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• Благодарим вас за приобретение высокопроизводительного преобразователя 
векторного управления серии WL2000. 

• Перед использованием внимательно изучите данное руководство, чтобы 
обеспечить правильное использование изделием. Храните руководство в 
легкодоступном месте, чтобы иметь возможность при необходимости 
воспользоваться им. 

Меры предосторожности 

Внимательно изучите данное руководство перед установкой, эксплуатацией, 
техническим обслуживанием или осмотром изделия. В данном руководстве меры 
предосторожности относятся к разделам «ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ» или 
«ОСТОРОЖНО». 

 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ 

Указывает на потенциально опасную ситуацию, 
которая, если ее не избежать, может привести к смерти 
или серьезной травме 

 ОСТОРОЖНО 
Указывает на потенциально опасную ситуацию, 
которая, если ее не избежать, может привести к 
незначительной или средней травме и повреждению 
устройства. Этот символ также используется для 
предупреждения о небезопасной операции 

В некоторых случаях даже содержание раздела «ОСТОРОЖНО» может привести 
к серьезному несчастному случаю. Соблюдайте эти важные меры 
предосторожности в любой ситуации 
 
★ ПРИМЕЧАНИЕ: указывайте необходимое назначение для правильной 

эксплуатации устройства. 
Знаки предупреждения нанесены на передней крышке преобразователя. 
Следуйте этим указаниям при использовании преобразователя. 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ 

• Может вызвать травму или поражение электрическим током. 
• Следуйте указаниям в данном руководстве перед установкой 

или эксплуатацией. 
• Отключайте все силовые линии перед открытием передней 

крышки устройства. Подождите 10 минут, пока конденсаторы 
постоянного тока шины устройства разрядятся. 

• Используйте правильные способы заземления. 
• Никогда не подключайте питание переменным током к 

выходным клеммам UVW. 
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Глава 1 Введение 

1.1. Технологические свойства 

Элемент WL2000 
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Режим управления 
Бессенсорное управление вектором магнитного потока (SFVC) 
Регулирование напряжения/частоты (V/F) 

Максимальная 
частота 

Векторное управление: 0 - 320 Гц 
Регулирование напряжения/частоты: 0 - 3200 Гц 

Несущая частота 
1-16 кГц 
Несущая частота автоматически регулируется на основании 
свойств нагрузки 

Разрешение по 
входной частоте 

Цифровая настройка: 0.01 Гц 
Аналоговая настройка: максимальная частота x 0.025% 

Момент запуска 
Тип G: 0.5 Гц/150% (SFVC)  
Тип P: 0.5 Гц/100% 

Диапазон скоростей 1:100 (SFVC) 

Точность 
стабильности 
скорости 

± 0.5% (SFVC) 

Допустимость 
перегрузки 

Тип G: 60 с для 150% от номинального тока, 3 с для 180% от 
номинального тока. 
Тип P: 60 с для 120% от номинального тока, 3 с для 150% от 
номинального тока. 

Повышение момента 
Фиксированное повышение  
Настраиваемое повышение 0.1%-30.0% 

Кривая напряжение/ 
частота 

Прямолинейная кривая V/F 
Многоточечная кривая V/F  
Квадратичная (мощность 1.2, мощность 1.4, мощность 1.6, 
мощность 1.8) 

Разделение 
напряжение/ частота 

Два типа: полное разделение; половинное разделение 

Режим быстрого 
линейного изменения 

Прямолинейное изменение 
Изменение по S-образной кривой 
Четыре группы времени ускорения/замедления с диапазоном 
времени от 0.0 до 6500.0 с 

Торможение 
постоянным током 

Частота торможения постоянным током: от 0.00 Гц до 
максимальной частоты 
Время торможения: 0.0 - 100.0 с 
Значение тока при торможении: 0.0% - 100.0% 

Управление 
толчковым режимом  

Диапазон частот толчкового режима: 0.00-50.00 Гц 
Время ускорения/замедления толчкового режима: 0.0 - 6500.0 
с 
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Встроенный 
многоступенчатый 
режим 

Реализует до 16 скоростей с помощью функции простого ПЛК 
или в сочетании с состояниями клеммы X 

Встроенное ПИД-
регулирование 

Легко реализует систему управляемого технологическим 
процессом регулирования с обратной связью 

Автоматическая 
стабилизация 
напряжения (AVR) 

Может поддерживать постоянное выходное напряжение 
автоматически при изменении напряжения в цепи питания. 

Управление остановкой 
при перегрузке по 
току/напряжению 

Ток и напряжение ограничиваются автоматически в процессе 
работы во избежание частого аварийного отключения 
вследствие перегрузки по току/напряжению. 

Предел и управление 
моментом 

Может ограничивать момент автоматически и предотвращать 
частые перегрузки по току в процессе работы 

Мгновенный останов не 
срабатывает 

Энергия обратной связи нагрузки компенсирует снижение 
напряжения так, что привод переменного тока может 
продолжать работать в течение короткого времени. 

Быстрое ограничение 
по току 

Помогает избегать частых сбоев привода переменного тока при 
перегрузке по току. 

Высокие 
эксплуатационные 
характеристики 

Управление асинхронным двигателем реализовано с помощью 
технологии высокопроизводительного векторного управления 
током. 

Управление функцией 
времени 

Временной диапазон: 0.0 - 6500.0 минут 

Способы связи RS485 

Канал исполняемых 
команд 

С панели управления, клемм управления, последовательного 
коммуникационного порта переключение осуществляется 
различными способами 

Источник частоты 

10 видов источников частоты, предоставляемых цифровым и 
аналоговым входом по напряжению, аналоговым входом по 
току, импульсным входом, последовательным портом; 
переключение осуществляется различными способами 

Вспомогательный 
источник частоты 

10 видов источников частоты могут быть легко реализованы за 
счет микронастройки и синтезатора частоты 

В
в
о
д

 и
 в

ы
в
о
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Входные клеммы 

6 цифровых входных клемм, одна из которых поддерживает 
высокоскоростной импульсный вход до 100 кГц (опция). 
2 аналоговых входных клеммы, одна из которых поддерживает 
только вход 0 - 10 В, а вторая поддерживает вход 0 - 10 В или 
4-20 мА. 

Выходные клеммы 

1 цифровая выходная клемма 
1 выходной зажим реле 
1 аналоговая выходная клемма, поддерживающая выход тока 0 
- 20 мА или выход напряжения 0 - 10 В 
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Элемент WL2000 
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ЖК-дисплей Отображает параметры. 

Блокировка клавиш 
и выбор функций 

Может блокировать клавиши частично или полностью и 
определять диапазон функций некоторых клавиш во 
избежание их неправильной работы 

Режим защиты 

Обнаружение короткого замыкания при подаче 
питания, защита от потери выходной фазы, защита от 
перегрузки по току, защита от перегрузки по 
напряжению, защита от пониженного напряжения, 
защита от перегрева и защита от перегрузки. 

В
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е
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н
и
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Внешние условия 
монтажа 

В помещении; избегайте воздействия прямых 
солнечных лучей, пыли, коррозионно-активных газов, 
горючих газов, паров масла, водяных паров, капель 
влаги или соли. 

Высота 
Менее 1000 м (характеристики снижаются при 
использовании на высоте более 1000 м) 

Температура 
окружающей среды 

-10°C ~40°C (характеристики снижаются при 
температуре окружающей среды от 40°C до 50°C) 

Влажность 
Относительная влажность менее 95%, без образования 
конденсата 

Вибрации Менее 5.9 м/с2 (0.6 g) 

Температура 
хранения 

-20°C~60°C 

1.2. Расшифровка заводской таблички 

 
 

 
 

 

 
Специфический символ 

  (пустой для стандартного   изделия) 
 

  3R7: 3.7 кВт 
  G: постоянный крутящий   момент 
  P: переменный крутящий   момент 
   
200:1 фаза, переменный ток, 220 В 
400: 3 фазы, переменный ток, 380 В 
600: 3 фазы, переменный ток, 660 В 

2: преобразователь серии WL2000  
8: преобразователь серии WL8000 

WL: торговая марка 
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1.3  Руководство по выбору 

3 фазы, переменный ток, 380 В ± 15% / 

1 фаза, переменный ток, 220 В ± 15% 

Модель 

Номинальная 
выходная 
мощность 

(кВт) 

Номинальный 
входной ток 
(А) 

Номинальный 
выходной ток 

(А) 

Мощность 
двигателя 

(кВт) 

1 фаза /3 фазы переменный ток 220 В -15%~15% 

WL2200-OR4G 0.4 5.4 2.5 0.4 

WL2200-OR75G 0.75 7.2 5 0.75 

WL2200-1R5G 1.5 10 7 1.5 

WL2200-2R2G 2.2 16 11 2.2 

WL2200-3R7G 3.7 17 16.5 3.7 

WL2200-5R5G 5.5 21 25 5.5 

WL2200-7R5G 7.5 31 32 7.5 

3 фазы переменный ток 380 В±15% 

WL2400-OR4G 0.4 3.4 1.2 0.4 

WL2400-OR75G 0.75 3.8 2.5 0.75 

WL2400-1R5G 1.5 5 3.7 1.5 

WL2400-2R2G 2.2 5.8 5 2.2 

WL2400-3R7G/5R5P 3.7/5.5 10/15 9/13 3.7/5.5 

WL2400-5R5G 5.5 15 13 5.5 

WL2400-7R5P 7.5 20 17 7.5 

WL2400-7R5G/11P 7.5/11 20/26 17/25 7.5/11 

WL2400-11G/15P 11/15 26/35 25/32 11/15 

WL2400-15G/18.5P 15/18.5 35/38 32/37 15/18.5 

WL2400-18.5G/22P 18.5/22 38/46 37/45 18.5/22 

WL2400-22G/30P 22/30 46/62 45/60 22/30 

WL2400-30G/37P 30/37 62/76 60/75 30/37 

WL2400-37G/45P 37/45 76/90 75/90 37/45 

WL2400-45G/55P 45/55 90/105 90/110 45/55 

WL2400-55G 55 105 110 55 

WL2400-75P 75 140 150 75 

WL2400-75G/90P 75/90 140/160 150/176 75/90 

WL2400-90G/110P 90/110 160/210 176/210 90/110 

     

Модель 

Номинальная 
выходная 
мощность 

(кВт) 

Номинальный 
входной ток 
(А) 

Номинальный 
выходной ток 

(А) 

Мощность 
двигателя 

(кВт) 

WL2400-110G/132P 110/132 210/240 210/253 110/132 

WL2400-132G/160P 132/160 240/290 253/300 132/160 

WL2400-160G/185P 160/185 290/330 300/340 160/185 

WL2400-185G/200P 185/200 330/370 340/380 185/200 

WL2400-200G/220P 200/220 370/410 380/420 200/220 

WL2400-220G/250P 220/250 410/460 420/470 220/250 

WL2400-250G/280P 250/280 460/500 470/520 250/280 
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WL2400-280G/315P 280/315 500/580 520/600 280/315 

WL2400-315G/350P 315/350 580/620 600/640 315/350 

WL2400-350G/400P 350/400 620/670 640/690 350/400 

WL2400-400G/450P 400/450 670/790 690/790 400/450 

WL2400-450G/500P 450/500 790/835 790/860 450/500 
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Глава 2 Монтаж и электропроводка 

2.1.  Требования к рабочему месту и требования к 
монтажу 

Условия монтажа преобразователя влияют на его срок службы и оказывают 
непосредственное влияние на его нормальную работу; если условия окружающей среды не 
соответствуют требованиям монтажа преобразователя, это может привести к его 
неисправности. 
Преобразователи серии WL2000 при монтаже на стену следует устанавливать вертикально, 
чтобы улучшить конвекцию воздуха и теплоотдачу. 
Условия установки преобразователя должны соответствовать следующим требованиям: 
(01) Температура окружающей среды от - 10°C до + 40°C 
(02) Влажность окружающей среды 0 ~ 95% и отсутствие конденсата 
(03) Избегайте попадания прямых солнечных лучей 
(04) Окружающая среда не содержит агрессивных газов и жидкостей 
(05) Окружающая среда не содержит пыли, плавающих в воздухе волокон, хлопка и 
металлических частиц 
(06) Вдали от радиоактивных материалов и топлива 
(07) Вдали от источников электромагнитных помех (таких как электросварочный аппарат, 
станки большой мощности) 
(08) Устанавливается на плоскую твердую поверхность, без вибрации, если не удается 
избежать вибрации, пожалуйста, добавьте антивибрационные прокладки для снижения 
вибрации 
(09) Устанавливайте преобразователь в хорошо проветриваемом месте, удобном для 
проверки и обслуживания, на твердом негорючем материале, вдали от нагревательных 
элементов (таких как тормозное сопротивление и т.д.) 
(10) При установке преобразователя следует выделить достаточно места, особенно при 
установке большого количества преобразователей, следует обратить внимание на 
размещение преобразователя частоты и установить охлаждающие вентиляторы, чтобы 
температура окружающей среды была ниже 45°C. 
(11) Преобразователь может выдавать номинальную мощность при монтаже на высоте ниже 
1000 м. Номинальная мощность будет уменьшаться при установке на высоте более 1000 м. 
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(1) Монтаж одиночного преобразователя 

 
 
(2) Монтаж нескольких преобразователей в одном шкафу управления. 
Обратите внимание на следующее: 
(а) При монтаже нескольких преобразователей устанавливайте их параллельно друг другу в 
целях их более эффективного охлаждения. 

 
 

 
Благоприятное расположение        Неблагоприятное расположение 
 
(б) Если в одном шкафу управления устанавливается несколько преобразователей, 
обеспечьте достаточные зазоры в качестве меры их охлаждения 
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Корректное монтажное 
положение вентилятора 

Некорректное монтажное 
положение вентилятора 

 

 
 

Внутренние размеры преобразователя и монтажные размеры 
0,4 – 22 кВт 

 
 
30 – 160 кВт 
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185 – 450 кВт 

 
 
0.4-22 кВт 

Модель 
Чертежные размеры (мм) Монтажный размер (мм) 

W H H1 D A В 4>d 

WL2200-OR4G 

72 142 — 152 62.7 132.7 5 WL2200-OR75G 

WL2200-1R5G 

WL2200-2R2G 
100 183 — 143 90 173 5 

WL2200-3R7G 

WL2200-5R5G 
130 260 — 184 120 250 5 

WL2200-7R5G 

WL2400-OR4G 

72 142 — 152 62.7 132.7 5 
WL2400-OR75G 

WL24Û0-1R5G 

WL2400-2R2G 

WL2400-3R7G/5R5P 
100 183 — 143 90 173 5 

WL2400-5R5G 

WL2400-7R5P 

130 260 — 184 120 250 5 WL2400-7R5G/11P 

WL2400-11G/15P 

Модель 
Чертежные размеры (мм) Монтажный размер (мм) 

W H H1 D A В 4>d 

WL2400-15G/18.5P 

195 280 — 179 182.5 266 7 WL2400-18.5G/22P 

WL2400-22G/30P 

WL2400-30G/37P 
245 390 425 193 180 410 7 

WL2400-37G/45P 
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Модель 
Чертежные размеры (мм) Монтажный размер (мм) 

W H H1 D A В Od 

WL2400-45G/55P 

300 500 540 252 200 522 9 WL2400-55G 

WL2400-75P 

WL2400-75G/90P 338 546 576 256.5 270 560 9 

WL2400-90G/110P 
338 550 580 300 270 564 9 

WL2400-110G/132P 

WL2400-132G/160P 
400 675 715 310 320 695 11 

WL2400-160G/185P 

WL2400-132G/160PZ 
400 871.5 915 310 320 895 11 

WL2400-160G/185PZ 

 

 

Модель 
Чертежный размер (мм) Монтажный размер (мм) 

W D H H1 H2 a1 b1 d1 a2 a3 b2 d2 

WL2400-185G/200P 

3
0
0

 

5
0
0

 

1
4
4

5
 

1
1
8

0
 

2
0
0

 

2
5
0

 

4
3
0

 

1
4

 

2
2
0

 

1
5
0

 

1
1
3

5
 

1
3

 WL2400-200G/220P 

WL2400-220G/250P 

WL2400-250G/280P 

3
3
0

 

5
4
5

 

1
5
9

5
 

1
3
3

0
 

2
0
0

 

2
8
0

 

4
7
5

 

1
4

 

2
2
0

 

1
8
5

 

1
2
7

5
 

1
3

 

WL2400-280G/315P 3
2
5

 

5
4
5

 

1
4
9

5
 

1
2
3

0
 

2
0
0

 

2
7
5

 

4
7
0

 

1
4

 

2
2
5

 

1
8
5

 

1
1
7

5
 

1
4

 

WL2400-315G/350P 

WL2400-350G/400P 

3
3
5

 

5
4
5

 

1
7
2

0
 

1
4
5

5
 

2
0
0

 

2
8
5

 

4
7
0

 

1
4

 

2
4
0

 

2
0
0

 

1
3
8

0
 

1
4

 WL2400-400G/450P 

WL2400-450G/500P 

 

2.2.  Размер отверстия для клавиатуры 

0.4 - 22 кВт - 68.5 мм*39 мм 
30 кВт и выше – 70 мм*119 мм 
 

2.3  Электропроводка преобразователя 

Электропроводка основной части и управляющей части  
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2.3.1. Электропроводка основной части преобразователя 

 
 

2.3.2.  Описание периферийных устройств 

(1) Электропитание переменного тока 
Используйте в соответствии с допустимыми характеристиками питания 
преобразователя. 
(2) Автоматический силовой выключатель в литом корпусе: (MCCB). 
При низком напряжении питания или коротком замыкании на входной клемме 
выключатель может обеспечить защиту, при проведении технического 
обслуживания или при неработающем преобразователе его можно отключить, 
чтобы отсоединить преобразователь от источника питания. 
(3) Электромагнитный контактор (MC) 
Он может включать и выключать питание преобразователя для обеспечения 
безопасности. 
(4) Регулятор переменного тока 
Подавляет высокие гармоники для защиты преобразователя и обеспечения 
безопасности. 
(5) Тормозной резистор 
При торможении двигателя резистор позволяет избежать высокого напряжения на 
шине постоянного тока преобразователя и повысить тормозную способность 
внутреннего тормозного устройства. 
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2.3.3.  Меры предосторожности при обращении с электропроводкой 
главной части 

(1) Схема электропроводки должна соответствовать требованиям 
электротехнических норм и правил. 
(2) Подача питания на выходные клеммы (U, V, W) преобразователя приведет к его 
повреждению, поэтому никогда не выполняйте такое подключение. 
(3) При подключении источника питания используйте, по возможности, 
изолированные провода и трубы, а также обеспечьте заземление изолированных 
проводов и труб. 
(4) Не используйте кабель заземления для преобразователя, сварочных 
аппаратов, двигателей высокой мощности и больших нагрузок. 
(5) Сопротивление заземляющей клеммы E ниже 100 Ом. 
(6) Используйте как можно более короткий кабель заземления. 
(7) Многие преобразователи заземлены, обратите внимание, чтобы не возникало 
контуров заземления. 
(8) Силовые кабели и кабели управления должны быть разделены в главной цепи, 
силовые кабели должны находиться на расстоянии более 10 см от параллельных 
кабелей управления, при пересечении силовых кабелей и кабелей управления 
прокладывайте их вертикально; не прокладывайте силовые кабели и кабели 
управления друг с другом, в противном случае возникнут помехи. 
(9) При нормальных условиях расстояние между преобразователями и 
двигателями не должно превышать 30 м, ток, создаваемый паразитной емкостью, 
может вызвать перегрузку по току, неправильную работу, неисправность 
преобразователя и неисправность оборудования. Максимальное расстояние 
составляет 100 м, при большом расстоянии следует выбрать фильтр выходной 
стороны и уменьшить несущую частоту. 
(10) Не устанавливайте поглощающий конденсатор или другие устройства, 
поглощающие емкостное сопротивление. 
(11) Убедитесь, что все клеммы плотно зафиксированы, кабели хорошо соединены 
с клеммами, ослабление соединения в результате тряски может привести к 
искрению и короткому замыканию. 
Для минимизации помех рекомендуется подключать контактор и реле к 
заградительному фильтру. 
- На входе преобразователя следует установить помехоподавляющий фильтр; 
- Установите шумовую изоляцию для другого оборудования с помощью 
разделительного трансформатора или фильтра питания. 
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2.3.4.  Рекомендуемые характеристики устройства 

Модель 
Выходная 
мощность 

двигателя (кВт) 

Тип кабеля 
главной цепи 

(мм2) 

Выбор 
тормозного 
устройства 
(A) 

Магнитный 
контактор входной 

стороны (A) 

1 фаза 220 В 50/60Гц 

WL22Q0-0R4G 0.4 0.75 10 9 

WL2200-0R75G 0.75 0.75 16 12 

WL2200-1R5G 1.5 1.5 25 18 

WL2200-2R2G 2.2 2.5 32 25 

WL2200-3R7G 3.7 2.5 40 32 

WL2200-5R5G 5.5 4.0 40 32 

WL2200-7R5G 7.5 6.0 50 38 

3 фазы 380 В 50/60ГЦ 

WL2400-OR4G 0.4 0.75 6 9 

WL2400-0R75G 0.75 0.75 6 9 

WL2400-1R5G 1.5 0.75 10 9 

WL2400-2R2G 2.2 0.75 10 9 

WL2400-3R7G/5R5P 3.7/5.5 1.5 16 12 

WL2400-5R5G 5.5 2.5 20 18 

WL2400-7R5P 7.5 4 32 25 

WL2400-7R5G/11P 7.5/11 4 32 25 

WL2400-11G/15P 11/15 4 40 32 

WL2400-15G/18.5P 15/18.5 6 50 38 

WL2400-18.5G/22P 18.5/22 10 80 65 

WL2400-22G/30P 22/30 10 80 65 

WL2400-30G/37P 30/37 16 100 65 

WL2400-37G/45P 37/45 25 100 80 

WL2400-45G/55P 45/55 35 160 95 

WL2400-55G 55 50 160 115 

WL2400-75P 75 50 160 115 

WL2400-75G/90P 75/90 70 250 150 

WL2400-90G/110P 90/110 95 250 170 

WL2400-110G/132P 110/132 120 400 205 

WL2400-132G/160P 132/160 150 400 245 

WL2400-160G/185P 160/185 185 400 300 

WL2400-185G/200P 185/200 185 500 410 
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Модель 
Выходная 
мощность 
двигателя 

(кВт) 

Тип кабеля 
главной цепи 

(мм2) 

Выбор 
тормозног
о 
устройства 
(A) 

Магнитный 
контактор 
входной 

стороны (A) 

WL2400-200G/220P 200/220 185 500 410 

WL2400-220G/250P 220/250 240 630 410 

WL2400-250G/280P 250/280 240 630 475 

WL2400-280G/315P 280/315 150*2 700 620 

WL2400-315G/350P 315/350 185*2 800 620 

WL2400-350G/400P 350/400 185*2 800 620 

WL2400-400G/450P 400/450 240*2 1000 800 

WL2400-450G/500P 450/500 240*2 1000 800 

Приведенные выше данные носят справочный характер. 

2.3.5.  Клеммы главной цепи и их описание 

Клеммы главной цепи преобразователя серии WL2000 скомпонованы следующим образом: 

 
 



Глава 2 Монтаж и электропроводка 
 

15  

 
 

2. Описание клемм главной цепи 

Наименование 
клеммы Описание 

R/L1, S/L2. T/L3 Подключение к электросети общего пользования. 

U/T1, U/T2, U/T3 
Выходные клеммы преобразователя, подключается 
трехфазный двигатель. 

+/B1, - 
Положительный и отрицательный преобразователь 
постоянного тока, может подключаться тормозной блок. 

+/BK B2 +' PR Подключается тормозное сопротивление. 

 Заземление  

Примечание: для однофазного входа питания: 
От 0.75 кВт до 1.5 кВт соответствует клеммам R/L1, S/L2; 
От 2.2 кВт до 3.7 кВт соответствует клеммам S/L2, T/L3  
 
3.Пример выполнения электропроводки 
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4. Основная схема электропроводки 
 

 
Примечание: для однофазного входа питания: 
От 0.75 кВт до 1.5 кВт соответствует клеммам R/L1, S/L2; 
От 2.2 кВт до 3.7 кВт соответствует клеммам S/L2, T/L3  
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2.4  Клеммы управления 

Схема клемм управления 

 
Примечание: для мощности 30 кВт и выше изделие включает клеммы на 24 В 

2.4.1.  Описание клемм управления 

1) Входные сигналы 
Наименова

ние 
клеммы 

Описание функции Примечания 

FWD 
Вход команды работы в прямом направлении 
(многофункциональные входные клеммы) Многофункциональные 

клеммы S1 ~ S4, клеммы 
FWD, REV по 
контрольному номеру 
специфичных настроек, 
настройка клемм и 
заземления 

REV 
Вход команды работы в обратном направлении 
(многофункциональные входные клеммы) 

С1 Многофункциональные входные клеммы 

С2 Многофункциональные входные клеммы 

S3 
Высокоскоростная импульсная входная клемма 
(опция) 

С4 Многофункциональные входные клеммы 

FOV Аналоговая выходная клемма 0~10 В / 0~20 мА 

10V Задающая мощность частоты  

FIV Аналоговая входная клемма по напряжению 0-10 В 

FIC Аналоговая входная клемма 0~20 мА/0~10 В 

GND Входной сигнал общий  

MCM Выход с оптической связью общий  

M01 
Контакты многофункционального выхода с 
оптической связью 

 

R С+ RS485 положительный Коммуникация RS485 

 R С- RS485 отрицательный 

RA Выходные контакты реле (нормально разомкнутые)  

RB Выходные контакты реле (нормально замкнутые  

RC Выходные контакты реле RA, RB общие  
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Описание переключателей панели управления: 
Наименование 
переключателя Описание переключателя 

J2 
Напряжение (0 ~ 10 В) / ток (0 ~ 20 мА) входной выключатель 
V, FIC замкнуты на вход напряжения; I, FIC замкнуты на вход тока 

J1 
Напряжение (0 ~ 10 В) / ток (0 – 20 мА) выходной выключатель 
V и FOV замкнуты на выход напряжения; I и FOV замкнуты на выход тока 

 
ЗАМЕЧАНИЯ по распределению контуров управления: 
(1) Прокладывайте цепи управляющих сигналов и главные цепи, а также другие 
силовые цепи отдельными трассами. 
(2) Для предотвращения помех, вызванных неисправностями, используйте 
многожильные или двухжильные экранированные провода поперечным сечением 
0,5 – 2,2 мм2. 
(3) Убедитесь, что каждая клемма соответствует таким требованиям, как источник 
питания и максимальный ток. 
(4) Правильно заземлите клемму E, сопротивление заземления составляет менее 
100 Ом. 
(5) Требования к подключению каждой клеммы, правильный выбор 
принадлежностей, таких как потенциометры, вольтметр, входные источники 
питания. 
(6) После завершения прокладки проводов проверьте их правильность, после чего 
можно включать питание.  
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Глава 3 Эксплуатация 

3.1. Описание цифрового оператора 

Цифровой оператор также может называться пультом управления. 

3.1.1. Рисунок панели 

(1) 0.2 – 22 кВт 

 
(2) 30 кВт и выше 

 
 
Примечание: Если клавиатуру необходимо оснастить датчиком, или если клавиатура 
отображается в двухрядном виде, пожалуйста, указывайте это в заказе.  
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3.1.2. Описание функций клавиш 

Клавиша Наименование Описание 

 

Клавиша 
программирова
ния 

Вход или выход из меню первого 
уровня 

 

Клавиша ввода 
данных 

Последовательный вход в меню и 
подтверждение параметров. 

 

Клавиша 
увеличения UP  

Последовательное увеличение данных 
или функциональных кодов. 

 

Клавиша 
уменьшения 
DOWN  

Последовательное уменьшение 
данных или функциональных кодов. 

 

Правая 
клавиша сдвига 

В режиме задания параметров 
нажмите эту клавишу для выбора 
изменяемого бита. В других режимах 
при ее нажатии циклически 
отображаются параметры  

 

Клавиша 
запуска 

Пуск работы преобразователя при 
управлении с клавиатуры. 

 

Клавиша 
останова/клави
ша аварийного 
сброса 

В состоянии работы, ограниченном 
параметром F7.02, может 
использоваться для останова 
преобразователя. При аварийной 
сигнализации может использоваться 
для сброса состояния 
преобразователя без ограничений. 

 

Многофункцион
альная 
клавиша 

 

3.1.3. Описание контрольных ламп 

Наименование 
контрольной лампы 

Описание контрольной 
 лампы 

Hz (Гц) Индикация единиц частоты 

A (A) Индикация единиц тока 

V (В) Индикация единиц напряжения 

FWD/REV (вперед/назад) Лампа не горит: вращение в прямом 
направлении. 
Лампа горит: вращение в обратном 
направлении. 
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3.2 Рабочий процесс 

3.2.1. Установка параметров (трехуровневое меню): 

1 Группа функциональных кодов (первое меню); 
2 Символы функциональных кодов (второе меню); 
3 Заданные значения функциональных кодов (третье меню). 
Разъяснение: в трехуровневом меню нажмите PRG или ENTER для возврата во 
вторичное меню. Разница между этими способами следующая: при нажатии 
ENTER задаются параметры в панели управления, затем происходит возврат во 
вторичное меню и автоматический переход к следующему функциональному коду; 
при нажатии PRG происходит непосредственно возврат во вторичное меню, 
параметры не сохраняются, и текущий функциональный код остается 
действующим. Пример: изменение функционального кода P1.03 от 00.00 Гц до 
заданного значения 50.00 Гц. 
 

 

Диаграмма задания параметров. 
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В трехуровневом состоянии, если параметр не мигает, то есть функциональный код не может 
быть изменен, возможные причины этого следующие: 

1) Параметры функционального кода не могут быть изменены, такие как действующие 
параметры тестирования, записи операций и т.д.; 
2) Функциональный код в рабочем состоянии не может быть изменен, для его изменения 
требуется останов. 

3.2.2 Сброс неисправностей 

После сбоя в работе преобразователя на его экран будет выведена информация о 
неисправности. Пользователь может нажать клавишу STOP на клавиатуре или на терминале, 
чтобы выполнить сброс ошибки (P5), после сброса ошибки преобразователь переходит в 
состояние ожидания. Если преобразователь находится в состоянии ошибки, и пользователь 
не выполняет сброс ошибки, преобразователь находится в состоянии защиты, 
преобразователь не может работать. 

3.2.3 Самообучение параметров двигателя 

1: Самообучение динамических параметров 

При выборе режима работы без векторного управления PG входные параметры двигателя, 
указанные на заводской табличке, должны точно соблюдаться, и работа преобразователя 
будет основываться на параметрах, соответствующих стандартному двигателю; для 
улучшения характеристик управления предлагается автоматическая настройка параметров 
двигателя, которая выполняется следующим образом: 

Сначала выполняется выбор командного канала (параметр P2.00) для команд с клавиатуры. 
Затем вводятся фактические параметры в соответствии с двигателем, введите следующие 
параметры. 

P2.00: тип двигателя; 

P2.01: номинальная мощность двигателя; 

P2.02: номинальное напряжение двигателя; 

P2.03: номинальный ток двигателя; 

P2.04: номинальная частота двигателя; 

P2.05: номинальная скорость вращения двигателя. 

В процессе самообучения на клавиатуре появится надпись "study", а когда на клавиатуре 
появится надпись END, самообучение параметров двигателя будет завершено. 

Примечание: в процессе самонастройки двигатель и нагрузка должны быть разблокированы, 
в противном случае параметры двигателя, полученные в результате самонастройки, могут 
быть некорректными. 

2: Статические параметры самообучения 

Автонастройка статических параметров двигателя. Не требуется отпускать двигатель с 
нагрузкой, параметры двигателя настраиваются автоматически; необходимо 
скорректировать входные параметры по заводской табличке двигателя (параметры P2.01 - 
P2.05), так как автонастройка будет определять сопротивление статора и ротора двигателя 
и индуктивность утечки двигателя, а взаимная индуктивность двигателя и ток холостого хода 
не смогут быть измерены, и пользователь сможет ввести соответствующие значения в 
соответствии с данными заводской таблички двигателя. 
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3.3. Рабочее состояние 

3.3.1 Инициализация при включении питания 

В процессе включения питания преобразователя сначала происходит инициализация 
системы, загорается светодиодный индикатор "2000" и семь лампочек. После завершения 
инициализации преобразователь переходит в режим ожидания. 

3.3.2 Состояние ожидания 

В остановленном или работающем состоянии могут отображаться различные параметры 
состояния. По функциональному коду P7.03 (параметры работы), P7.05 (параметры 
останова) двоичные разряды, различные определения могут быть отнесены к 
функциональным кодам P7.03 и P7.05. 

3.3.3 Самообучение параметров двигателя 

См. подробное описание функционального кода P2.37. 

3.3.4 Работа 

В рабочем состоянии можно выбрать отображение шестнадцати параметров состояния: 

• рабочая частота, 

• заданная частота, 

• напряжение шины, 

• выходное напряжение, 

• выходной ток, 

• рабочая скорость, 

• выходная мощность, 

• выходной момент, 

• настройка ПИД, 

• аналоговое входное напряжение ПИД FIV, 

• аналоговое входное напряжение FIC, 

• количество сегментов многоскоростного режима 

• уставка крутящего момента, 

• отображать ли функциональный код, определяется выбором битов P7.03 и P7.04 
(переводятся в двоичный формат), 

• нажмите клавишу для переключения порядка отображения выбранных параметров, 

• нажмите клавишу JOG влево для переключения отображения выбранных 
параметров. 

3.3.5.  Неисправности 

В документации на преобразователи серии WL2000 имеется разнообразная информация о 
неисправностях, см. описание неисправностей преобразователей серии WL2000 и способов 
их устранения. 
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3.4. Быстрый ввод в эксплуатацию 
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Глава 4 Подробное описание функций 

 

Группа P0: основные параметры 

P0.00 

Тип отображения 
G/P 

По умолчанию | В зависимости 
от модели 

Диапазон 
настройки 

1 
Тип G (нагрузка постоянным 
крутящим моментом) 

2 
Тип P (нагрузка переменным 
крутящим моментом, 
например, вентилятор и насос) 

 
Этот параметр используется для отображения поставляемой модели и не может 
быть изменен. 
1: Применяется для нагрузки с постоянным моментом при заданных номинальных 
параметрах 
2: Применяется для нагрузки с переменным моментом (вентилятор и насос) с 
заданными номинальными параметрами 
 

P0.01 

Выбор режима 
управления 

По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 
Управление по 
напряжению/частоте (В/F) 

1 
Бессенсорное управление 
вектором магнитного потока (SFVC) 

0: Управление по напряжению/частоте (V/F) 
Применяется в системах с низкими требованиями к нагрузке или в системах, где 
один привод переменного тока управляет несколькими двигателями, например, 
вентилятором и насосом. 
1: Бессенсорное управление вектором магнитного потока (SFVC). 
Представляет собой векторное управление с открытым контуром и применяется в 
таких высокопроизводительных системах управления, как станки, центрифуги, 
проволокошвейные машины и машины для литья под давлением. Один привод 
переменного тока может управлять только одним двигателем. 
Примечание: если используется векторное управление, необходимо выполнить 
автоматическую настройку двигателя, поскольку преимущества векторного 
управления могут быть использованы только после получения правильных 
параметров двигателя. Наилучшая производительность может быть достигнута 
путем настройки параметров двигателя.
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P0.02 

Выбор канала 
команды 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон 
настройки 

0 Управление с панели управления 

1 Управление с клемм 

2 Управление с помощью связи 

Этот параметр используется для определения канала ввода команд управления 
приводом переменного тока, таких как работа, останов, вращение вперед, 
вращение назад и толчковый режим. Команды можно вводить по следующим 
трем каналам: 
0: Работа с панелью управления 
Команды подаются нажатием кнопок RUN и STOP/RESET на панели управления. 
1: Управление клеммами  
Команды подаются с помощью многофункциональных входных клемм с 
функциями FWD, REВ, JOGF и JOGR. 
2: Коммуникационное управление (Modbus RTU) 
Команды подаются с главного компьютера. 
 

P0.03 

Источник частоты По умолчанию |00 

Диапазон 
настройки 

Разряд единиц (источник частоты) 

0 Основной источник частоты X 

1 
Работа X и Y (отношение 
работы определяется 
разрядом десятков) 

2 Переключение между X и Y 

3 
Переключение между X и 
“работой X и Y" 

4 
Переключение между Y и 
"работой X и Y” 

Разряд десятков (работа X и Y) 

0 X+Y 

1 X-Y 

2 Максимум X и Y 

3 Минимум X и Y 

 
Этот параметр используется для выбора канала установки частоты. С помощью 
соединения основного источника частоты X и вспомогательного источника частоты 
Y достигается заданная частота. 
Разрядность блока (Источник частоты) 
0: Основная частота X 
Основная частота X в качестве заданной частоты. 
1: Результат вспомогательной дополнительной операции в качестве целевой 
частоты, отношение операций определяется функциональным кодом "разряд 
десятков". 
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2: Переключение источника основной частоты X и источника вспомогательной 
частоты Y, когда многофункциональная входная клемма 18 (переключатель 
частоты) активна, в качестве целевой частоты используется основная частота X. 
Когда функция многофункциональных входных клемм 18 (переключатель 
источника частоты) активна, в качестве целевой частоты используется 
вспомогательная частота Y. 
3: Результаты работы дополнительного источника частоты X и вспомогательного 
переключателя. Когда функция многофункциональных входных клемм 18 
(переключатель частоты) неактивна, в качестве целевой частоты используется 
основная частота X. Если функция многофункциональных входных клемм 18 
(переключатель частоты) активна, в качестве целевой частоты используются 
результаты вычислений с использованием дополнительной операции. 
Разряд десятков: связь между работой источника частоты 
основной/вспомогательной: 
0: Основная частота X и Y вспомогательная частота и частота в качестве целевой. 
1: Основная частота X минус разность вспомогательных частот Y в качестве 
целевой частоты. 
2: MAX (источник основной частоты X, источник вспомогательной частоты Y) в 
качестве целевой частоты принять абсолютное значение основной частоты, 
наибольшее по вспомогательной частоте X и Y. 
3: MIN (основной источник частоты X, вспомогательный источник частоты Y) в 
качестве целевой частоты принять наименьшее абсолютное значение 
вспомогательных частот X и Y. Кроме того, при выборе источника частоты 
вспомогательного вычисления частота смещения может быть задана параметром 
P0.21 Частота смещения, наложенная на вспомогательную операцию, позволяет 
гибко реагировать на различные потребности. 
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P0.04 

Выбор основного 
источника 
частоты Х 

По умолчанию 0 

Диапазон 
настройки 

0 

Цифровая настройка (заданная 
частота параметра P0.10, 
может изменяться UP/DOWN, 
сбой питания не запоминается) 

1 

Цифровая настройка (заданная 
частота параметра P0.10, 
может изменяться UP/DOWN, 
сбой питания запоминается) 

2 FIV 

3 FIC 

4 Зарезервировано 

5 Импульсная настройка (S3) 

6 Многоступенчатая команда 

7 ПЛК 

8 ПИД 

9 Предоставленная связь 

 

Выбор основного входного канала преобразователя заданной частоты. 
Всего имеется 9 каналов заданной частоты: 
0: цифровая установка (память с потерей мощности) 
Установка начального значения частоты P0.10 (предварительная настройка 
частоты). Может вводиться с клавиатуры клавишами ▲ и ▼ (или через 
многофункциональную входную клемму UP и DOWN) для изменения заданного 
значения частоты преобразователя. После выключения питания и повторного 
включения питания заданные значения частоты возвращаются к значениям P0.10 
(цифровая предустановка частоты). 
1: Цифровая установка (память при потере питания) 
Установите начальное значение частоты P010 (предустановка частоты). Для 
изменения заданного значения частоты преобразователя можно использовать 
клавиши клавиатуры ▲ и ▼ (или многофункциональную входную клемму UP и 
DOWN). 
Преобразователь после выключения и повторного включения питания 
устанавливает частоту электрического момента для последнего установленного 
значения, через клавиатуру внесите корректировку клавишами ▲, ▼ или с 
помощью памяти клавиш UP и DOWN. 
Следует напомнить, что параметр P0.23 задается для "выбора запоминания 
цифровой установки частоты", для выбора преобразователя при его остановке, 
для выбора, запоминает ли преобразователь частоту или сбрасывает ее во время 
остановки; параметр P0.23 относится к остановке и не относится к памяти сброса, 
обратите на это внимание при применении. 
2: FIV 
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3: FIC 
4: Зарезервировано 
Панель преобразователя WL2000 имеет две аналоговых входных клеммы (FIV, 
FIC). При этом FIV - входное напряжение от 0 В до 10 В, FIC - входное напряжение 
от 0 В до 10 В, также может использоваться для ввода входного тока 4 ~ 20 мА. 
FIV, FIC – это значения входного напряжения, соответствующие соотношению с 
целевой частотой, которые пользователь может выбирать самостоятельно. 
Преобразователь серии WL2000 предоставляет 5 наборов соответствующих 
кривых отношения, три группы кривых для линейных отношений (2-точечное 
соответствие), три группы кривых для линейных отношений (4-точечное 
соответствие), пользователь может задавать их с помощью  функционального кода 
групп С5 и C6. 
Функциональный код Р5.33 используется для установки двустороннего 
аналогового входа FIV ~ FIC, соответственно, выбора одной из пяти групп кривых, 
пяти конкретных соответствующих кривых отношения; см. описание 
функционального кода группы P5, C6. 
5: Частота импульсов (S3) задается клеммным импульсом. Характеристики 
подаваемого импульсного сигнала: диапазон напряжения 9~30 В и диапазон 
частоты от 0 кГц до 100 кГц. Входной импульс может быть подан только с 
многофункциональных входных клемм S3. 
Клемма S3 частоты входного импульса и соответствующего набора отношений, с 
помощью настроек параметров P5.28 ~ P5.31, соответствующих отношений 2 
линейных точек соответствия, линейное отношение между соответствующим 
набором входных импульсов 100,0%, относится к процентному отношению 
максимальной частоты параметра P0.12. 
6: Больше команд для выбора и больше команд режима работы: выбор скорости с 
помощью различных комбинаций состояний цифрового входа клеммы S. 
Преобразователь серии WL2000 может задать 4 многоступенчатых клеммы с 
командами и определить выбор 16 состояний этих клемм. Выбор осуществляется 
с помощью группового кода функции PC, соответствующего любой из 16 
многоступенчатых команд. Многоступенчатая команда относится к процентному 
отношению максимальной частоты параметра P0.12 
Функция клеммы цифрового входа S как клеммы выбора многоступенчатого 
режима должна быть выполнена в группе P5 соответствующих настроек, см. 
конкретное содержание группы P5 параметров соответствующих функций. 
7: Простой ПЛК 
Когда источник частоты находится в режиме простого ПЛК, источник частоты 
преобразователя может работать между любыми источниками частоты от 1 до 16, 
время удержания от 1 до 16 частотных команд, и их соответствующее время 
разгона/торможения также может быть установлено пользователем. 
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8: ПИД 
В качестве рабочей частоты выбирается выходной сигнал процесса ПИД-
регулирования. Обычно используется в технологиях управления с замкнутым 
контуром, таких как управление с замкнутым контуром постоянного давления, 
управление с замкнутым контуром постоянного натяжения и т.д. При 
использовании ПИД-регулятора в качестве источника частоты необходимо 
настроить соответствующие параметры группы PA "PID". 
9: Предоставленная связь 
Основной источник частоты задается вышестоящей машиной посредством связи. 
Преобразователь WL2000 поддерживает способ связи по протоколу RS - 485. 
 

P0.05 

Выбор 
вспомогательного 

источника 
частоты Y 

По умолчанию 0 

Диапазон 
настройки 

0 

Цифровая настройка (заданная 
частота параметра P0.10, 
может изменяться UP/DOWN, 
сбой питания не запоминается) 

1 

Цифровая настройка (заданная 
частота параметра P0.10, 
может изменяться UP/DOWN, 
сбой питания запоминается) 

2 FIV 

3 FIC 

4 Зарезервировано 

5 Импульсная настройка (S3) 

6 Многоступенчатая команда 

7 ПЛК 

8 ПИД 

9 Предоставленная связь 

 
Вспомогательный источник частоты с частотой для данного канала как 
независимый (т.е. выбор источника частоты переключателем X - Y), его 
использование и основной источник частоты с X; использование этого способа 
описано в инструкции к параметру P0.04. 
При использовании вспомогательного источника частоты в качестве наложения 
заданного источника (т.е. выбор источника частоты X + Y, переключение X на X + 
Y или Y на X + Y), необходимо обратить внимание на следующее: 
1) 1) Когда задается вспомогательный источник частоты для цифровой 
синхронизации, заданная частота (параметр P0.10) не работает, пользователь с 
помощью клавиатуры нажимает клавиши ▲, ▼ (или многофункционального 
терминала ввода UP и DOWN) на частоту настройки, непосредственно в основной 
частоте, на основе заданной частоты настройки. 
2) Если в качестве источника вспомогательной частоты на аналоговый вход 
подается (FIV, FIC) или на входной импульс подается 100% входного сигнала, то 
соответствующий диапазон источника вспомогательной частоты может быть задан 
параметрами P0.06 и P0.07. 
3) 3) Когда источником частоты является импульсный вход, идентичный 
аналоговому. Подсказка: выбор вспомогательного источника частоты и основного 
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источника частоты X, Y не может быть установлен на один и тот же канал, а именно, 
параметры P0.04 и P0.05 не могут быть установлены на одно и то же значение, 
иначе это легко приведет к путанице. 
 

P0.06 

Выбор диапазона 
наложения источника 

вспомогательной 
частоты Y 

По 
умолча

нию 
0 

Диапазон 
настройки 

0 
Относительно максимальной 
частоты 

1 
Относительно источника 
основной частоты X 

P0.07 

Наложение источника 
вспомогательной 

частоты Y 

По 
умолча

нию 
0 

Диапазон настройки 0%~150% 

 
При выборе источника частоты для наложения "частоты" (параметру P0.03 задано 
значение 1, 3 или 4) эти два параметра используются для определения диапазона 
настройки вспомогательного источника частоты. 
Параметр P0.05 используется для определения диапазона вспомогательного 
источника частоты объекта, выбор относительно максимальной частоты, также 
может быть относительно частоты источника частоты X, если выбор относительно 
основного источника частоты, то диапазон вспомогательного источника частоты 
будет меняться при изменении основной частоты X. 
 

P0.08 Время ускорения 1 
По умолчанию | В зависимости 
от модели 

Диапазон настройки 0.00 с ~65000 с 

P0.09 

Время замедления 
1 

По умолчанию | В зависимости 
от модели 

Диапазон настройки 0.00 с ~65000 с 

 
Время ускорения – это время разгона преобразователя от нуля, время замедления 
необходимо для эталонной частоты (определяется параметром P0.24), это время, 
которое требуется до замедления до нулевой частоты. 
 

P0.10 
Заданная частота  

По 
умолч
анию 

50.00 Гц 

Диапазон настройки 0.00 ~ Максимальная частота (P0.12) 

 
Если выбор источника частоты установлен в «цифровой» или "терминал UP/ 
DOWN", значение функционального кода – это цифровым способом установленное 
начальное значение частоты преобразователя. 



Руководство по эксплуатации преобразователей частоты серии WL2000 

 

32 

 

P0.11 

Направление 
вращения По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 То же направление 

1 Обратное направление 

 
При изменении функционального кода не требуется изменять проводку двигателя 
для изменения направления вращения двигателя, его действие эквивалентно 
настройке любых двух линий электропроводки электрической машины (U, V, W) 
для изменения направления вращения двигателя. 
Подсказка: после инициализации параметры будут восстанавливать исходное 
состояние направления вращения двигателя. Обеспечьте хорошую систему 
отладки, в которой запрещено изменять направление вращения двигателя. 
 

P0.12 

Максимальная 
частота По умолчанию | 50.00Гц 

Диапазон 
настройки 50.00Гц~320.00Гц 

 
В преобразователях серии WL2000 аналоговый вход и импульсный вход (S3), 
период команды и т.д., в качестве источника частоты исползьует 100,0% их 
калибровки относительно значения параметра P0.12. Максимальная выходная 
частота WL2000 может достигать 3200 Гц, команды по частотному разрешению и 
диапазону частот второго входа соответствуют стандарту, можно выбрать команды 
частоты с помощью десятичных цифр параметра P0.22. 
При выборе значения параметра P0.22 равным 1, разрешение по частоте 
составляет 0,1 Гц, диапазон настройки параметра P0.12 составляет 50,0 Гц - 3200,0 
Гц; 
При выборе значения параметра P0.22 равным 2, разрешение по частоте 
составляет 0,01 Гц, диапазон настройки параметра P0.12 составляет 50,00Гц ~ 
320,00 Гц; 
 

P0.13 

Источник частоты 
верхнего предела 

По умолчанию 0 

Диапазон 
настройки 

0 Настройки параметра P0.12  

1 FIV 

2 FIC 

3 Зарезервировано 

4 Настройки PULSE  

5 Настройки связи 

Определение источника верхней предельной частоты может быть задано из 
цифрового набора (параметр P0.12), а также может быть задано из аналогового 
входа. При улавливании частоты с аналогового входа, аналоговый вход, 
соответствующий заданному значению 100%, соответствует параметру P0.12. 
Например, при управлении обмоткой в режиме регулирования крутящего момента, 
во избежание обрыва материала, при управлении усилением или уровнем на входе 
или выходе явления, можно использовать аналоговый частотный предел, когда 
преобразователь работает до верхнего граничного значения частоты и находится 
в режиме максимальной частоты.
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P0.14 

Верхний предел 
частоты 

По 
умолчанию 

50.00Гц 

Диапазон 
настройки 

Нижний предел частоты P0.16~ 
максимальная частота параметра 

P0.12 

P0.15 

Сдвиг верхнего 
предела частоты 

По 
умолчанию 

0.00Гц 

Диапазон 
настройки 

0,00Гц-Максимальная частота 
параметра P0.12 

Если верхний предел установлен для аналоговой или импульсной частоты, 
параметр P0.15 в качестве заданного смещения накладывает частоту смещения, а 
параметр P0.14 задает значения верхней граничной частоты в качестве конечного 
значения граничной частоты. 

P0.16 Нижний предел 
частоты 

По умолчанию l0,00Гц 

Диапазон 
настройки 

0,00 Гц – верхний предел частоты 
параметра P0.14 

Частота команды ниже значения параметра P0.16 устанавливает нижний предел 
частоты, преобразователь может остановиться и работать на нижней частоте или 
остальвиться на нулевой скорости линии, при этом работы может быть P8.14 
(установленная частота ниже нижнего предела частоты режим работы). 
 

P0.17 Несущая частота По умолчанию | В зависимости 
от модели 

Диапазон настройки 1 кГц~16.0 кГц 

Это функция регулировки несущей частоты преобразователя. Регулировка 
несущей частоты позволяет уменьшить электрический шум, избежать точки 
резонанса механической системы, уменьшить ток утечки и снизить помехи, 
вызываемые преобразователем. 
При низкой несущей частоте выходной ток более высокой гармонической 
составляющей увеличивается, увеличиваются потери в двигателе, повышается 
температура двигателя. При более высокой несущей частоте уменьшаются потери 
в двигателе, снижается рост температуры двигателя, но увеличиваются потери в 
преобразователе, повышается его температура, увеличиваются помехи. 
Регулировка несущей частоты влияет на следующие характеристики: 

Несущая частота Низкая -» высокая 

Шум двигателя Высокий ► Низкий 

Форма волны выходного 
тока Плохая ► Хорошая 

Рост температуры 
электродвигателей Высокая ► низкая 

Рост температуры 
преобразователя Низкая     ◄ Высокая 

Ток утечки Небольшой  ► большой 

Сторонние помехи Небольшие ► большие 
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Для различных усилителей мощности несущая частота в заводских настройках 
различна. Хотя пользователь может изменить ее в соответствии со своими 
потребностями, необходимо соблюдать осторожность: если значение несущей 
частоты установлено выше заводской настройки, это приведет к росту 
температуры радиатора преобразователя, и пользователю придется использовать 
понижение характеристик преобразователя; в противном случае существует 
опасность сигнала перегрева. 

P0.18 Регулировка несущей частоты с 
помощью температуры 

По 
умолчанию 

1 

Диапазон настройки 0: Нет 
1: Да 

Несущая частота с регулировкой температуры применима к преобразователю, 
когда обнаруживается, что его радиатор имеет высокую температуру, 
автоматически снижается несущая частота для снижения увеличения температуры 
преобразователя. При обнаружении низкой температуры радиатора несущая 
частота возвращается к заданному значению. Эта функция позволяет снизить 
аварийную сигнализацию перегрева преобразователя. 
 

P0.19 

Ед. изм. Времени 
ускорения/замедления 

По 
умолчанию 

1 

Диапазон 
настройки 

0 1 с 

1 0.1 с 

2 0.01 с 

 
Примечание: Для удовлетворения потребностей в любых ситуациях в 
преобразователе WL2000 предусмотрены три вида единиц времени замедления: 
1 секунда, 0,1 секунды и 0,01 секунды, соответственно. 
Примечание: При изменении параметров функции четыре группы десятичных 
цифр будут изменяться согласно предположению о времени замедления; 
соответствующее время замедления изменяется, также обратите особое внимание 
на это на в процессе применения. 
 

P0.21 

Частота сдвига источника 
вспомогательной частоты 

для работы X и Y  
По умолчанию 0.00Гц 

Диапазон настройки 
0,00Гц - Максимальная частота 

параметра P0.12 

 
Этот функциональный код действителен только в момент выбора источника 
частоты для стороннего комплементарного вычисления. 
Если в качестве частоты сдвига использовать источник частоты вспомогательного 
вычисления параметра P0.21, а в качестве конечного значения частоты - значение 
частоты наложения результатов вспомогательного вычисления, то настройка 
частоты становится более гибкой. 
 

P0.22 

Ссылка на частоту По умолчанию |2 

Диапазон 
настройки 

1 0.1Гц 

2 0.01Гц 
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Все параметры, используемые для определения разрешения функционального 
кода, связаны с частотой. 
При разрешении по частоте 0,1 Гц максимальная выходная частота 
преобразователя WL2000 может достигать 3200 Гц, а при разрешении по частоте 
0,01 Гц - 320,00 Гц. 
Примечание: При изменении функциональных параметров все связанные с 
частотными параметрами десятичные разряды будут изменяться, 
соответствующие значения частоты также будут изменяться, обратите особое 
внимание на это в процессе работы. 

P0.23 

Сохранение частоты цифровой 
настройки при включении 

питания 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон 
настройки 

0 Не сохраняется в памяти 

1 Сохраняется в памяти 

Функция источника частоты для цифровых значений действует только при 
настройке. 
"Отсутствие памяти" означает состояние преобразователя после простоя, 
цифровые значения частоты возвращаются к значению параметра P0.10 
(предустановка частоты), для коррекции частоты сбрасывается клавиатура 
кнопками ▲, ▼ или с помощью терминала UP и DOWN. 
"Память" означает состояние преобразователя после простоя, цифровые значения 
частоты сохраняются установленными для последнего момента простоя, для 
коррекции действительной частоты необходимо нажать на клавиатуре кнопки ▲, 
▼ или на терминале UP и DOWN. 

P0.24 

Базовая частота времени 
ускорения/замедления 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон 
настройки 

0 
Максимальная 
частота(P0.12) 

1 Заданная частота 

2 100Гц 

Время ускорения/замедления относится к частоте от нуля до установленной 
частоты параметра P0.24 между временем ускорения/замедления. Если параметр 
P0.24 выбран равным 1, время замедления связано с заданной частотой, если 
заданная частота часто меняется, ускорение двигателя будет переменным, 
обратите внимание на его применение. 

P0.25 

Базовая частота для 
изменения UP/DOWN 

во время работы 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон 
настройки 

0 Частота работы 

1 Заданная частота  

Этот параметр действителен только для источника частоты для цифровой 
настройки. Используется для определения приведения в действие кнопок ▲, ▼ 
или терминала клавиатуры UP/DOWN, решения о том, каким способом задается 
частотная коррекция; целевая частота основана на увеличении или уменьшении 
рабочей частота или на увеличении или уменьшении заданной частоты. Два 
набора отличий проявляются при работе преобразователя в процессе замедления, 
а именно, если частота работы преобразователя и частота настройки не 
совпадают по времени, то разница в выборе параметров очень велика.  
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P0.26 

Источник команды, 
связанный с источником 

частоты 

По 
умолчанию 

000 

Диапазон 
настройки 

Разряд единиц 
Связывание команды панели 
оператора с источником частоты 

0 Нет связывания 

1 
Источник частоты по цифровой 
настройке 

2 FIV 

3 FIC 

4 Зарезервировано 

5 Настройка импульса (S3) 

6 Многоссылочный 

7 Простой ПЛК  

8 ПИД 

9 Настройка связи 

Разряд 
десятков 

Связывание команды клеммы с 
источником частоты (0~9, то же, 
что разряд единиц) 

Разряд сотен 
Связывание команды связи с 
источником частоты (0~9, то же, 
что разряд единиц) 

 
Этот параметр используется для привязки трех источников команд к девяти 
источникам частоты, что позволяет реализовать синхронное переключение. 
Подробнее об источниках частоты см. описание параметра P0.04 (Выбор 
основного источника частоты X). К одному и тому же источнику частоты могут быть 
привязаны разные работающие источники команд. 
Если источник команд имеет связанный источник частоты, то при переключении 
источника частоты источник команд, заданный в параметрах P003 - P007, 
перестанет работать. 

P0.27 

Тип платы 
расширения связи 

По умолчанию 0 

Диапазон 
настройки | 0 Плата связи Modbus 
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Группа P1: управление пуском/остановом 

P1.00 

Ражим запуска По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 Непосредственный запуск 

1 
Повторный запуск для отслеживания 
скорости вращения 

2 
Запуск с предвозбуждением 
(асинхронный двигатель) 

0: прямой запуск 
Если время торможения постоянным током установлено на 0, то преобразователь 
начинает работать на частоте запуска. Если время торможения постоянным током 
не равно 0, то преобразователь сначала выполняет торможение постоянным 
током, а затем начинает работать на частоте запуска. Применяется при малых 
инерционных нагрузках, когда двигатель может вращаться при запуске. 
1: Перезапуск с отслеживанием скорости вращения 
Привод переменного тока сначала определяет скорость и направление вращения 
двигателя, а затем запускается на отслеживаемой частоте. Такой плавный пуск не 
оказывает влияния на вращающийся двигатель. Он применим для перезапуска при 
мгновенном отключении питания крупноинерционной нагрузки. Для обеспечения 
работоспособности перезапуска с отслеживанием скорости вращения необходимо 
правильно задать параметры двигателя в группе P2. 
2: Пуск с предварительным возбуждением (асинхронный двигатель) 
Действует только для асинхронного двигателя и используется для создания 
магнитного поля перед запуском двигателя. Ток и время предварительного 
возбуждения см. в параметрах P1.05 и P1.06. Если время предвозбуждения равно 
0, то привод переменного тока отменяет предвозбуждение и начинает работать на 
частоте запуска. Если время предвозбуждения не равно 0, то перед запуском 
привод сначала производит предвозбуждение, улучшая динамические 
характеристики двигателя. 

P1.01 

Режим отслеживания 
скорости вращения 

По умолчанию 0 

Диапазон 
настройки 

0 Запуск от частоты останова 

1 От нулевой скорости 

2 От максимальной частоты 

 
Для завершения процесса отслеживания скорости вращения за минимальное 
время выберите соответствующий режим, в котором преобразователь частоты 
отслеживает скорость вращения двигателя. 
0: От частоты при остановке до отслеживания. 
Это наиболее часто выбираемый режим. 
1: От нулевой частоты до отслеживания. 
Применяется для перезапуска после длительного отключения питания. 
2: От максимальной частоты до отслеживания. 
Применяется для нагрузки, вырабатывающей электроэнергию.
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P1.02 

Скорость отслеживания 
скорости вращения 

По 
умолчанию 

20 

Диапазон настройки 1-100 

 
В режиме повторного запуска отслеживания скорости вращения выберите скорость 
отслеживания скорости вращения. Чем выше значение, тем быстрее происходит 
остлеживание. Однако слишком большие значения могут привести к ненадежным 
результатам отслеживания. 
 

P1.03 
Частота запуска По умолчанию |0.00 Гц 

Диапазон настройки 0.00 Гц - 10.00 Гц 

P1.04 

Время удержания частоты 
запуска 

По умолчанию 0.0 с 

Диапазон настройки 0.0 с ~100.0 с 

 
Для обеспечения крутящего момента двигателя при включении привода 
переменного тока необходимо установить соответствующую частоту включения. 
Кроме того, для создания возбуждения при пуске двигателя необходимо 
удерживать частоту пуска в течение определенного времени. 
Частота запуска (параметр P1.03) не ограничивается нижним пределом частоты. 
Если заданная целевая частота ниже частоты запуска, то преобразователь не 
запускается и остается в состоянии ожидания. При переключении между прямым 
и обратным вращением время удержания частоты запуска отключается. Время 
удержания включается не во время разгона, а во время работы простого ПЛК. 
Пример 1:  
P0.04=0 Источник частоты - цифровая установка. 
P0.10=2.00Гц Частота цифровой установки равна 2.00 Гц. 
P1.03=5.00Гц Частота запуска равна 5.00 Гц. 
P1.04=2,0 с Время удержания частоты запуска составляет 2,0 с. 
В этом примере преобразователь частоты остается в состоянии ожидания, а 
выходная частота равна 0,00 Гц. 
Пример 2:  
P0.04=0 Источником частоты является цифровая установка. 
P0.10=10.00Гц Частота цифровой установки равна 10.00 Гц. 
P1.03=5.00Гц Частота запуска равна 5.00 Гц. 
P1.04=2,0с Время удержания частоты запуска составляет 2,0 с. 
В данном примере привод переменного тока разгоняется до частоты 5,00 Гц, а 
затем через 2 с разгоняется до заданной частоты 10,00 Гц. 
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P1.05 

Ток торможения постоянным 
током при запуске / Ток 

предварительного возбуждения 

По 
умолчанию 

0% 

Диапазон настройки 0%~100% 

P1.06 

Ток торможения постоянным 
током при запуске / Ток 

предварительного возбуждения 

По 
умолчанию 

0.0 с 

Диапазон настройки 0.0 с ~100.0 с 

 
Торможение постоянным током при запуске обычно используется при повторном 
включении привода переменного тока после остановки вращающегося двигателя. 
Предварительное возбуждение используется для создания магнитного поля 
асинхронного двигателя перед запуском, чтобы повысить быстродействие. 
Торможение постоянным током при пуске актуально только для прямого пуска. В 
этом случае привод переменного тока осуществляет торможение постоянным 
током при заданном токе торможения постоянным током. По истечении времени 
торможения постоянным током при запуске привод начинает работать. Если время 
торможения постоянным током при запуске равно 0, то привод запускается 
напрямую без торможения постоянным током. Чем больше ток торможения 
постоянным током при запуске, тем больше тормозное усилие. 
Если режим запуска - предпусковой, то привод создает магнитное поле на основе 
заданного предпускового тока. По истечении времени предварительного 
возбуждения привод начинает работать. Если время предвозбуждения равно 0, то 
привод запускается напрямую без предвозбуждения. Ток торможения постоянным 
током при запуске или ток предвозбуждения — это процентное отношение к 
базовому значению. 
Если номинальный ток двигателя меньше или равен 80% номинального тока 
привода переменного тока, то базовым значением является номинальный ток 
двигателя. Если номинальный ток двигателя больше 80% от номинального тока 
привода переменного тока, то базовое значение равно 80% от номинального тока 
привода переменного тока. 
 

P1.07 

Режим 
ускорения/замедления 

По умолчанию 0 

Диапазон 
настройки 

0 Линейное ускорение/замедление 

1 
 С-образная кривая 
ускорения/замедления А 

2  С-образная кривая 
ускорения/замедления В 

Этот параметр используется для установки режима изменения частоты в процессе 
пуска и останова привода переменного тока. 
0: Линейное ускорение/замедление 
Выходная частота увеличивается или уменьшается в линейном режиме. В 
преобразователе WL2000 предусмотрено четыре группы времени 
ускорения/замедления, которые могут быть выбраны с помощью параметров P5.00 
- P5.08. 
1: С-образная кривая ускорения/замедления A 
Выходная частота увеличивается или уменьшается в соответствии с S-образной 
кривой. S-образная кривая требует плавного запуска или остановки таких 
объектов, как лифты, ленточные конвейеры и т.д. Функциональные коды P1.08 и 
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P1.09, соответственно, определяют пропорцию времени ускорения и замедления 
S-образной кривой в начальном сегменте и в конце периода. 
2: S-образная кривая ускорения/замедления В 
На этой кривой номинальная частота двигателя всегда является точкой перегиба. 
Этот режим fb обычно используется в тех случаях, когда требуется 
ускорение/замедление на скорости, превышающей номинальную частоту. 
Если заданная частота выше номинальной, то время разгона/торможения 
составляет: 

 
В этой формуле f – это заданная частота ,fb– номинальная частота двигателя, а T 
– время ускорения от 0 Гцдо номинальной частоты fb. 

 

 

Рисунок 4-1 С-образная кривая В ускорения/замедления 

P1.08 

Пропорция времени 
начального сегмена 
С-образной кривой 

По 
умолча

нию 
30.0% 

Диапазон настройки 0.0%~ (100.0%-P1.09) 

P1.09 

Пропорция времени 
конечного сегмена С-

образной кривой 

По 
умолча

нию 
30.0% 

Диапазон настройки 0.0%~ (100.0%-P1.08) 

 

Эти два параметра определяют, соответственно, временные пропорции 
начального и конечного сегментов С-образной кривой ускорения/замедления А. 
Они должны удовлетворять требованию: 

P1.08 + P1.09 ≤ 100,0%. 

На рис. 4-2 t1 — это время, заданное в параметре P1.08, в течение которого наклон 
изменения выходной частоты постепенно увеличивается. t2 — это время, заданное 
в параметре P1.09, в течение которого наклон изменения выходной частоты 
постепенно уменьшается до 0. В промежутке времени между t1 и t2 наклон 
изменения выходной частоты остается неизменным, т.е. происходит линейное 
ускорение/замедление. 
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Рисунок 4-2 С-образная кривая A ускорения/замедления 
 

P1.10 

Режим останова По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 Замедление до остановки 

1 
Выбег (вращение по инерции) 
до остановки 

 
0: Замедление до остановки 
После подачи команды останова привод переменного тока снижает выходную 
частоту в соответствии с временем замедления и останавливается, когда частота 
снижается до нуля. 
1: Движение по инерции до остановки (выбег) 
После подачи команды останова преобразователь частоты немедленно 
прекращает вывод. Двигатель движется до остановки на основании механической 
инерции. 

P1.11 

Начальная частота остановки 
при торможении постоянным 

током 
По умолчанию 0.00Гц 

Диапазон настройки 0.00Гц~Максимальная частота 

P1.12 

Время ожидания при 
торможении постоянным током  

По умолчанию 0.0 с 

Диапазон настройки 0.0 с ~36.0 с 

P1.13 

Останов при торможении 
постоянным током 

По умолчанию 0% 

Диапазон настройки 0%~100% 

P1.14 

Время останова при 
торможении постоянным током По умолчанию 10.0 с 

Диапазон настройки 0.0 с ~36.0 с 

P1.11 (Начальная частота торможения постоянным током при остановке) 
В процессе замедления до остановки привод переменного тока начинает 
торможение постоянным током, если рабочая частота ниже значения, 
установленного в параметре P1.11. 
P1.12 (Время ожидания остановки торможения постоянным током) 
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Когда рабочая частота снижается до начальной частоты остановки торможения 
постоянным током, преобразователь останавливает выход на определенное 
время, а затем начинает торможение постоянным током. Это позволяет 
предотвратить такие неисправности, как перегрузка по току, вызванная 
торможением постоянным током на высокой скорости. 
P1.13 (Ток торможения постоянным током) 
Этот параметр задает выходной ток при торможении постоянным током и 
представляет собой процентное отношение к базовому значению. Если 
номинальный ток двигателя меньше или равен 80% от номинального тока привода 
переменного тока, то базовым значением является номинальный ток двигателя. 
Если номинальный ток двигателя больше 80% от номинального тока привода 
переменного тока, то базовое значение равно 80% от номинального тока привода 
переменного тока. 
P1.14 (Время торможения постоянным током) 
Этот параметр задает время удержания торможения постоянным током. Если он 
установлен на 0, то торможение постоянным током отменяется. Процесс остановки 
торможения постоянным током показан на следующем рисунке. 

 

Рисунок 4-3 Процесс торможения постоянным током 

P1.15 
Коэффициент 

использования тормоза По умолчанию 100% 

Диапазон настройки 0%~100% 

Этот параметр действителен только для привода переменного тока с внутренним 
тормозным устройством и используется для настройки коэффициента 
использования тормозного устройства. Чем больше значение этого параметра, тем 
лучше будет результат торможения. Однако слишком большое значение приводит 
к большим колебаниям напряжения шины привода в процессе торможения. 

 

Группа P2: параметры двигателя 

P2.00 

Выбор типа 
двигателя 

По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0: Общий асинхронный 
двигатель 
1: Асинхронный двигатель с 
переменной частотой 
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P2.01 Номинальная 
мощность двигателя 

По 
умолчанию  

В зависимости от модели 

Диапазон настройки 0.1 кВт ~30.0 кВт 

P2.02 Номинальное 
напряжение двигателя 

По 
умолчанию  

В зависимости от модели 

Диапазон настройки 1 В -2000 В 

P2.03 Номинальный ток 
двигателя 

По 
умолчанию  

В зависимости от модели 

Диапазон настройки 0.01A-655.35A 

P2.04 Номинальная частота 
двигателя 

По 
умолчанию   

В зависимости от модели 

Диапазон настройки 0.01 Гц-Максимальная частота 

P2.05 Номинальная частота 
вращения двигателя 

По 
умолчанию 

В зависимости от модели 

Диапазон настройки 1 об/мин-65535 об/мин 

Задавайте параметры в соответствии с заводской табличкой, вне зависимости от 
того, принято ли управление по переменной частоте (В/F) или векторное 
управление. Для достижения лучших показателей В/F или векторного управления 
необходима автонастройка двигателя. Точность автонастройки двигателя зависит 
от правильности установки параметров заводской таблички двигателя. 

P2.06 

Сопротивление статора 
(асинхронный двигатель) 

По умолчанию 
В зависимости от 
модели 

Диапазон настройки 0.001 Ом -30.000 Ом 

P2.07 
Сопротивление ротора 

(асинхронный двигатель) 
По умолчанию 

В зависимости от 
модели 

Диапазон настройки 0.001 Ом -65.535 Ом 

P2.08 

Индуктивное сопротивление 
рассеяния (асинхронный 

двигатель) 
По умолчанию 

В зависимости от 
модели 

Диапазон настройки 0.01мГн~655.35мГн 

P2.09 

Взаимное индуктивное 
сопротивление 

(асинхрнонный двигатель) 
По умолчанию 

В зависимости от 
модели 

Диапазон настройки 0.1мГн~6553.5мГн 

P2.10 
Ток без нагрузки 

(асинхронный двигатель) 
По умолчанию 

В зависимости от 
модели 

Диапазон настройки 0.01A-P2.03 
 
Параметры в P2.06 - P2.10 — это параметры асинхронного двигателя. 
Параметры P2.06--P2.10 являются обычными, отсутствующими на заводской 
табличке двигателя, и получаются с помощью автонастройкипреобразователя. 
При стационарной автонастройке асинхронного двигателя можно получить только 
три параметра P2.06--P2.08. При динамической автонастройке асинхронного 
двигателя можно получить, кроме всех параметров P2.06--P2.10, еще и порядок 
чередования фаз кодового датчика и контур тока PI. 
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При каждом изменении параметров "Номинальная мощность двигателя* (P2.01) 
или "Номинальное напряжение двигателя" (P2.02) привод переменного тока 
автоматически восстанавливает значения параметров P2.06 - P2.10 в 
соответствии с параметрами, установленными для асинхронного двигателя серии 
Y. 
При невозможности выполнить стационарную автонастройку асинхронного 
двигателя вручную введите значения этих параметров в соответствии с данными, 
предоставленными производителем двигателя. 
P2.11-P2.36 Зарезервировано 

P2.37 

Выбор 
автонастройки По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 Автонастройка отсутствует 

1 
Стстическаяавтонастройка асинхронного 
двигателя 

2 
Полная автонастройка асинхронного 
двигателя 

 

0: Отсутствие автонастройки 
Автонастройка запрещена. 
1: Статическая автонастройка асинхронного двигателя 
Применяется в сценариях, когда полная автонастройка не может быть выполнена 
из-за невозможности простого отключения асинхронного двигателя от нагрузки. 
Перед выполнением статической автонастройки сначала правильно установите 
тип двигателя и параметры заводской таблички двигателя P2.00 - P2.05. В 
результате статической автонастройкипривод получит три параметра P2.06 - 
P2.08. Описание действия: Установите значение этого параметра равным 1 и 
нажмите кнопку RUN (работа). После этого привод начнет статическую 
автонастройку. 
2: Полная автонастройка асинхронного двигателя 
Для выполнения этого типа автонастройки необходимо убедиться, что двигатель 
отключен от нагрузки. В процессе полной автонастройки преобразователь частоты 
сначала выполняет статическую автонастройку, а затем разгоняется до 80% 
номинальной частоты двигателя в течение времени разгона, заданного в 
параметре P0.08. Привод продолжает работать в течение определенного времени, 
а затем замедляется до остановки в течение времени замедления, установленного 
в параметре P0.09. Установите значение этого параметра равным 2 и нажмите 
кнопку RUN. После этого начнется полная автонастройка привода. 
Примечание: Автонастройка двигателя может быть выполнена только в режиме 
панели управления. 

Группа P3: параметры векторного управления 

Функциональный код группы P3 применяется только к векторному управлению; 
управление по отношению напряжения к частоте (V/F) не действует.  



Глава 4 Подробное описание функций 
 

45  

P3.00 

Пропорциональное 
усиление контура скорости 1 

По 
умолчанию 

30 

Диапазон настройки 1-100 

P3.01 

Время интегрирования 
контура скорости1 

По 
умолчанию 

0.50 с 

Диапазон настройки 0.01 с~10.00 с 

P3.02 
Частота переключения 1 

По 
умолчанию 

5.00Гц 

Диапазон настройки 0.00-P3.05 

P3.03 

Пропорциональное 
усиление контура скорости 2 

По 
умолчанию 

20 

Диапазон настройки 0-100 

P3.04 

Время интегрирования 
контура скорости 2 По умолчанию 11.00 с 

Диапазон настройки 0.01 с~10.00 с 

P3.05 

Частота переключения 2 По умолчанию 110.00Гц 

Диапазон настройки 
P3.02~ максимальная выходная 

частота 

Параметры PI контура скорости зависят от частоты работы привода. 
Если рабочая частота меньше или равна "Частоте переключения 1" (параметр 
P3.02), то параметры контура скорости PI равны P3.00 и P3.01. 
Если рабочая частота равна или больше "Частоты переключения 2" (параметр 
P3.05), то параметры контура скорости PI равны P3.03 и P3.04. 
Если рабочая частота находится в диапазоне от P3.02 до P3.05, то параметры 
контура скорости PI получаются в результате линейного переключения между 
двумя группами параметров PI, как показано на рис. 4-4. 
 

 
 

Рисунок 4-4 Отношение между рабочей частотой и параметрами PI 
.
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Динамические характеристики скорости при векторном управлении могут быть 
настроены путем установки пропорционального коэффициента усиления и 
времени интегрирования регулятора скорости. 
Для достижения более быстрого отклика системы следует увеличить коэффициент 
пропорциональности и уменьшить время интегрирования. Следует помнить, что 
это может привести к возникновению колебаний системы. 
Рекомендуемый метод настройки следующий: 
Если заводская настройка не удовлетворяет требованиям, выполните 
соответствующую регулировку. Сначала увеличьте пропорциональный 
коэффициент усиления, чтобы исключить колебания системы, а затем уменьшите 
время интегрирования для обеспечения быстрого отклика системы и малого 
перескока. 
Примечание: Неправильная настройка параметра PI может привести к слишком 
большому перерегулированию скорости, и даже при снижении перерегулирования 
может возникнуть ошибка по превышению напряжения. 

P3.06 Усиление сдвига 
векторного регулирования 

По умолчанию |100% 

Диапазон настройки 50%~200% 

 
Для преобразователей напряжение-частота этот параметр используется для 
регулирования точности стабильности скорости вращения двигателя. Когда 
двигатель с нагрузкой вращается на очень низкой скорости, увеличьте значение 
этого параметра; когда двигатель с нагрузкой вращается на очень большой 
скорости, уменьшите его значение. 

P3.07 

Временная константа 
фильтра контура скорости 

По умолчанию 0.000 с 

Диапазон настройки 0.000 с~0.100 с 

В режиме векторного управления выходом регулятора контура скорости является 
задание тока по моменту. Этот параметр используется для фильтрации задания 
по моменту. В общем случае он не требует настройки и может быть увеличен при 
больших колебаниях скорости. При возникновении колебаний двигателя следует 
уменьшить значение этого параметра. Если значение этого параметра невелико, 
выходной момент привода может сильно колебаться, но реакция на него будет 
быстрой. 

P3.08 Усиление перевозбуждения 
векторного регулирования 

По 
умолчанию 

64 

Диапазон настройки 0-200 

Во время замедления привода переменного тока управление перевозбуждением 
может сдерживать рост напряжения на шинах, во избежание сбоя по 
перенапряжению. Чем больше коэффициент усиления возбуждения, тем лучше 
сдерживающий эффект. Увеличьте коэффициент усиления возбуждения, если 
привод переменного тока подвержен ошибкам перенапряжения при замедлении. 
Однако слишком большой коэффициент усиления по возбуждению может привести 
к увеличению выходного тока. Поэтому в реальных условиях эксплуатации следует 
устанавливать соответствующее значение этого параметра. 
В системах с малой инерционностью (напряжение на шине не повышается при 
замедлении) или при наличии тормозного резистора установите значение 
коэффициента усиления по возбуждению равным 0.
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P3.09 

Верхний предел источника 
момента в режиме 

управления скорости 
По умолчанию 0 

Диапазон 
настройки 

0 P3.10 

1 FIV 

2 FIC 

3 Зарезервировано 

4 Настойка импульса 

5 Настройка связи 

P3.10 

Цифроваянастройкаверхнего
пределамоментав режиме 

управления скорости 
По умолчанию 150.0% 

Диапазон 
настройки 

 
0.0%~200.0% 

 

 
В режиме регулирования скорости максимальный выходной крутящий момент 
привода переменного тока ограничивается параметром P3.09. Если верхний 
предел крутящего момента задается аналоговым, импульсным или 
коммуникационным способом, то 100% настройки соответствует значению 
параметра P3.10, а 100% значения параметра P3.10 соответствует номинальному 
крутящему моменту привода переменного тока. 

P3.13 

Пропроциональноеусиле
ниерегулировки 

возбуждения 
По умолчанию 2000 

Диапазон настройки 0-20000 

P3.14 

Интегральное усиление 
регулировки 
возбуждения 

По умолчанию 1300 

Диапазон настройки 0-20000 

P3.15 

Пропорциональноеусиле
ниерегулировки момента 

По умолчанию 2000 

Диапазон настройки 0-20000 

P3.16 

Интегральное усиление 
регулировки момента 

По умолчанию 1300 

Диапазон настройки 0-20000 

P3.17 

Тип интегрального 
свойства контура 

скорости 
По умолчанию 0 

Диапазон настройки 
0 недействителен 

1 действителен 

Это параметры контура тока PI для векторного управления. Эти параметры 
получаются автоматически в процессе "полной автонастройки асинхронного 
двигателя" и обычно не требуют изменения. Размерностью интегрального 
регулятора контура тока является интегральный коэффициент усиления, а не 
время интегрирования. 
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Следует учитывать, что слишком большой коэффициент усиления контура тока PI 
может привести к колебаниям всего контура регулирования. Поэтому при сильных 
колебаниях тока или момента следует вручную уменьшить коэффициент 
пропорциональности или интегральный коэффициент. 
P3.18 - P3.22 Зарезервировано 

Группа P4: параметры управления по отношению 
напряжение/частота (V/F) 

Режим управления V/F применим в системах с малой нагрузкой (вентилятор или 
насос) или в системах, где один преобразователь управляет несколькими 
двигателями или где существует большая разница между мощностью 
преобразователя и мощностью двигателя. 

P4.00 

Настройки кривой 
V/F По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 Линейная V/F 

1 Многоточечная V/F 

2 Квадратичная V/F 

3 Мощность 1.2-V/F 

4 Мощность 1,4- V/F 

6 Мощность 1.6- V/F 

8 Мощность 1.8-V/F 

9 Зарезервировано 

10 Полное разделение V/F 

11 Половинное разделение V/F 

0: Линейная V/F 
Применяется для общей нагрузки с постоянным моментом. 
1: Многоточечная V/F 
Применяется для специальных нагрузок, таких как дегидратор и центрифуга. 
Любая такая кривая V/F может быть получена путем настройки параметров P4.03 - 
P4.08. 
2: Квадратичная V/F 
Применяется для центробежных нагрузок, таких как вентилятор и насос. 
3-8: Кривая V/F между линейным V/F и квадратичным V/F 
10: Режим полного разделения V/F 
В этом режиме выходная частота и выходное напряжение привода переменного 
тока независимы. Выходная частота определяется источником частоты, а 
выходное напряжение - параметром "Источник напряжения для разделения V/F" 
(параметр P4.13). 
Применяется для индукционного нагрева, инверсного питания и управления 
моментными двигателями. 
11: Режим половинного разделения V/F 
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В этом режиме напряжение и частота пропорциональны, и зависимость 
пропорциональности может быть установлена в параметре P4.13. Взаимосвязь 
между напряжением и частотой также связана с номинальным напряжением 
двигателя и номинальной частотой двигателя в группе P2. 
Предположим, что входной сигнал источника напряжения равен X (от 0 до 100%), 
зависимость между V и F имеет вид: V/F = 2 * X * (Номинальное напряжение 
двигателя) / Номинальная частота двигателя). 

P4.01 
Усиление момента 

По 
умолча
нию 

I В зависимости от 
модели 

Диапазон настройки 0.0%~30% 

P4.02 

Граничная частота 
усиления момента 

По 
умолча
нию 

50.00Гц 

Диапазон настройки 
0,00Гц– максимальная выходная 

частота 

Для компенсации низкочастотных характеристик крутящего момента при В/F-
регулировании можно увеличить выходное напряжение привода на низкой частоте, 
изменив параметр P4.01. При слишком большом увеличении крутящего момента 
двигатель может перегреться, а привод - пострадать от перегрузки по току. Если 
нагрузка велика и пусковой момент двигателя недостаточен, увеличьте значение 
параметра P4.01. Если нагрузка мала, уменьшите значение параметра P4.01. Если 
значение параметра P4.01 установлено в 0.0, то привод выполняет 
автоматическое повышение момента. В этом случае преобразователь 
автоматически рассчитывает величину усиления крутящего момента на основе 
параметров двигателя, включая сопротивление статора. 
Параметр P4.02 задает частоту, на которой действует усиление крутящего 
момента. При превышении этой частоты форсирование момента становится 
недействительным, как показано на следующем рисунке. 
 
f1: Граничная частота ручного увеличения момента 
fb: Номинальная рабочая частота вращения 

 
Рисунок 4-5 Ручное увеличение момента 
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P4.03 Многоточечная частота 
V/F 1 (F1) 

По умолчанию 0.00Гц 

Диапазон настройки 0.00Гц-P4.05 

P4.04 Многоточечное 
напаряжение V/F 1(В1) 

По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки 0.0%~100.0% 

P4.05 Многоточечная частота 
V/F 2 (F2) 

По умолчанию 0.00Гц 

Диапазон настройки P4.03~P4.07 

P4.06 Многоточечное 
напаряжениеV/F 2 (В2) 

По умолчанию 0 

Диапазон настройки 0.0%~100.0% 

P4.07 Многоточечная частота 
V/F 3 (F3) 

По умолчанию 0 

Диапазон настройки P4.05~ номинальная частота двигателя  (P2.04) 

P4.08 Многоточечное 
напряжение V/F 3(В3) 

По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки 0.0%~100.0% 

Эти шесть параметров используются для определения многоточечной кривой В/F. 
Многоточечная кривая В/F задается в зависимости от нагрузочной характеристики 
двигателя. Соотношение между напряжениями и частотами должно 
соответствовать условию: V1 <V2 <V3, F1 < F2 < F3. При низкой частоте более 
высокое напряжение может привести к перегреву или даже сгоранию двигателя и 
срабатыванию токовой защиты или защиты от перегрузки по току привода 
переменного тока. 
V1-V3: процентное соотношение напряжений между ступенями V/F 1-3 
F1-F3: многоточечная частота V/F 1-3 ступени 
Vb: Номинальное напряжение двигателя  
Fb: Номинальная частота работы двигателя 

 

 
Рисунок4-6 Задание многоточечной кривой V/F 

P4.09 

Компенсирующее 
усиление скольжения 

V/F 

По 
умолчанию 

0.0% 

Диапазон настройки 0%~200.0% 

Этот параметр действителен только для асинхронного двигателя.
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Он позволяет компенсировать проскальзывание скорости вращения асинхронного 
двигателя при увеличении нагрузки на него. 
Если этот параметр установлен в значение 100%, то это означает, что компенсация 
при номинальной нагрузке двигателя соответствует номинальному скольжению 
двигателя. Номинальное скольжение двигателя автоматически определяется 
приводом переменного тока путем расчета на основе номинальной частоты 
двигателя и номинальной скорости вращения двигателя в группе P2. 
При настройке коэффициента компенсации скольжения V/F, как правило, при 
номинальной нагрузке, если скорость вращения двигателя отличается от 
заданной, слегка подкорректируйте этот параметр. 

P4.10 

Усиление 
перевозбуждения V/F 

По 
умолчанию 

64 

Диапазон настройки 0~200 

Во время замедления привода переменного тока избыточное возбуждение может 
сдерживать рост напряжения на шинах, предотвращая возникновение 
неисправностей, связанных с перенапряжением. Чем больше коэффициент 
возбуждения, тем лучше результат сдерживания. 
Увеличьте коэффициент усиления возбуждения, если преобразователь частоты 
подвержен ошибкам перенапряжения при замедлении. Однако слишком большой 
коэффициент усиления может привести к увеличению выходного тока. В реальных 
условиях применения установите правильное значение параметра P4.09. 
В тех случаях, когда инерция мала и напряжение на шине не повышается при 
замедлении двигателя, или при наличии тормозного резистора, установите 
коэффициент усиления по возбуждению равным 0. 

P4.11 

Усиление подавления 
колебаний V/F 

По умолчанию В зависимости от модели 

Диапазон настройки 0~100 

Установите значение этого параметра как можно меньшим для эффективного 
подавления колебаний, чтобы избежать влияния на управление V/F. Установите 
этот параметр в 0, если двигатель не имеет колебаний. Увеличивайте значение 
только в том случае, если двигатель испытывает явные колебания. Чем больше 
значение, тем более очевидным будет результат подавления колебаний. 
Если функция подавления колебаний включена, номинальный ток двигателя и ток 
холостого хода должны соответствовать друг другу. В противном случае эффект 
подавления колебаний V/F будет неудовлетворительным.



Руководство по эксплуатации преобразователей частоты серии WL2000 

 

52 

 

P4.13 

Источник напряжения для 
разделения V/F  

По умолчанию 0 

Диапазон 
настройк

и 

0 Цифровая настройка (параметр P4.14) 

1 FIV 

2 FIC 

3 Зарезервировано 

4 Импульсная настройка (клемма S3) 

5 Многоссылочный 

6 Простой ПЛК 

7 ПИД 

8 Настройка связи 

100.0% соответствует номинальному напряжению 
двигателя (параметр P2.02) 

P4.14 

Цифровая настройка 
напряжения для разделения 

V/F 
По умолчанию 0 В 

Диапазон настройки 
0В ~ номинальное напряжение 
двигателя 

 

Разделение V/F обычно применяется в таких случаях, как индукционный нагрев, 
инверсный источник питания и управление моментом двигателя. 
Если включено управление с разделением V/F, выходное напряжение может быть 
задано функциональным кодом P4.14 или с помощью аналоговой, 
многоссылочной, простого ПЛК, ПИД-регулирования или связи. Если выходное 
напряжение задается с помощью нецифровой настройки, то 100% настройки 
соответствует номинальному напряжению двигателя. Если задан отрицательный 
процент, то в качестве действующего значения используется его абсолютное 
значение. 
0: цифровая настройка (параметр P4.14) 
Выходное напряжение задается непосредственно параметром P4.14. 
1: FIV; 2: FIC 
Выходное напряжение задается через клеммы Al. 
3: Зарезервировано 
4: Импульсная установка (S3) 
Выходное напряжение задается импульсами на клемме S3. 
Спецификация импульсной установки: диапазон напряжения 9-30 В, диапазон 
частоты 0-100 кГц 
5: Многоссылочная конфигурация 
Если источник напряжения является многоссылочным, необходимо установить 
параметры в группе P4 и PC, чтобы определить соответствующее соотношение 
между задающим сигналом и задающим напряжением. 
100,0% многоссылочной настройки в группе FC соответствует номинальному 
напряжению двигателя. 
6: Простой ПЛК 
Если источником напряжения является режим простого ПЛК, то для определения 
выходного напряжения настройки необходимо установить параметры в группе FC. 
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7: ПИД 
Выходное напряжение формируется на основе замкнутого контура ПИД-
регулирования. Подробнее см. описание ПИД в группе PA. 
8: Настройка связи 
Выходное напряжение задается главным компьютером с помощью заданной связи. 
Источник напряжения для разделения V/F задается так же, как и источник частоты. 
100,0% настройки в каждом режиме соответствует номинальному напряжению 
двигателя. Если соответствующее значение отрицательное, то используется его 
абсолютное значение. 

P4.15 Время повышения 
напряжения разделения V/F 

По 
умолчанию 

0.0 с 

Диапазон настройки 0.0 с~1000.0 с 

P4.16 Время понижения напряжения 
разделения V/F 

По 
умолчанию 

0.0 с 

Диапазон настройки 0.0 с ~1000.0 с 

 
Параметр P4.15 указывает время, необходимое для повышения выходного 
напряжения от 0 В до номинального напряжения двигателя, показанного на 
следующем рисунке как t1. 
Параметр P4.16 указывает время, необходимое для снижения выходного 
напряжения от номинального напряжения двигателя до 0 В, показанного на 
рисунке ниже как t2. 

 
Рисунок 4-7 Напряжение разделения V/F 

Группа P5: входные клеммы  

Преобразователь серии WL2000 оснащен 6 многофункциональными цифровыми входами 
(клемма S3 может использоваться в качестве высокоскоростной клеммы испульсного входа) 
и двумя аналоговыми входными клеммами. 
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P5.00 FWD выбор функции По умолчанию 1 Вперед RUN (FWD) 

P5.01 REВвыбор функции По умолчанию 2 Назад RUN (REВ) 

P5.02  С1 выбор функции По умолчанию 9 (сброс 
неисправности) 

P5.03  С2 выбор функции По умолчанию 12 (Многоссылочная 
клемма 

P5.04 S3 выбор функции По умолчанию 13 (Многоссылочная 
клемма 

P5.05  С4 выбор функции По умолчанию 0 

В следующей таблице приведены функции, доступные для многофункциональных 
входных клемм. 
Можно выбирать функции в таблице следующим образом: 
 

Значение Функция Описание 

0 Нет функции Задан 0 для зарезервированных клемм во избежание 
неправильной работы 

1 Вращение вперед 
(RUN (FWD)) 

Клемма используется для управления вращением 
привода переменного тока вперед или назад. 

2 Вращение назад (RUN 
(REВ)) 

3 Трехлинейное 
управление 

Клемма определяет трехлинейное управление 
преобразователем частоты. Подробнее см. в 
описании параметра P5.11. 

4 Скачок вперед (FJOG) FJOG указывает на работу JOG в прямом 
направлении, а RJOG указывает на работу JOG в 
обратном направлении. Частота скачка, время 
разгона и время торможения описаны 
соответственно в параметрах P8.00, P8.01 и P8.02. 

5 Скачок назад (RJOG) 

6 Клемма UP Если частота определяется внешними клеммами, 
клеммы с двумя функциями используются в качестве 
команд увеличения и уменьшения для изменения 
частоты.  

7 Клемма DOWN 

8 Вращение по инерции 
до остановки 

Привод переменного тока блокирует свой выход, 
двигатель останавливается выбегом и не 
управляется приводом переменного тока. Это то же 
самое, что и остановка на выбеге, описанная в 
параметре P1.10. 

9 Сброс неисправности 
(RE СET) 

Клемма используется для функции сброса отказа, 
аналогично функции клавиши RE СET на панели 
управления. С помощью этой функции можно 
реализовать удаленный сброс неисправности. 

10 Пауза RUN  Привод переменного тока замедляется до остановки, 
но все рабочие параметры сохраняются, такие как 
ПЛК, частота качания и параметры ПИД. После того, 
как эта функция отключена, привод переменного 
тока возобновляет свое состояние перед остановкой. 

11 Нормально 
разомкнутый вход 

внешней 
неисправности 

Если эта клемма активируется, привод переменного 
тока сообщает о EF и выполняет действие по защите 
от несправности. Подробнее см. в описании 
параметра P9.47. 

12 Многоссылочная 
клемма 1 

Настройка 16 скоростей или 16 других настроек 
может быть реализована посредством комбинаций 
16 состояний этих четырех клемм . Более подробную 
информацию см. в таблице 1. 

13 Многоссылочная 
клемма 2 
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Значение Функция Описание 

14 Многоссылочная 
клемма 3 

15 Многоссылочная 
клемма 

44клеммаerminal 4 

16 Клемма 1 для выбора 
времени ускорения/ 

замедления 

Всего четыре группы времени 
ускорения/замедлениямогут быть выбраны 
посредством комбинаций двух состояний этих двух 
клемм. 17 Клемма 2 для выбора 

времени ускорения/ 
замедления 

18 Переключение 
источника частоты 

Клемма используется для переключения и выбора 
другого источника частоты. Выберите настройку 
функционального кода P0.03 в соответствии с 
источником частоты при установке двух видов 
переключения источника частоты в качестве 
источника частоты. Клемма используется для 
переключения между двумя источниками частоты. 

19 Сброс настройки UP и 
DOWN (клемма, 

панель управления) 

Если источником частоты является цифровая 
установка, клемма используется для сброса 
модификации с помощью функции ВВЕРХ/ВНИЗ или 
клавиши увеличения/уменьшения на панели 
управления, возвращая заданную частоту к 
значению параметра P0.10. 

20 Клемма переключения 
источника команды 

Если в качестве источника команды установлено 
управление с клемм (P0.02 = 1), эта клемма 
используется для переключения между управлением 
с клемм и управлением с панели управления. 
Если источник команды настроен на управление 
связью (P0.02 = 2), эта клемма используется для 
переключения между управлением связью и 
управлением с панели управления. 

21 Ускорение/ 
замедление 
запрещено 

Это позволяет приводу переменного тока 
поддерживать текущую выходную частоту, не 
подвергаясь влиянию внешних сигналов (кроме 
команды СTOP). 

22 Пауза ПИД ПИД-регулирование временно недействительно. 
Привод переменного тока поддерживает текущую 
выходную частоту без поддержки ПИД-
регулирования источника частоты. 

23 Сброс состояния ПЛК Клемма используется для восстановления исходного 
состояния управления ПЛК для привода переменного 
тока, когда управление ПЛК снова запускается после 
паузы. 

24 Пауза качаний Привод переменного тока выдает центральную 
частоту, а функция частоты качаний становится на 
паузу 

25 Ввод счетчика Клемма используется для подсчета импульсов. 

26 Сброс счетчика Клемма используется для сброса состояния счетчика 

27 Ввод счетчика длины Клемма используется для подсчета длины. 

28 Сброс длины Клемма используется для сброса длины 

29 Управление моментом 
запрещено 

Приводу переменного тока запрещено выполнять 
управление моментом, и он переходит в режим 
управления скоростью 
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Значение Функция Описание 

30 Ввод импульсов 
включено только для 

S3) 

S3 используется для ввода импульсов 

31 Зарезервировано Зарезервировано 

32 Немедленное 
торможение 

постоянным током 

После включения этой клеммы привод переменного 
тока непосредственно переключается в состояние 
торможения постоянным током 

33 Нормально замкнутый 
ввод внешней 
неисправности 

После включения этой клеммы привод переменного 
тока выдает сигнал EFи останавливается. 

34 Изменение частоты 
запрещено 

Если эта клемма активизируется, привод 
переменного тока не реагирует на любое изменение 
частоты, пока клемма не станет неактивной. 

35 Обратное 
направление работы 

ПИД 

При включении этой клеммы направление работы 
ПИД меняется на обратное, заданное в параметре 
PA.03. 

36 Внешняя клемма 
STOP 1 

При работе с панели управления эта клемма может 
использоваться для останова привода переменного 
тока; эквивалент действия клавиши СTOP на панели 
управления. 

37 Клемма переключения 
источника команды 2 

Используется для переключения между управлением 
клеммой и управлением связью. Если источником 
команды является управление клеммой, система 
переключится на управление связью после того, как 
эта клемма станет активной. 

38 Интегральная пауза 
ПИД 

После того, как эта клемма становится активной, 
функция интегральной регулировки 
приостанавливается. Тем не менее, функции 
пропорциональной и дифференциальной 
регулировки остаются в силе. 

39 Переключение между 
источником основной 
частоты Х и заданной 

частотой 

После включения этой клеммы источник частоты X 
заменяется заранее заданным значением параметра 
P010. 

40 Переключение между 
источником 

вспомогательной 
частоты Y и заданной 

частотой 

При включении этой клеммы источник частоты Y 
заменяется частотой, заданной в параметре P010. 

43 Переключение 
параметра ПИД 

Если переключение параметров ПИД выполняется с 
помощью клеммы X (PA.18 = 1), то параметры ПИД 
будут с PA.05 по PA.07; когда клемма станет 
недействительной; параметры ПИД с PA.15 по РА.17 
используются, когда эта клемма становится 
активной. 

44 Зарезервировано  

45 Зарезервировано  

46 Переключение между 
управлением 

скоростью и крутящим 
моментом 

Эта клемма позволяет приводу переменного тока 
переключаться между управлением скоростью и 
управлением крутящим моментом. Когда эта клемма 
становится неактивной, привод переменного тока 
работает в режиме, установленном в параметре 
CO.00. Когда эта клемма становится активной, 
привод переменного тока переключается в другой 
режим управления. 
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Значение Функция Описание 

47 Аварийный останов Когда эта клемма становится активной, привод 
переменного тока останавливается в течение 
кратчайшего времени. Во время процесса остановки 
ток остается на установленном верхнем пределе 
тока. Эта функция используется для удовлетворения 
потребности в останове привода переменного тока в 
аварийном состоянии. 

48 Внешняя клемма 
СTOP 2 

В любом режиме управления (панель управления, 
клемма или связь) его можно использовать для 
замедления привода переменного тока до полной 
остановки. В этом случае время замедления равно 
времени замедления 4. 

49 Замедление при 
торможении 

постоянным током 

Когда эта клемма включается, привод переменного 
тока замедляется до начальной частоты останова 
при торможении постоянным током, а затем 
переключается в состояние торможения постоянным 
током. 

50 Сброс текущего 
времени работы 

Когда эта клемма включается, текущее время 
работы привода переменного тока сбрасывается. 
Эта функция должна поддерживаться параметрами 
P8.42 и P8.53. 

 
 
 
Дополнительная таблица 1: Описание многоссылочных клемм 
Четыре многоссылочных клеммы имеют 16 сочетаний состояния, соответствующих 
16 контрольным значениям, как показано в следуюей таблице 1. 

K4 КЗ K2 K1 Настройка 
ссылки 

Соответству
ющий 

параметр OFF OFF OFF OFF Ссылка 0 PC.00 
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ВЫКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ ВКЛ Ссылка 1 PC.01 

ВЫКЛ ВЫКЛ ВКЛ ВЫКЛ Ссылка 2 PC.02 

ВЫКЛ ВЫКЛ ВКЛ ВКЛ Ссылка 3 PC.03 

ВЫКЛ ВКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ Ссылка 4 PC.04 

ВЫКЛ ВКЛ ВЫКЛ ВКЛ Ссылка 5 PC.05 

ВЫКЛ ВКЛ ВКЛ ВЫКЛ Ссылка 6 PC.06 

ВЫКЛ ВКЛ ВКЛ ВКЛ Ссылка 7 PC.07 

ВКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ Ссылка 8 PC.08 

ВКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ ВКЛ Ссылка 9 PC.09 

ВКЛ ВЫКЛ ВКЛ ВЫКЛ Ссылка 10 PC. 10 

ВКЛ ВЫКЛ ВКЛ ВКЛ Ссылка 11 PC.11 

ВКЛ ВКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ Ссылка 12 PC. 12 

ВКЛ ВКЛ ВЫКЛ ВКЛ Ссылка 13 PC. 13 

ВКЛ ВКЛ ВКЛ ВЫКЛ Ссылка 14 PC. 14 

ВКЛ ВКЛ ВКЛ ВКЛ Ссылка 15 PC. 15 

Если в качестве источника частоты используется многоссылочная клемма, то 
значение 100% от PC.00 до PC.15 соответствует максимальной частоте P012. 
Помимо многоскоростной функции, многоссылочная клемма может также 
использоваться в качестве источника настройки ПИД-регулятора или источника 
напряжения для разделения напряжения и частоты, удовлетворяя требованию по 
переключению различных значений настройки. 
 
Дополнительная таблица 2: Описание функций клеммы выбора времени 
ускорения/замедления 
 

Клемма 2 Клемма 1 
Выбор времени 
ускорения/замед

ления 

Соответствующи
е параметры 

ВЫКЛ ВЫКЛ 
Время ускорения/ 

замедления 1 
P0.08, P0.09 

ВЫКЛ ВКЛ 
Время ускорения/ 

замедления 2 
P8.03, P8.04 

ВКЛ 
 

ВЫКЛ 
Время ускорения/ 

замедления 3 
P8.05, P8.06 

ВКЛ ВКЛ 
Время ускорения/ 

замедления 4 
P8.07, P8.08 

P5.10 
Время фильтра X По умолчанию 0.010 с 

Диапазон настройки10.000 с-1.000 с 

Используется для установки времени программного фильтра состояния клеммы S. 
Если клеммы S подвержены помехам и могут вызвать сбои в работе, увеличьте 
значение этого параметра для повышения помехозащищенности. Однако 
увеличение времени S-фильтра приведет к снижению отклика клемм S. 
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P5.11 

Режим команд клеммы По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 Двухлинейный режим 1 

1 Двухлинейный режим 2 

2 Трехлинейный режим 1 

3 Трехлинейный режим 2 

Этот параметр определяет внешнюю клемму, управляющую четырьмя 
различными способами работы преобразователя. 
0: Двухлинейный режим  
1: эта схема является наиболее часто используемым двухлинейным режимом. 
Положительный и обратный ход двигателя определяется клеммами Xx, Xy, 
параметры устанавливаются следующим образом: 
 

Клемма Заданное 
значение 

Описание функции 

Sx 1 Работа в прямом направлении RUN (FWD) 

Sy 2 Работа в обратном направлении (REV) 

При этом Sx, Sy – это многофункциональные входные клеммы S1 ~ S4, FWD, 
REV, влияющие на уровень. 

 
Рисунок 4-8 Настройка двуйхилейного режима 1 

1: Двухлинейный режим 
2: Используйте этот режим, когда функции клеммы Sx заданы для работы клемм, 
а функция клеммы Sy задана для работы. 
Параметры устанавливаются следующим образом: 

Клемма 
Заданное 
значение Описание функции 

Сx 1 Работа в прямом направлении RUN 
(FWD) Сy 2 Работа в обратном направлении 
(REV) При этом Sx, Sy – это многофункциональные входные клеммы, S1 ~ S4, FWD, 

REV – клеммы, влияющие на уровень. 

.  
Рисунок 4-9 Настройка двуйхилейного режима 12: Трехлинейныйрежим1 

В этом режиме Sn– это клемма с включенной работой (RUN), а направление 
задается, соответственно, клеммами Sx и Sy.
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Параметры устанавливаются следующим образом: 

Клемма Заданное 
значение 

Описание функции 

Sx 1 Работа в прямом направлении RUN (FWD) 

Sy 2 Работа в прямом направлении RUN (REВ) 

Sn 3 Трехлинейное управление 

Клемма Сnдолжна быть закрыта, когда необходимо вращение, для осуществления 
управления вращением вперед и назад системой управления двигателя за счет 
повышения импульсов Sx или Sy. 
Если требуется останов, его необходимо выполнить, отключив сигнал клеммы 
Sn..При этом Sx, Sy, Sn и S1 ~ S4, FWD, REV – это многофункциональные входные 
клеммы. Sn влияет на уровень. 

 
При этом KB1 – кнопка останова, KB2 – кнопка вращения вперед, KB3 – кнопка 
вращения назад 
3: Трехлинейный режим 2 
В этом режиме Sn – это клемма с включенным режимом работы (RUN). Команда 
RUN подается Sx, а направление вращения задается Sy. 
Параметры устанавливаются следующим образом: 

Клемма Заданное 
значение 

Описание функции  
Sx 1 Работа в прямом направлении 

RUN (FWD) Sy 2 Работа в прямом направлении 
RUN (REВ) Sn 3 Трехлинейное управление 

Клеммы Sn должны быть закрыты, когда возникает необходимость работы, с 
импульсом, создаваемым Sy, возрастающим вместе с сигналом работы двигателя, 
состояние клеммы Sy генерирует сигналы направления вращения двигателя. 
Если необходимо выполнить останов, отключается сигнал клеммы Sn. При этом 
Sx, Sy, Sn ,S1 ~ S4, FWD, REV – это многофункциональные входные клеммы. Sx 
вляет на импульс, Sy, Sn влияют на уровень. 
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Рисунок 4-10-2 Настройка трехлинейного режима 2 

P5.12 Скорость изменения 
клеммы UP/DOWN 

По 
умолча
нию 

1.00 Гц/с 

Диапазон 
настройки 

0.01 Гц/с -65.535Гц/с 

 
Когда этот параметр используется для настройки клеммы UP/DOWN для 
регулировки заданной частоты, скорость изменения частоты – это изменение 
частоты в секунду. 
Если P0.22 (разрешение по эталонной частоте) равно 2, диапазон 
настройкисоставляет0.001-65.535 Гц/с. 
Если P0.22 (разрешение по эталонной частоте) равно 1, диапазон 
настройкисоставляет0.01-655.35 Гц/с. 

P5.13 Минимальный вход 
кривой Fl 1  

По 
умолчанию 

0,00В 

Диапазон 
настройки 

0.00В-P5.15 

P5.14 Соответствующая 
настройка 
минимального входа 
кривой Fl 1  

По 
умолчанию 

0.0% 

Диапазон 
настройки 

-100.00%~100.0% 

P5.15 Максимальный вход 
кривой Fl 1 

По 
умолчанию 

10 В 

Диапазон 
настройки 

P5.13~10.00В 

P5.16 Соответствующая 
настройка 
максимального входа 
кривой Fl 1 

По 
умолчанию 

100% 

Диапазон 
настройки 

-100.00%~ 100.0% 

P5.17 Время фильтра 
кривой Fl 1  

По 
умолчанию 

0.10 с 

Диапазон 
настройки 

0.00 с ~10.00 с 
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Эти параметры используются для определения зависимости междуаналоговым 
входным напряжением и соответствующей настройкой. Когда аналоговое входное 
напряжение превышает максимальное значение (P5.15), максимальное значение 
аналогового напряжения вычисляется по "максимальному входу". Если 
напряжение аналогового входа меньше, чем минимальное значение настройки 
(P5.13), то значение, установленное в P5.34 (Настройка для Fl меньше 
минимального входа), рассчитывается по минимальному входу или 0,0%. 

Если аналоговый вход является токовым, то ток 20 мА соответствует напряжению 
10 В, а ток 4 мА - напряжению 2 В. 

Время фильтрации входного сигнала Fl используется для установки времени 
программного фильтра Fl. Если аналоговый вход подвержен помехам, увеличьте 
значение времени фильтрации этого параметра, чтобы стабилизировать 
обнаруженный аналоговый вход. 

Однако увеличение времени фильтрации Fl кривой 1 приведет к замедлению 
реакции аналогового обнаружения. Устанавливайте этот параметр в зависимости 
от реальных условий. 

В различных приложениях 100% аналогового входа соответствует различным 
номинальным значениям. Более подробная информация приведена в описании 
различных применений. 

Два типичных примера настройки показаны на следующем рисунке. 

 

 
Рисунок 4-11 Отношение между аналоговым входом и заданными значениями 
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P5.18 Минимальный вход кривой Fl 2  По умолчанию l0,00 В 

Диапазон настройки 0.00В-P5.20 

P5.19 Соответствующая настройка минимального 
входа кривой Fl 2 

По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.00%-100.0% 

P5.20 Максимальный ввод кривой Fl 2  I По 
умолчанию 

10.00 В 

Диапазон настройки P5.18~10.00 В 

P5.21 Соответствующая настройка максимального 
входа кривой Fl 2 

По умолчанию 100.0% 

Диапазон настройки -100.00%-100.0% 

P5.22 Время фильтра кривой Fl 2  По умолчанию |0.10 с 

Диапазон настройки 0.00 с ~10.00 с 

P5.23 Минимальный вход кривой Fl 3  По умолчанию l0,00 В 

Диапазон настройки 0.00 В ~P5.25 

P5.24 Соответствующая настройка минимального 
входа кривой Fl 3  

По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.00%~100.0% 

P5.25 Максимальный вход кривой Fl 3   По умолчанию 10.00 В 

Диапазон настройки P5.18~10.00В 

P5.26 Соответствующая настройка максимального 
входа кривой Fl 3 

По умолчанию 100.0% 

Диапазон настройки -100.00%-100.0% 

P5.27 Время кривой фильтра Fl 3  По умолчанию |0.10 с 

Диапазон настройки 0.00 с -10.00 с 

Способ и функции задания Flкривой 3 аналогичны способу и функции задания 
функции Flкривой 1. 

P5.28 
Минимальный вход PULSE I По умолчанию |0.00 кГц 

Диапазон настройки |0.00 кГц~P5.30 

P5.29 

Соответствующая настройка 
минимального входа импульса 

По 
умолчанию 

0.0% 

Диапазон 
настройки -100.00%-100.0% 

P5.30 

Максимальный вход PULSE  По 
умолчанию 

150.00 кГц 

Диапазон настройки IP5.28-50.00 кГц 

P5.31 

Соответствующая настройка 
максимального входа импульса 

По 
умолчанию 

100.0% 

Диапазон 
настройки -100.00%-100.00% 

P5.32 Время фильтра PULSE 
По 
умолчанию 0.10 с 

Диапазон настройки |0,00 с ~10.00 с 
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Эти параметры используются для установки взаимосвязи между частотой 
импульсов, вводимых через клемму S3, и соответствующими настройками. 
Импульсы могут подаваться только через клемму S3. Метод настройки этой 
функции аналогичен методу настройки Fl кривой 1. См. описание Fl кривой 1. 

P5.33 

Выбор кривой Fl По умолчанию 1321 

Диапазон 
настройки 

Разряд 
единиц Выбор кривой FIV 

1 Кривая 1 (2 точки, см. P5.13~P5.16) 

2 Кривая 2 (2 точки, см. P5.18~P5.21) 

3 Кривая 3 (2 точки, см. P5.23~P5.26) 

4 Кривая 4 (4 точки, см. C6.00~C6.07) 

5 Кривая 5 (4 точки, см. C6.08~C6.15) 

Разряд 
десятко
в 

Выбор кривой FIC (1~5, то же, что и 
FIV) 

Разряд 
сотен 

Зарезервировано 

 

Разряд единиц, разряд десятков и разряд сотен этого параметра используются для 
выбора соответствующей кривой FIV, FIC. Для двух аналоговых входов может быть 
выбрана одна любая кривая из пяти кривых. 
Кривая 1, кривая 2 и кривая 3 - это двухточечные кривые, которые должны быть 
заданы в группе P5. Кривая 4 и кривая 5 - это 4-точечные кривые, их необходимо 
задать в группе C6. В стандартной комплектации преобразователь WL2000 имеет 
две клеммы Fl. 

P5.34 Настройка для Fl меньше 
минимального входа 

По 
умолчан
ию 

000 

Диапазон 
настройки 

Разряд единиц Настройка для Fl меньше 
минимального входа 

0 Минимальное значение 

1 0.0% 

Разряд 
десятков 

Настройка для Fl меньше 
минимального входа (0-1, 
такой же как FIV) 

Разряд сотен Зарезервировано 

 

Этот функциональный код используется для определения соответствующей 
настройки, когда напряжение аналогового входа меньше минимального значения. 
Разряд единиц, разряд десятков и разряд сотен этого функционального кода 
соответствуют настройке для FIV.FIC и FIC. 
Если значение определенного разряда выбрано равным 0, то, когда аналоговое 
входное напряжение меньше минимального, используется соответствующая 
настройка минимального входа (параметры P5.14, P5.19, P5.24). 
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Если значение определенного разряда выбрано равным 1, когда входное 
аналоговое напряжение меньше минимального входного, соответствующее 
значение этого аналогого входа равно 0.0% 

P5.35 

Время 
задержки FWD  

По 
умолчанию 

 
0.0 с 

 Диапазон настройки 0.0 с~3600.0 с 

P5.36 

Время 
задержки REВ 

По 
умолчанию 

 
0.0 с 

 Диапазон настройки|o.0 с ~3600.0 с 

P5.37 

Время 
задержки С1 

По 
умолчанию 

 
0.0 с 

 Диапазон настройки |o.0 с ~3600.0 с 

 

 
Эти параметры используются для задания времени задержки привода 
переменного тока, когда состояние терминала изменяется. 
В настоящий момент только FWD, REV и S1 поддерживают функцию времени 
задержки. 

P5.38 

Выбор 1 активного режима С По умолчанию 100000 

Диапазон 
настройки 

Разряд единиц Активный режим FWD  

0 Высокий уровень активен 

1 Низкий уровень активен 

Разряд десятков 
Активный режим REV (0-1, 
такой же, как FWD) 

Разряд сотен 
Активный режим S1 (0-1, 
такой же, как FWD) 

Разряд тысяч 
Активный режим S2 (0-1, 
такой же, как FWD) 

Разряд десятков 
тысяч 

Действительный режим S3 
(0-1, такой же, как FWD) 

P5.39 

Выбор 2 активного режима S По умолчанию 100000 

Диапазон 
настройки 

Разряд единиц Активный режим S4 

0 Высокий уровень активен 

1 Низкий уровень активен 

Эти параметры используются для установки режима работы клемм дискретного 
ввода. Клемма Sактивна при соединении с GND и неактивна при отсоединении от 
GND. 
Клемма Sнективнапри соединении с GND и активна при отсоединении от GND. 
 

Группа P6: выходные клеммы 

Преобразователь WL2000 обеспечивает 1 многофункциональную аналоговую 
выходную клемму FOV, 1 многофункциональное выходное оконечное реле и 
клемму M01 (используемую для высокоскоростного импульсного выхода или выход 
сигнала переключения с открытым коллектором) в качестве стандартного 
оборудования.
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P6.00 Режим выхода клеммы M01  По умолчанию 11 

Диапазон настройки 11 Выход сигнала переключения 

P6.01 Функция M01 (выходная клемма открытого 
коллектора) 

По умолчанию 0 

P6.02 Функция выхода реле (RA-RB-RC) По умолчанию 2 

Эти два параметра используются для выбора функций пяти цифровых выходных 
клемм. RA-RB-RC — это соответственно реле на плате управления и плате 
расширения. Функции выходных клемм описаны в следующей таблице. 
Таблица 4-5 Функции выходных клемм 

Значение Функция Описание 

0 Нет выхода Клемма не имеет функции 

1 Работающий привод 
переменного тока 

Когда привод переменного тока работает и 
имеет выходную частоту (может быть 
нулевой), клемма выдает ON. 

2 Аварийный выход 
(останов) 

Когда привод переменного тока 
останавливается вследствие неисправности, 
клемма выдает ON. 

3 Выход определения 
уровня частоты FDT1  

См. описания параметров P8.19 и P8.20. 

4 Достигнутая частота См. описание параметра P8.21. 

5 Работа при нулевой 
скорости (без выхода 

при остановке) 

Если привод переменного тока работает с 
выходной частотой 0, клемма выводит ON. 
Если привод переменного тока находится в 
состоянии останова, клемма выводит OFF. 

6 Предварительный 
нагрев при перегрузке 

двигателя 

Привод переменного тока определяет, 
превышает ли нагрузка двигателя порог 
предварительного предупреждения о 
перегрузке, прежде чем выполнять действие 
защиты. Если порог предварительного 
предупреждения превышен, клемма выводит 
ON. Параметры перегрузки двигателя см. в 
описаниях параметров от P9.00 до P9.02. 

7 Предварительный 
нагрев при перегрузке 
привода переменного 

тока 

Клемма выдает ON за 10 с до того, как будет 
выполнено действие защиты от перегрузки 
привода переменного тока. 

8 Заданное значение 
счета достигнуто 

Клемма выводит ON, когда значение счета 
достигает значения, заданного параметром 
Pb.08. 

9 Заданное значение 
счета достигнуто 

Клемма выводит ON, когда значение счета 
достигает значения, заданного параметром 
Pb.09. 

10 Длина достигнута Клемма выводит ON, когда определенная 
действительная длина превышает значение, 
заданное параметром Pb.05. 

11 Завершение цикла ПЛК Когда простой ПЛК завершает один цикл, 
клемма выводит импульсный сигнал шириной 
250 мс. 
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Значение Функция Описание 

12 Накопленное время 
работы достигнуто 

Если суммарное время работы привода 
переменного тока превышает время, 
установленное параметром P8.17, клемма 
выводит ON. 

13 Частота ограничена Если заданная частота превышает верхний 
предел частоты или нижний предел, а 
выходная частота привода переменного 
тока достигает верхнего предела или 
нижнего предела, клемма выводит ON. 

14 Момент ограничен В режиме управления скоростью, если 
выходной крутящий момент достигает 
предела крутящего момента, привод 
переменного тока входит в состояние 
защиты от опрокидывания, и в это время 
клемма выводит ON. 

15 Готов к работе (RUN) Если главная цепь привода переменного 
тока и цепь управления становятся 
стабильными, а привод переменного тока не 
обнаруживает неисправности и готов к 
работе, клемма выводит ON. 

16 FIV>FIC Когда выход FIVбольше выхода FIC, клемма 
выводит ON. 

17 Достигнут верхний 
предел частоты 

Если рабочая частота достигает верхнего 
предела, клемма выводит ON. 

18 Достигнут нижний 
предел частоты (без 

выхода при 
остановке) 

Если рабочая частота достигает нижнего 
предела, клемма включается (ON). В 
состоянии останова клемма выводит 
отключено (OFF). 

19 Выход состояния 
пониженного 
напряжения 

Если привод переменного тока нахоится в 
состоянии под напряжением, клемма выдает 
ON. 

20 Настройка связи См. протокол связи. 

21 Зарезервировано Зарезервировано 

22 Зарезервировано Зарезервировано 

23 Работа при нулевой 
скорости 2 (с 
выходом при 
остановке) 

Если выходная частота привода 
переменного тока равна 0, клемма 
становится включенной. В состоянии 
остановки сигнал все еще включен. 

24 Накопленное врмя 
работы под 

напряжением 
достигнуто 

Если суммарное время включения привода 
переменного тока (параметр P7.13) 
превышает значение, установленное в 
P8.16, клемма становится включенной. 

25 Выход определения 
уровня частоты FDT2 

См. описания параметров P8.28 и P8.29. 

26 Достигнут выход 
частоты 1 

См. описания параметров P8.30 и P8.31. 

27 Достигнут выход 
частоты 2 

См. описания параметров P8.32 и P8.33. 
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Значение Функция Описание 

28 Достигнут выход тока 
1  

См. описания параметров P8.38 и P8.39. 

29 Достигнут выход тока 
2 

См. описания параметров P8.40 и P8.41. 

30 Выход достигнутой 
синхронизации 

Если функция синхронизации (параметр 
P8.42) действительна, клемма активируется 
после того, как текущее время работы 
привода переменного тока достигает 
установленного времени. 

31 Предел входа FIV 
превышен 

Если вход FIV больше значения параметра 
P9.46 (верхний предел входного напряжения 
FIV) или ниже значения параметра P9.45 
(нижний предел входного напряжения FIV), 
клемма выводит ON. 

32 Нагрузка становится 
нулевой 

Если нагрузка становится нулевой, клемма 
выводит ON. 

33 Работа в обратном 
направлении 

Если привод переменного тока находится в 
режиме обратного вращения, клемма 
выводит ON. 

34 Состояние нулевого 
тока 

См. описания параметров P8.28 и P8.29. 

35 Достигнута 
температура модуля 

Если температура радиатора модуля 
преобразователя (параметр P7.07) 
достигает установленного порога 
температуры модуля (параметр P8.47), 
клемма выводит ON. 

36 Текущий предел ПО 
превышен 

См. описания параметров P8.36 и P8.37. 

37 Нижний предел 
частоты достигнут (с 

выходом при 
остановке) 

Если рабочая частота достигает нижнего 
предела, клемма включается. В состоянии 
остановки сигнал все еще включен. 

38 Выход аварийного 
сигнала 

Если в приводе переменного тока возникает 
неисправность, а привод переменного тока 
продолжает работать, клемма выводит 
сигнал тревоги. 

39 Зарезервировано Зарезервировано 

40 Текущее время 
работы достигнуто 

Если текущее время работы привода 
переменного тока превышает значение 
параметра P8.53, клемма выводит ON. 

 

P6.07 Выбор функции выхода FOV По умолчанию 0 

P6.08 Зарезервировано   
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Выходной диапазон FOV составляет 0-10 В или 0-20 мА. Взаимосвязь между 
диапазонами импульсных и аналоговых выходов и соответствующими функциями 
приведена в следующей таблице. 
Таблица 4-6 Взаимосвязь между диапазонами импульсных и аналоговых выходов 
и соответствующими функциями. 

Значение Функция Диапазон (соответствует диапазону 
аналогового импульса или аналогого 

выхода 0.0%-100.0%) 

0 Рабочая частота 0 – максимальная выходная частота 

1 Заданная частота 0- максимальная выходная частота 

2 Выходной ток 0 – 2-кратный номинальный ток двигателя 

3 Выходной момент 0 – 2-кратный номинальный момент 
двигателя 

4 Выходная мощность 0 – 2-кратная номинальная мощность 
двигателя 

5 Выходное напряжение 0-1.2-кратное напряжение привода 
переменного тока 

6 Импульсный вход 0.01 кГц-100.00 кГц 

7 FIV 0 В – 10 В 

8 FIC 0 В – 10 В (или 0~20 мА) 

9 Зарезервировано  

10 Длина 0 – максимальная заданная длина 

11 Значение счета 0 – максимальное значение счета 

12 Настойка связи 0.0%~100.0% 

13 Скорость вращения 
двигателя 

0~ скорость вращения, соответствующая 
максимальной выходной частоте  

14 Выходной ток 0.0А-Ю0О.0А 

15 Выходное напряжение 0.0В-1OO0.0В 

P6.10 Коэффициент нулевого сдвига FOV | По умолчанию 10.0% 

Диапазон настройки |-100.0%~+100.0% 

P6.11 Усиление FOV | По умолчанию 11.00 

Диапазон настройки |-10.00~+10.00 

P6.12 Зарезервировано 

P6.13 Зарезервировано 

Эти функциональные коды используются для коррекции дрейфа нуля аналогового 
выхода и отклонения амплитуды выходного сигнала. Они также могут быть 
использованы для определения желаемой кривой FOV. 
Если "b" обозначает смещение нуля, "k" - коэффициент усиления, "Y" - фактический 
выход, а "X" - стандартный выход, то фактический выход будет таким: Y = kX + b. 
Среди них коэффициент смещения нуля 100% FOВ соответствует 10 В (или 20 мА). 
Под стандартным выходом понимается значение, соответствующее аналоговому 
выходу от 0 до 10 В (или от 0 до 20 мА) без смещения нуля и регулировки усиления. 
Например, если аналоговый выход используется в качестве рабочей частоты, и 
ожидается, что при максимальной частоте на выходе будет 8 В, то коэффициент 
усиления должен быть установлен на -0,50, а смещение нуля - на 80%. 
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P6.17 

Время задержки выхода M01 I По 
умолчанию 0.0 с 

Диапазон настройки 0.0 с~3600.0 с 

P6.18 

Время задержки выхода RA-RB-RC  
По умолчанию 

0.0 с 

Диапазон настройки 0.0 с~3600.0 с 

Эти параметры используются для задания времени задержки выходных клемм 
M01, реле 1 от изменения состояния до действительного состояния. 

P6.22 Выбор действительного режима 
выходной клеммы 

По умолчанию 00000 

Диапазон настройки Разряд 
единиц 

Действительный режим M01 

0 Положительная логика 

1 Отрицательная логика  

Разряд 
десятков 

Действительный режим RA-RB-
RC (0-1, такой же, как M01) 

Этот параметр используется для определения логики выходных клемм M01 
.RA.RB.RC. 
0: Положительная логика 
Выходная клемма активна, если она соединена с GND, и неактивна, если она 
отсоединена от GND. 
1 : Отрицательная логика 
Выходная клемма неактивна, если она соединена с GND, и активна, если она 
отсоединена от GND. 

Группа P7: пульт управления и дисплей 

P7.00 
Коэффициент коррекции 
выходной мощности 

По умолчанию 100.0 

Диапазон настройки | 0 0.0-200.0 
Может корректировать выходную мощность за счет изменения параметра P7.00, 
(выходную мощность можно отследить с помощью параметра D0.05) 
P7.01 Зарезервировано 

P7.02 

Функция клавиши 
STOP/RESET  

По умолчанию 1 

Диапазон 
настройки 

0 
Клавиша STOP/RESET. Включено только 
при работе с панели управления 

1 
Клавиша STOP/RESET. Включено в любом 
режиме работы 
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Если необходимо отображать параметр в ходе работы, задайте соответствующему 
биту значение 1, и задайте параметру P7.03 шестнадцатеричный эквивалент 
данного двоичного числа. 
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Если необходимо отображать параметр в ходе работы, задайте соответствующему 
биту значение 1, и задайте параметру P7.04 шестнадцатеричный эквивалент 
данного двоичного числа. 
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Запустите параметры отображения, используемые для установки параметров, 
которые могут просматриваться, когда привод переменного тока находится в 
любом из рабочих состояний. 

Если необходимо отображать параметр в ходе работы, задайте соответствующему 
биту значение 1, и задайте параметру P7.05 шестнадцатеричный эквивалент 
данного двоичного числа. 

P7.06 

Коэффициент отображения 
работы под наргрузкой 

По 
умолчанию 

1.0000 

Диапазон настройки |0.0001~ 6.5000 

Этот параметр используется для настройки зависимости выходной частоты 
привода переменного тока от скорости вращения нагрузки. Подробнее см. 
описание параметра P7.12. 

P7.07 

Температура радиатора 
преобразователя 

По умолчанию Только чтение 

Диапазон настройки |0.0°C~150.0°C 
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Используется для отображения температуры биполярного транзистора с 
изолированным затвором (IGBT) модуля преобразователя и перегрева IGBT. 

P7.08 Временная версия 
программного обеспечения 

По 
умолчанию 

Только чтение 

Диапазон настройки |0.0°C~150.0°C 

Используется для отображения временной версии программного обеспечения 
платы управления. 

P7.09 Накопленное время 
работы 

По 
умолчанию 

0 час 

Диапазон настройки |0 час ~ 65535 час 

Используется для отображения накопленного времени работы привода. После 
того, как накопленное время работы достигает значения, установленного в 
параметре P8.17, клемма с функцией дискретного выхода 12 подает сигнал ON. 

P7.10 Зарезервировано По умолчанию  

P7.11 Версия программного 
обеспечения 

По умолчанию  

Диапазон настройки I Версия программного обеспечения платы 
управления 

P7.12 Число десятичных разрядов 
для отображения скорости 
под нагрузкой 

По умолчанию 0 

Диапазон 
настройки 

0 0 десятичный разрядов 

1 1 десятичный разряд 

2 2 десятичных разряда 

3 3 десятичных разряда 

Параметр P7.12 используется для установки количества знаков после запятой при 
отображении скорости нагрузки. Ниже приведен пример расчета скорости нагрузки: 
Предположим, что значение параметра P7.06 (коэффициент отображения 
скорости нагрузки) равно 2.000, а значение параметра P7.12 равно 2 (2 знака после 
запятой). Если частота вращения привода переменного тока составляет 40,00 Гц, 
то скорость нагрузки равна 40,00 x 2,000 = 80,00 (отображение 2 разрядов после 
запятой). 
Если привод находится в состоянии останова, то скорость нагрузки равна скорости, 
соответствующей установленной частоте, т.е. "установленной скорости нагрузки". 
Если заданная частота равна 50,00 Гц, то скорость нагрузки в состоянии останова 
равна 50,00 x 2,000 = 100,00 (отображение с 2 разрядами после запятой). 

P7.13 Накопленное время работы под напряжением | По 
умолчанию | O ч 

Диапазон настройки |0 ч~65535 ч 

Этот параметр используется для отображения накопленного времени включения 
привода с момента поставки. Если время достигает установленного времени 
включения (параметр P8.17), то клемма с функцией цифрового выхода 24 выдает 
сигнал ON. 

P7.14 Накопленное 
потребление энергии 

По умолчанию - 

Диапазон настройки |0~65535 квт*ч 

Этот параметр используется для отображения накопленного потребления 
мощности приводом переменного тока до настоящего момента.
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Группа P8: вспомогательные функции 

P8.00 
JOG Рабочая частота| По умолчанию |2.00Гц 

Диапазон настройки |0.00Гц~максимальная частота 

P8.01 
JOG Время ускорения | По умолчанию 20.0 с 

Диапазон настройки |0.0 с~6500. O с 

P8.02 
JOG Время замедления | По умолчанию |20.0 с 

Диапазон настройки |0.0 с~6500.0 с 

Эти параметры используются для определения заданной частоты и времени 
ускорения/замедления привода переменного тока в толчковом режиме. Режим 
пуска - "Прямой пуск" (P1.00 = 0), а режим останова - "Замедление до останова" 
(P1.10 = 0) при толчковом режиме. 

P8.03 Время ускорения 2 I По 
умолчанию 

I В зависимости от 
модели 

Диапазон настройки |0.0 с~6500.0 с 

P8.04 Время замедления 2 По 
умолчанию 

I В зависимости от 
модели 

Диапазон настройки |o.0 с~6500.0 с 

P8.05 Время ускорения 3 | По 
умолчанию 

| В зависимости от 
модели 

Диапазон настройки |0.0 с~6500.0 с 

P8.06 Время замедления 3 I По 
умолчанию 

I В зависимости от 
модели 

Диапазон настройки |o.0 с~6500.0 с 

P8.07 Время ускорения 4 I По 
умолчанию 

I В зависимости от 
модели 

Диапазон настройки | 0.0 с ~6500.0 с 

P8.08 Время замедления 4 I По 
умолчанию 

I В зависимости от 
модели 

Диапазон настройки |0.0 с~6500.0 с 

Всего в преобразователе WL2000 предусмотрено четыре группы времени 
ускорения/замедления, т.е. предыдущие три группы и группы, определяемые 
параметрами P0.08 и P0.09. Определения четырех групп полностью совпадают. 
Переключение между четырьмя группами времени ускорения/замедления 
осуществляется с помощью различных комбинаций состояний клемм S. Более 
подробная информация приведена в описаниях параметров P5.01 - P5.05. 

P8.09 Частота скачка 1 IПо умолчанию l0,00 Гц 

Диапазон настройки |0.00Гц ~ максимальная частота 

P8.10 Частота скачка 2 IПо умолчанию l0,00 Гц 

Диапазон настройки 10.00 Гц ~ максимальная частота 

P8.11 Амплитуда скачка частоты| По умолчанию |0.00 Гц 

Диапазон настройки |0.00 ~ максимальная частота 

Если заданная частота находится в диапазоне скачков частоты, то фактической 
рабочей частотой будет частота скачков, близкая к заданной. Установка частоты 
скачка позволяет избежать точки механического резонанса нагрузки. 

Преобразователь WL2000 поддерживает две скачкообразные частоты. Если обе 
частоты установлены в 0, то функция скачка частоты отключена. Принцип работы 
скачкообразных частот и амплитуды скачков показан на следующем рисунке.
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Рисунок4-12 Принцип частот скачка и амплитуды скачка 
 

P8.12 

Время в метрвой зоне при вращении в 
прямом/обратном направлении 

По умолчанию 0.0 с 

Диапазон настройки |0.00 с ~3000.0 с 

Этот параметр используется для установки времени, в течение которого 
выходной сигнал равен 0 Гц при переходе привода переменного тока в прямое и 
обратное вращение, как показано на следующем рисунке. 

 

 
Рисунок 4-13 Время мертвой зоны при вращении в прямом/обратном 

направлении 
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P8.13 Управление обратным движением По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 Разрешено 

1 Запрещено 

Этот параметр используется для установки разрешения вращения привода 
переменного тока в обратном направлении. В применениях, в которых вращение в 
обратном направлении запрещено, задайте значение этого параметра равным 1. 

P8.14 Режим работы, когда заданная 
частота ниже предела 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон 
настройки 

0 Работа на нижнем пределе 
частоты 

1 Останов 

2 Работа на нулевой скорости 

Этот параметр используется для установки режима работы привода переменного 
тока, когда заданная частота ниже нижнего предела частоты. В преобразователе 
WL2000 предусмотрены три режима работы, удовлетворяющие требованиям 
различных применений. 

P8.1
5 

Управление ослаблением сигнала. По умолчанию 
|0.00Гц 

Диапазон настройки 0.00Гц ~ 10.00Гц 

Эта функция используется для балансировки распределения нагрузки при 
использовании нескольких двигателей для привода одной и той же нагрузки. 
Выходная частота приводов переменного тока снижается по мере увеличения 
нагрузки. Вы можете снизить нагрузку на двигатель, находящийся под нагрузкой, 
уменьшив выходную частоту для этого двигателя, тем самым реализовав 
распределение нагрузки между несколькими двигателями. 

P8.16 Порог накопленного 
времени работы под 
напряжением 

По 
умолчан
ию 

Oh 

Диапазон настройки |0 ч ~65000 ч 

Если накопленное время периода работы под напряжением (параметр P7.13) 
достигает значения, заданного параметром P8.16, соответствующая клемма M01 
выдает сигнал ON (P6.01 = 24). 

P8.17 Порог накопленного 
времени работы 

По умолчанию Oh 

Диапазон настройки |0 ч ~65000 ч 

Этот параметр используется для установки порогового значения времени 
накопления для привода переменного тока. Если накопленное время работы 
(параметр P7.09) достигает значения, установленного в этом параметре, то 
соответствующая клемма M01 выводит сигнал ON(P6.01=40). 

P8.18 Защита запуска По умолчанию |0 
Диапазон настройки 0 Нет 

1 Да 

Этот параметр используется для настройки включения защиты. Если этот 
параметр установлен в 1, то привод переменного тока не реагирует на команду 
выполнения, действующую при включении питания преобразователя частоты 
(например, перед включением питания входная клемма включена). Привод 
реагирует только после того, как команда на выполнение отменяется и снова 
становится действительной.
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Кроме того, привод не реагирует на команду запуска, действующую при сбросе 
неисправности привода. Отключить защиту от выбега можно только после отмены 
команды выбега. 
Таким образом, при установке данного параметра в 1 двигатель может быть 
защищен от реакции на команды запуска при включении питания или сбросе 
ошибки в непредвиденных условиях. 

P8.19 Значение определения 
частоты (FDT1) 

По умолчанию 50.00Гц 

Диапазон настройки0,00Гц-максимальная частота 

P8.20 Гистерезис определения 
частоты (FDT1) 

По умолчанию 5.0% 

Диапазон настройки 0.0%~100.0% (уровень FDT1) 

Если рабочая частота выше значения частотного детектора, то соответствующая 
клемма M01 включается. Если рабочая частота ниже значения параметра P8.19, 
то включение выхода клеммы M01 отменяется. 

Эти два параметра используются соответственно для установки значения 
детектирования выходной частоты и значения гистерезиса при отмене выхода. 
Значение параметра P8.20 представляет собой процентное отношение частоты 
гистерезиса к значению обнаружения частоты (P8.19). Функция FDT показана на 
следующем рисунке. 

 

 
Рисунок 4-14 Уровень FDT  
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P8.21 Диапазон определения 
достигнутой частоты 

По 
умолчанию 

0.0% 

Диапазон 
настройки 

0.00-100% (максимальная частота) 

Если рабочая частота привода переменного тока находится в определенном 
диапазоне заданной частоты, то соответствующей терминал M01 включается. 
Данный параметр используется для установки диапазона, в котором определяется 
достижение выходной частотой заданной частоты. Значение этого параметра 
представляет собой процентное отношение к максимальной частоте. Диапазон 
обнаружения достижения частоты показан на следующем рисунке. 

 
Рисунок 4-15 Диапазон определения достигнутой частоты 

 

P8.22 Частота скачка в процессе 
ускорения/замедления 

По 
умолчанию 

1 

Диапазон 
настройки 

0: Отключено 
1: Включено 

Этот параметр используется для задания того, действует ли скачок частоты в 
процессе ускорения/замедления. 
Если при разгоне/торможении частота скачков применима, а рабочая частота 
находится в пределах диапазона скачков частоты, то фактическая рабочая частота 
будет скачкообразно превышать заданную амплитуду скачков частоты (рост 
непосредственно от самой низкой частоты скачков до самой высокой частоты 
скачков). На следующем рисунке показана схема, когда скачок частоты действует 
во время ускорения/замедления.
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Figure 4-16 Схема, при которой частота скачка применима в процессе 

ускорения/замедления 

P8.25 Точка переключения частоты между временем 
ускорения 1 и временем ускорения 2 

По 
умолчанию 

0.00 Гц 

Диапазон 
настройки 

0,00Гц – максимальная частота 

P8.26 Точка переключения частоты между временем 
замедления 1 и временем замедления 2 

По 
умолчанию 

0.00 Гц 

Диапазон 
настройки 

0,00Гц - максимальная частота 

Эта функция действует, когда двигатель выбирает время ускорения/замедления, 
которое не выполняется с помощью переключения клеммы S. Она используется 
для выбора различных групп времени ускорения/замедления в зависимости от 
диапазона рабочих частот, а не от клеммы S в процессе работы привода 
переменного тока. 

 
Рисунок 4-17 Переключение времени ускорения/замедления 
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В процессе ускорения, если рабочая частота меньше значения параметра P8.25, 
выбирается время ускорения 2. Если рабочая частота больше значения параметра 
P8.25, то выбирается время ускорения 1. 
В процессе замедления, если рабочая частота больше значения параметра P8.26, 
выбирается время замедления 1. Если частота вращения меньше значения 
параметра P8.26, то выбирается время замедления 2. 

 Предпочтительная клемма 
JOGI  

|o По умолчанию 

P8.27 Диапазон 
настройки 

0: Отключено 
1: Включено 

Этот параметр используется для установки самого высокого приоритета клеммы 
JOG. 
Если приоритет отдается команде клеммы JOG, то при поступлении команды 
клемме JOG в процессе работы привода переменного тока она переключается в 
состояние работы. 

P8.28 

Значение определения 
частоты (FDT2) 

По 
умолчанию 

50.00Гц 

Диапазон 
настройки 0,00Гц-максимальная частота 

P8.29 

Гистерезис определения 
частоты (FDT2) 

По 
умолчанию 

5.0% 

Диапазон 
настройки 0.0%~100.0% (уровень FDT2) 

Функция определения частоты такая же, как и функция FDT1. 
Подробности см. в описании параметров P8.19 и P8.20. 

P8.30 

Любая частота, 
достигающая значения 
определения 1 

По 
умолчанию 

50.00Гц 

Диапазон настройки 10.00 Гц- максимальная частота 

P8.31 

Любая частота, 
достигающая амплитуды 
определения 1 

По 
умолчанию 

0.0% 

Диапазон настройки |0.0%~100.0% (максимальная частота) 

P8.32 

Любая частота, 
достигающая значения 
определения 2 

По 
умолчанию 

50.00Гц 

Диапазон настройки I 0,00Гц-максимальная частота 

P8.33 

Любая частота, 
достигающая амплитуды 
определения 2 

По 
умолчанию 

0.0% 

Диапазон настройки 10.0%~100.0% (максимальная частота) 

Если выходная частота привода находится в пределах положительной и 
отрицательной амплитуд значения обнаружения достижения частоты, то 
соответствующая клемма M01 выводит ON (P6.01 = 26/27). 
В преобразователе WL2000 предусмотрены две группы параметров обнаружения 
достижения любой частоты, включая значение обнаружения частоты и амплитуду 
обнаружения, как показано на следующем рисунке
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Рисунок 4-18 Определение достижения любой частоты 

P8.34 Уровень определения 
нулевого тока 

По умолчанию 5.0% 

Диапазон 
настройки 

0.0%~300.0% (номинальный ток двигателя) 

P8.35 Время задержки 
определения нулевого тока 

По умолчанию 0.10 с 

Диапазон 
настройки 

0.01 с~600.00 с 

Если выходной ток привода переменного тока равен или меньше уровня 
обнаружения нулевого тока, а длительность превышает время задержки 
обнаружения нулевого тока, то соответствующий M01 становится ON. 
Обнаружение нулевого тока показано на следующем рисунке 

 
Рисунок 4-19 Определение нулевого тока
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P8.36 Порог выходной перегрузки 
по току 

По 
умолчанию 

200.0% 

Диапазон 
настройки 

0.0% (без определения) 
0.1%~300.0% (номинальный ток двигателя) 

P8.37 Время задежки определения 
выходной перегрузки по току 

По 
умолчанию 

0.00 с 

Диапазон 
настройки 

0.00 с~600.00 с 

Если выходной ток привода переменного тока равен или превышает пороговое 
значение перегрузки по току, а длительность превышает время задержки 
обнаружения, то соответствующий M01 становится ON. Функция обнаружения 
превышения выходного тока показана на следующем рисунке. 

 
Рисунок4-20 Определение выходного превышения по току 

P8.38 Достижение любого 
тока 1 

По 
умолчанию 

1100.0% 

Диапазоннастройки 0.0%~300.0% (номинальный ток 
двигателя) 

P8.39 Амплитуда достижения 
любого тока 1  

По 
умолчанию 

0.0% 

Диапазоннастройки |0.0%~300.0% (номинальный ток 
двигателя) 

P8.40 Достижение любого 
тока 2 

По 
умолчанию 

1100.0% 

Диапазоннастройки 0.0%~300.0% (номинальный ток 
двигателя) 

P8.41 Амплитуда достижения 
любого тока2 

По 
умолчанию 

0.0% 

Диапазон настройки |0.0%~300.0% (выходной ток 
двигателя) 

Если выходной ток привода переменного тока находится в пределах 
положительной и отрицательной амплитуд любого значения обнаружения 
достижения тока, то соответствующа клемма M01 становится активной. 

В преобразователе WL2000 предусмотрены две группы параметров обнаружения 
достижения тока, как показано на следующем рисунке, включая значение тока и 
амплитуды обнаружения
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Рисунок 4-21 Определение достижения любого тока 

 

P8.42 Выбор функции синхронизации По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 Отключено 

1 Включено 

P8.43 Выбор длительности синхронизации По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 P8.44 

1 FIV 

2 FIC 

3 Зарезервировано 

100% аналогово входа соответствует значению параметра 
P8.44 

P8.44 Длительность синхронизации (По умолчанию0.0 мин 

Диапазон настройки |0.0 мин ~6500.0 мин 

Эти параметры используются для реализации функции синхронизации привода 
переменного тока. 
Если параметр P8.42 установлен в 1, то при вводе в эксплуатацию привод 
переменного тока начинает отсчитывать время. По достижении заданной 
длительности тайминга привод автоматически останавливается и тем самым 
включает соответствующие выходы M01. 
При каждом запуске привод начинает отсчет времени с 0, а оставшаяся 
длительность отсчета времени может быть запрошена через D0.20. Длительность 
отсчета времени задается в параметрах P8.43 и P8.44 в единицах минут. 
 

P8.45 Нижний предел входного напряжения FIV (По 
умолчанию 

|3.10 В 

Диапазон настройки |0.00В ~ P8.46 

P8.46 Врехний предел выходного 
напряжения FIV 

По умолчанию 6.80 В 

Диапазон настройки |P8.45 ~ 10.00 В 
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Эти два параметра используются для установки пределов входного напряжения 
для обеспечения защиты привода переменного тока. Когда входное напряжение 
FIV больше значения параметра P8.46 или меньше значения параметра P8.45, 
соответствующий M01 включается, указывая на превышение предельного 
значения входного напряжения FIV. 

P8.47 Температура модуля По умолчанию 100’C 

Диапазон настройки |0~150°C 

Когда температура радиатора привода переменного тока достигает значения этого 
параметра, соответствующий M01 становится ON, указывая на то, что температура 
модуля достигает порогового значения. 

P8.48 Управление охлаждающим 
вентилятором 

По 
умолчанию 

  0 

Диапазон настройки 0: Вентилятор работает во время 
работы преобразователя 
1 : Вентилятор работает нгепрерывно 

Этот параметр используется для установки режима работы вентилятора 
охлаждения. Если он установлен на 0, то вентилятор работает, когда привод 
переменного тока находится в рабочем состоянии. Когда преобразователь 
частоты останавливается, вентилятор работает, если температура радиатора 
выше 40°C, и прекращает работу, если температура радиатора ниже 40°C. 
Если этот параметр установлен в 1, вентилятор продолжает работать после 
включения питания. 

 Частота активизации  
По умолчанию 

l0,00Гц 

P8.49 Диапазон 
настройки 

Частота покоя (P8.51) -Максимальная 
частота(P0.12) 

P8.50 Время задержки активизации 
По умолчанию 

10.0 с 

Диапазон настройки |0.0 с ~6500.0 с 

P8.51 Частота покоя I По умолчанию l0,00Гц 

Диапазон настройки l0,00Гц – частота активизации (P8.49) 

P8.52 Время задержки покоя I По 
умолчанию 

|0.0 с 

Диапазон настройки |0.0 с ~ 6500.0 с 

Эти параметры используются для реализации функций покоя и активизации в 
системе водоснабжения. 
Когда привод переменного тока находится в рабочем состоянии, он переходит в 
состояние покоя и автоматически останавливается через время задержки покоя 
(P8.52), если установленная частота меньше или равна частоте покоя (P8.51). 
Если преобразователь находится в состоянии покоя и действует текущая команда 
запуска, то он запускается после времени задержки пробуждения (P8.50), если 
установленная частота больше или равна частоте пробуждения (P8.49). 
Как правило, частота пробуждения должна быть равна или выше частоты спящего 
режима. Если частота пробуждения и частота спящего режима установлены на 0, 
то функции спящего режима и пробуждения отключены. 
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При включенной функции "спящего режима", если источником частоты является 
ПИД-регулятор, работа ПИД-регулятора в состоянии "спящего режима" 
определяется параметром PA.28. В этом случае следует выбрать включение 
функции ПИД-регулирования в состоянии останова (PA.28 =1). 

P8.53 Текущее время работы 
достигнуто 

По умолчанию 0.0 мин 

Диапазон настройки |0.0 мин ~6500.0 мин 

Если текущее время работы достигает значения, заданного этим параметром, 
соответствующая клемма M01 включается, указывая на то, что достигнуто текущее 
время работы. 

Группа P9: сбои и защита от сбоев 

P9.00 Выбор защиты от перегрузки 
двигателя 

По 
умолчанию 

1 

Диапазон 
настройки 

0 Отключено 

1 Включено 

P9.01 Усиление защиты от 
перегрузки двигателя 

По 
умолчанию 

1.00 

Диапазон настройки |0.20~10.00 

 
P9.00 = 0 
Функция защиты двигателя от перегрузки отключена. Двигатель подвергается 
потенциальному повреждению из-за перегрева. Между приводом переменного 
тока и двигателем рекомендуется установить тепловое реле. P9.00 = 1 

Привод переменного тока определяет, перегружен ли двигатель, по инверсной 

кривой времени запаздывания защиты двигателя от перегрузки. 

Инверсная кривая запаздывания защиты двигателя от перегрузки составляет: 
220% *P9.01 'номинальный ток двигателя (если нагрузка остается на этом значении 
в течение одной минуты, привод переменного тока сообщает о перегрузке 
двигателя), или 150% *P9.01 * номинальный ток двигателя (если нагрузка остается 
на этом значении в течение 60 минут, привод сообщает о перегрузке двигателя). 

Установите значение параметра P9.01 в соответствии с фактической 
перегрузочной способностью. Если значение параметра P9.01 слишком велико, 
это может привести к повреждению двигателя, когда двигатель перегревается, а 

преобразователь частоты не сообщает об этом.
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P9.02 

Коэффициент предупреждения 
перегрузки двигателя 

По 
умолчанию 

80% 

Диапазон настройки |50%~100% 

Эта функция используется для подачи предупреждающего сигнала в систему 
управления через M01 перед защитой двигателя от перегрузки. Данный параметр 
используется для определения процента, при котором выполняется 
предварительное предупреждение перед перегрузкой двигателя. Чем больше это 
значение, тем меньше будет предварительное предупреждение. 
Если накопленный выходной ток привода переменного тока превышает значение 
кривой обратной задержки перегрузки, умноженное на P9.02, то 
многофункциональная цифровая клемма M01 на приводе переменного тока 
(предварительное предупреждение о перегрузке двигателя) включается. 

P9.03 Усиление остановки при превышении по напряжению I По 
умолчанию 110 

Диапазон настройки (без перегрузки по 
напряжению) 

-100 

P9.04 Защитное напряжение 
при остановке 

По умолчанию 130% 

 Диапазон настройки |120%~150% (три фазы) 

Если во время замедления привода напряжение шины постоянного тока 
превышает значение параметра P9.04 (защитное напряжение при перегрузке по 
напряжению), то привод прекращает замедление и сохраняет текущуюрабочую 
частоту. После снижения напряжения на шине привод продолжает замедление. 
Параметр P9.03 (коэффициент подавления перенапряжения) используется для 
настройки способности привода переменного тока подавлять перенапряжение. 
Чем больше это значение, тем выше способность подавления перенапряжения. 
При условии отсутствия перенапряжения установите небольшое значение 
параметра P9.03. 
Для малоинерционной нагрузки значение должно быть небольшим. В противном 
случае динамическая реакция системы будет медленной. Для нагрузки с большой 
инерцией значение должно быть большим. В противном случае результат 
подавления будет неудовлетворительным и может возникнуть ошибка по 
перенапряжению. Если коэффициент усиления срыва по перенапряжению 
установлен в 0, то функция останова по перенапряжению отключается. 

P9.05 Усиление остановки при превышении по 
току. По умолчанию 

120 

Диапазон настройки 10-100 

P9.06 Защитный ток остановки при 
превышении по току 

По умолчанию 150% 

 Диапазон настройки 100%~200% 

Если при ускорении/замедлении привода выходной ток превышает защитный ток 
срабатывания, то привод останавливает ускорение/замедление и сохраняет 
текущую частоту работы. После снижения выходного тока привод продолжает 
ускорение/замедление. 
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Параметр P9.05 (защитный ток при перегрузке по току) используется для настройки 
способности привода к подавлению перегрузки по току. Чем больше значение этого 
параметра, тем выше способность к подавлению перегрузки по току. При условии 
отсутствия перегрузки по току установите для параметра P9.05 небольшое 
значение. 
Для малоинерционной нагрузки значение должно быть небольшим. В противном 
случае динамическая реакция системы будет медленной. При большой 
инерционной нагрузке значение должно быть большим. В противном случае 
результат подавления будет неудовлетворительным и может произойти сбой по 
току. Если коэффициент усиления перегрузки по току установлен на 0, то функция 
защиты от перегрузки по току отключена. 

 Короткое замыкание на 
землю при подаче питания 

По умолчанию 1 

P9.07 Диапазон 
настройки 

0 Отключено 

1 Включено 

Этот параметр используется для определения, выполнять ли проверку наличия 
короткого замыкания на землю двигателя при подаче питания на привод 
переменного тока. Если эта функция включена, U, V, Wпривода будет иметь выход 
напряжения спустя небольшое время после подачи питания. 
 

P9.09 Кол-во попыток автоматического сброса | По умолчанию 10 

Диапазон настройки |0~20 

Этот параметр используется для установки количества автоматических сбросов 
неисправности, если эта функция используется. После превышения заданного 
значения привод переменного тока останется в состоянии неисправности. 
 

P9.10 Действие клеммы M01 при сбое 
автоматического сброса 

По 
умолчанию 

1 

Диапазон 
настройки 

0: Нет действия 
1: Действие 

Этот параметр используется для определения, действует ли клемма M01 во 
время автоматического сброса неисправности, если эта функция выбрана. 
 

P9.11 

Временной интервал 
автоматического сброса 

По 
умолчанию 

1.0 с 

Диапазон настройки 0.1 с ~ 100.0 с 

Этот параметр используется для установки времени предупреждения от сигнала 
тревоги привода переменного тока до автоматического сброса неисправности. 
P9.12 Зарезервировано 
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P9.13 Выбор защиты от 
потери выходной фазы 

По 
умолчанию 

1 

Диапазон 
настройки 

0: Запрещено 
1: Разрешено 

Этот параметр используется для определения, выполнять ли защиту от потери 
выходной фазы. 

P9.14 Первый тип неисправности 0-99 

P9.15 Второй тип неисправности 

P9.16 Третий тип неисправности 

Этот параметр используется для регистрации трех самых последних 
нейсправностей привода переменного тока. 0 указывает на отсутствие 
неисправности. Возможные причины и способы устранения каждой неисправности 
см. в Главе 5. 

P9.17 Частота при третьей 
неисправности 

Отображает частоту при последней неисправности. 

P9.18 Ток при третьей 
неисправности 

Отображает ток при последней неисправности. 

P9.19 Напряжение шины 
при при третьей 
неисправности 

Отображает напряжение шины при последней 
неисправности. 

P9.20 Состояние входной 
клеммы при третьей 
неисправности  

Отображает состояние всех входных клемм при 
последней неисправности. Последовательность 
следующая: 
BIT9 BIT8 BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BIT0 

     С4 S3  С2  С1 REV FWD 

Если входная клемма включена, значение равно 1, 
значение ОТКЛ.равно 0, значение настройки равно 0. 
Значение представляет собой эквивалентное 
десятичное число, преобразованное из состояния С. 

P9.21 Состояние 
выходной клеммы 
при третьей 
неисправности  

Отображает состояние всех выходных клемм при 
последней неисправности. Последовательность 
следующая: 
BIT3 BIT2 BIT1 BIT0  

  RA, RB, RC YO 

Если входная клемма включена, значение равно 1, 
значение ОТКЛ, равно 0, значение настройки равно 
0. Значение представляет собой эквивалентное 
десятичное число, преобразованное из состояний С. 

P9.22 Состояние привода 
переменного тока 
при третьей 
неисправности 

Зарезервировано 

P9.23 Время под 
напряжением при 
третьей 
неисправности 

Отображает текущее время работы под напряжением 
при возникновении последней неисправности. 
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P9.24 Время работы при третьей 
неисправности 

Отображает текущее время работы при 
возникновении последней 
неисправности 

P9.27 Частота при второй неисправности То же, что параметры P9.17~P9.24 

P9.28 Ток при второй неисправности 

P9.29 Напряжение шины при второй 
неисправности 

P9.30 Состояние входной клеммы при 
второй неисправности 

P9.31 Состояние выходной клеммы при 
второй неисправности 

P9.32 Состояние привода переменного 
тока при второй неисправности 

P9.33 Время работы под напряжением 
при второй неисправности 

P9.34 Время работы при второй 
неисправности 

P9.37 Частота при первой неисправности То же, что параметры P9.17~P9.24 

P9.38 Ток при первой неисправности 

P9.39 Напряжение шины при первой 
неисправности 

P9.40 Состояние входной клеммы при 
первой неисправности 

P9.41 Состояние выходной клеммы при 
первой неисправности 

P9.42 Состояние привода переменного 
тока при первой неисправности 

P9.43 Время работы под напряжением 
при первой неисправности 

P9.44 Время работы при первой 
неисправности 

P9.47 Выбор действия 1 по защите от 
неисправности 

По умолчанию 00000 

Диапазон 
настройки 

Разряд единиц Перегрузка двигателя (OL1) 

0 Работа по инерции до остановки 

1 Останов в соотвтетсвии с режимом 
останова 

2 Продолжение работы 

Разряд десятков Зарезервировано 

Разряд сотен Потеря фазы выходной мощности (LO) 
(то же, что Разряд единиц) 

Разряд тысяч Неисправность внешнего оборудования 
(EF) (то же, что Разряд единиц) 

Разряд десятков тысяч Сбой связи (CE) (то же, что Разряд 
единиц) 

  



Глава 4 Подробное описание функций 
 

91  

P9.48 Выбор действия 2 по защите 
от неисправности 

По 
умолчанию 

00000 

Диапазон 
настройки 

Разряд единиц Зарезервировано 

0 Работа по инерции до останова 

1 Переключение на управление V/F, 
Останов в соответсвии с режимом 
останова 

2 Переключение на управление V/F, 
продолжение работы 

Разряд десятков Функциональный кодошибка 
чтения/записи (EEP) 

0 Работа по инерции до остановки 

1 Останов в соответствии с режимом 
останова 

Разряд сотен Зарезервировано 

Разряд тысяч Зарезервировано 

Разряд десятков 
тысяч 

Накопленное время работы 
достигнуто (END1) (то же, что 
разряд единиц в параметре P9.47) 

P9.49 Выбор действия 3 по защите 
от неисправности 

По 
умолчанию 

00000 

Диапазон 
настройки 

Разряд единиц Зарезервировано 

Разряд десятков Зарезервировано 

 Разряд сотен Накопленное время работы под 
напряжением достигнуто (END2) 
(то же, что Разряд единиц 
впараметре P9.47) 

Разряд тысяч Нагрузка становится нулевой 
(LOAD) 

0 Работа по инерции до остановки 

1 Останов в соответствии с режимом 
останова 

2 Продолжение работы при 7% от 
номинальной частоты двигателя и 
возврат к заданной частоте, если 
нагрузка восстанавливается 

Разряд десятков 
тысяч 

Потеря обратной связи ПИД при 
работе (PIDE) (то же, что Разряд 
единиц впараметре P9.47) 

P9.50 Зарезервировано 

Если выбрано значение "работа по инерции до остановки", то привод 
переменного тока отображает код ошибки и непосредственно останавливается. 
Если выбрано значение "остановка в соответствии с режимом останова", то 
привод переменного тока отображает код ошибки и останавливается в 
соответствии с режимом остановки. После остановки привод отображает код 
ошибки. 
Если выбрано значение "продолжить работу", то привод продолжает работать и 
отображает код ошибки.  Частота работы задается в параметре P9.54.
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P9.54 Выбор частоты для продолжения 
работы 

По умолчанию 0 

Диапазон настройки 0 Текущая рабочая частота 

1 Заданная частота 

2 Верхний предел частоты 

3 Нижний предел частоты 

4 Резервная частота при 
неисправности 

P9.55 Резервная частота при 
неисправности 

По умолчанию 100.0% 

Диапазон настройки 60.0%~100.0% 

Если во время работы привода переменного тока возникает неисправность, а для 
обработки неисправности установлено значение "Продолжать работу", то привод 
отображает аварийный код и продолжает работать с частотой, установленной в 
параметре P9.54. 
Настройка параметра P9.55 представляет собой процентное отношение к 
максимальной частоте. 

P9.56 Зарезервировано 

P9.57 Зарезервировано 

P9.58 Зарезервировано 

P9.59 Выбор действия при 
мгновенном сбое питания 

По умолчанию 0 

Диапазон 
настройки 

0 Недействительно 

1 Замедление 

2 Замедление до остановки 

P9.60 Пауза в действии при оценке 
напряжения при мгновенном 
сбое питания 

По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки |0.0%~100.0% 

P9.61 Время быстрого 
восстановления при оценке 
напряжения при мгновенном 
сбое питания 

По умолчанию 0.50 с 

Диапазон настройки 10.00 с-100.00 с 

P9.62 Действие при оценке 
напряжения при мгновенном 
сбое питания 

По умолчанию 80.0% 

Диапазоннастройки |60.0%~100.0% (стандартное напряжение 
шины) 

При мгновенном отключении питания или резком провале напряжения напряжение 
на шине постоянного тока привода снижается. Эта функция позволяет 
преобразователю компенсировать снижение напряжения шины постоянного тока 
за счет энергии обратной связи с нагрузкой путем снижения выходной частоты для 
поддержания непрерывной работы преобразователя. 
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Если P9.59 = 1, то при мгновенном отключении питания или резком провале 
напряжения привод переменного тока замедляется. Как только напряжение на 
шине приходит в норму, преобразователь ускоряется до заданной частоты. Если 
напряжение на шине остается нормальным в течение времени, превышающего 
значение, заданное в параметре P9.61, то считается, что напряжение на шине 
пришло в норму. 
Если P9.59 = 2, то при мгновенном отключении питания или резком провале 
напряжения привод замедляется до остановки. 
Рисунок 4-22 Схема действий привода переменного тока при мгновенном 
отключении питания. 
 

 
Рисунок 4-22 Схема работы привода переменного тока при мгновенном сбое 

питания 
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P9.63 Защита, когда нагрузка 
становится нулевой 

По умолчанию 0 

Диапазон 
настройки 

0 Отключено 

1 Включено 

P9.64 Уровень определения, 
когда нагрузка становится 
нулевой 

По умолчанию 10.0% 

Диапазоннастройки |0.0% ~ 100.0% (номинальный ток двигателя) 

P9.65 Время определения, когда 
нагрузка становится 
нулевой 

По умолчанию 1.0 с 

Диапазон настройки |0.0 с ~ 60.0 с 

 

Если включена защита при переходе нагрузки в 0, то, когда выходной ток 
преобразователя частоты ниже уровня обнаружения (параметр P9.64) и время 
непрерывной работы превышает время обнаружения (параметр P9.65), выходная 
частота преобразователя частоты автоматически снижается до 7% от 
номинальной частоты. Во время действия защиты преобразователь 
автоматически разгоняется до заданной частоты, если нагрузка возвращается в 
нормальное состояние. P9.67~P9.70 Зарезервировано 

Группа PA: функция ПИД-регулирования 
технологического процесса 

ПИД-регулирование — это общий метод управления технологическими 
процессами. Выполняя пропорциональные, интегральные и дифференциальные 
операции над разностью между сигналом обратной связи и заданным сигналом, он 
регулирует выходную частоту и образует систему обратной связи для 
стабилизации управляемого счетчика вокруг заданного значения. 

Он применяется для управления технологическими процессами, такими как 
регулирование расхода, давления и температуры. На следующем рисунке 
показана принципиальная блок-схема ПИД-регулирования. 

 

 
Рисунок 4-23 Принципиальная блок-схема ПИД-регулирования 

  



Глава 4 Подробное описание функций 
 

95  

PA.00 Источник настройки ПИД По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 PA.01 

1 FIV 

2 FIC 

3 Зарезервировано 

4 Настройка PULSE (клемма 
S3) 

5 Настройка связи 

6 Многоссылочный 
PA.01 Цифровая настройка ПИД По умолчанию 50.0% 

Диапазон настройки 0.0%~100.0% 

Параметр PA.00 используется для выбора канала целевой ПИД-настройки 
процесса. Настройка ПИД является относительной величиной и находится в 
диапазоне от 0,0% до 100,0%. Обратная связь ПИД-регулятора также является 
относительной величиной. Цель ПИД-регулирования состоит в том, чтобы сделать 
настройку ПИД и обратную связь ПИД одинаковыми. 

PA.02 

Источник обратной 
связи ПИД По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 FIV 

1 FIC 

2 Зарезервировано 

3 FIV-FIC 

4 
Настройка PULSE (клемма 
S3) 

5 Настройка связи 

6 FIV+FIC 

7 MAX (|FIV|, |FIC|) 

8 MIN (|FIV|, |FIC|) 

Этот параметр используется для выбора канала сигнала обратной связи ПИД-
регулятора процесса. 
Обратная связь ПИД представляет собой относительную величину и находится в 
диапазоне от 0,0% до 100,0%. 

PA.03 Направление действия ПИД По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 В прямом направлении 

1 В обратном направлении 

0: Работа в прямом направлении 
Если значение обратной связи меньше, чем настройка ПИД-регулятора, выходная 
частота привода переменного тока повышается. Например, для управления 
натяжением обмотки требуется прямое действие ПИД-регулятора. 
1 : Работа в обратном направлении 
Если значение обратной связи меньше, чем настройка ПИД-регулятора, выходная 
частота преобразователя уменьшается. Например, для регулирования натяжения 
при размотке требуется обратное ПИД-регулирование. Обратите внимание, что на 
эту функцию влияет реверсирование ПИД-регулирования многофункциональной 
клеммы. Обращайте на это внимание при применении.
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PA.04 Диапазон настройки обратной связи ПИДI По умолчанию 
11000 

Диапазон настройки 0-65535 

Этот параметр является безразмерной единицей. Он используется для 
отображения настройки ПИД (D0.15) и обратной связи ПИД (DO. 16). 
Относительное значение 100% обратной связи ПИД-установки соответствует 
значению параметра PA.04. Если PA.04 установлен на 2000, а ПИД-установка 
равна 100,0%, то на дисплее ПИД-установки (DO. 15) отображается значение 2000. 

PA.05 Пропорциональное усиление Kp1. По умолчанию 
|20.0 

Диапазон настройки 10.0-100.0 

PA.06 Время интегрирования Ti 1 ПО умолчанию 2,00с 

Диапазон настройки |0.01 с ~10.00 с 

PA.07 Время дифференцированияTd1 По умолчанию |0.000 с 

Диапазон настройки 10.00-10.000 

PA.05 (пропорциональный коэффициент усиления Kp1) 
Определяет интенсивность регулирования ПИД-регулятора. Чем выше Kp1, тем 
выше интенсивность регулирования. Значение 100,0 означает, что при отклонении 
между обратной связью ПИД-регулятора и настройкой ПИД-регулятора 100,0% 
амплитуда регулирования ПИД-регулятора по заданию выходной частоты будет 
максимальной. 
PA.06 (время интегрирования Ti1) 
Определяет интенсивность интегрального регулирования. Чем меньше время 
интегрирования, тем больше интенсивность регулирования. Если отклонение 
между обратной связью и настройкой ПИД-регулятора составляет 100,0%, то 
интегральный регулятор выполняет непрерывную настройку в течение времени, 
заданного в PA.06. Затем амплитуда регулировки достигает максимальной 
частоты. 
PA.07 (Время дифференцирования Td1) 
Определяет интенсивность регулирования ПИД-регулятора по изменению 
отклонения. Чем больше время дифференцирования, тем больше интенсивность 
регулирования. Время дифференцирования — это время, за которое изменение 
значения обратной связи достигает 100,0%, а затем амплитуда регулирования 
достигает максимальной частоты. 

PA.08 Частота среза обратного 
вращения ПИД 

По умолчанию 2.00Гц 

Диапазон настройки |0. 00-максимальная частота 

В некоторых ситуациях, только когда выходная частота ПИД-регулятора имеет 
отрицательное значение (обратное вращение привода переменного тока), 
настройки ПИД-регулятора и обратной связи ПИД-регулятора могут быть 
одинаковыми. Однако слишком высокая частота обратного вращения запрещена  
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В некоторых случаях слишком высокая частота обратного вращения запрещена, и 
для определения верхнего предела частоты обратного вращения используется 
параметр PA.08. 

PA.09 Предел отклонения ПИД [По умолчанию |0.00% 

Диапазон 
настройки 

0. 0%~100.0% 

Если отклонение между обратной связью ПИД и настройкой ПИД меньше значения 
параметра PA.09, ПИД-регулирование прекращается. Небольшое отклонение 
между обратной связью и настройкой ПИД-регулятора делает выходную частоту 
стабильной и неизменной, что особенно эффективно для некоторых приложений с 
замкнутым контуром регулирования. 

PA. 
10 

Дифференциальный предел 
ПИД IПо 
умолчанию 

|0.10% 

Диапазон 
настройки 

0. 00%~100.00% 

 
Этот параметр используется для установки диапазона дифференциального 
выхода ПИД-регулятора. При ПИД-регулировании дифференциальное управление 
может легко вызвать колебания системы. Поэтому дифференциальное 
регулирование ПИД ограничивается небольшим диапазоном. Параметр PA.10 
используется для установки диапазона дифференциального выхода ПИД-
регулятора. 

PA. 11 

Время изменения настройки ПИД I 
По умолчанию 

10.00 с 

Диапазон настройки |0.00 с ~650.00 с 

 
Время изменения ПИД-установки показывает время, необходимое для изменения 
ПИД-установки от 0,0% до 100,0%. ПИД-регулирование изменяется линейно в 
зависимости от времени изменения, что уменьшает влияние резкого изменения 
настройки на систему. 

PA. 12 Время фильтра обратной связи ПИД [По умолчанию |0.00 с 

Диапазон настройки |0.00 с ~60.00 с 

PA. 13 Выход времени фильтра ПИД [По умолчанию 10.00 с 

Диапазон настройки |0.00 с ~60.00 с 

Параметр PA.12 используется для фильтрации обратной связи ПИД-регулятора, 
что позволяет уменьшить помехи в обратной связи, но замедляет реакцию 
замкнутой системы процесса. 
Параметр PA.13 используется для фильтрации выходной частоты ПИД-
регулятора, что позволяет ослабить резкое изменение выходной частоты привода 
переменного тока, но замедляет реакцию замкнутой системы процесса. 

PA. 15 Пропорциональное усиление Kp2 [По умолчанию 
|20.0 

Диапазон настройки |o.0-100.0 

PA. 16 Время интегрирования Ti2 [По умолчанию 2.00 с 

Диапазон настройки |0.01 с ~10.00 с 

PA. 17 ВремядифференцированияTd2 | По умолчанию 10.00 с 

Диапазон настройки 10.00-10.000 
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PA. 18 Условие переключения 
параметра ПИД 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон 
настройки 

0 Нет переключения 

1 Переключение через клемму С 

2 Автоматическое переключение на 
основании отклонения 

PA.19 Отклонение переключения 
параметра ПИД 1 

По 
умолчанию 

20% 

Диапазон настройки l0.0%~PA.20 

PA.20 Отклонение переключения 
параметра ПИД 2 

По 
умолчанию 

80% 

Диапазон настройки |PA.19~100.0% 

При некоторых применениях требуется переключение параметров ПИД-
регулятора, когда одна группа параметров ПИД-регулятора не может 
удовлетворить требованиям всего протекающего процесса. Эти параметры 
используются для переключения между двумя группами ПИД-параметров. 
Параметры регулятора PA. 15 - PA. 17 задаются аналогично параметрам PA.05 - 
PA.07. 
Переключение может осуществляться как через С-терминал, так и автоматически 
по отклонению. 
Если выбрано переключение через терминал С, то С должна быть назначена 
функция 43 "Переключение ПИД-параметров". Если клемма С выключена, то 
выбирается группа 1 (параметры PA.05 - PA.07). Если клемма С включена, то 
выбирается группа 2 (параметры PA. 15 - PA. 17). 
При выборе автоматического переключения, если абсолютное значение 
отклонения между обратной связью ПИД и настройкой ПИД меньше значения 
параметра PA.19, то выбирается группа 1. Если абсолютное значение отклонения 
между обратной связью ПИД и настройкой ПИД больше значения параметра PA.20, 
то выбирается группа 2. Если отклонение находится между параметрами PA.19 и 
PA.20, то ПИД-параметры представляют собой линейно интерполированное 
значение двух групп значений параметров. 
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Рисунок 4-24 Переключение параметров ПИД 
 

PA.21 Начальное значение ПИД По умолчанию |0.0% 

Диапазон настройки |0.0%~100.0% 

PA.22 Время удержания 
начального значения ПИД 

По умолчанию 0.00 с 

 Диапазон 
настройки 

0.00 с ~650.00 с 

 
При запуске привода переменного тока ПИД-регулятор запускает алгоритм 
замкнутого цикла только после того, как выход ПИД-регулятора зафиксируется на 
начальном значении ПИД (параметр PA.21) и продлится в течение времени, 
заданного параметром PA.22. 
 

 
Рисунок 4-25 Функция начального значения ПИД 
 

PA.23 Максимальное отклонение 
между двумя выходами ПИД 
в прямом направлении 

По 
умолчанию 

1.00% 

Диапазон настройки |0,00%~100.00% 

PA.24 Максимальное отклонение 
между двумя выходами ПИД 
в обратном направлении 

По 
умолчанию 

1.00% 

Диапазон настройки |0,00%~100.00% 

1.00% 
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Эта функция используется для ограничения отклонения между двумя выходами 
ПИД-регулятора (2 мс на каждый выход ПИД-регулятора) с целью подавления 
быстрого изменения выхода ПИД-регулятора и стабилизации работы привода 
переменного тока. 
Параметры PA.23 и PA.24 соответствуют максимальному абсолютному значению 
отклонения выхода в прямом и обратном направлениях, соответственно. 

PA.25 Интегральное свойство 
ПИД 

По умолчанию 100 

Диапазон 
настройки 

Разряд 
единиц 

Интегрально разделены 

0 Недействителен 

1 Действителен 

Разряд 
десятков 

Останавливать ли интегральную 
работу, когда выход достигает предела 

0 Продолжать интегральную работу 

1 Остановить интегральную работу 

Интегральное разделение 
Если активировать интегральное разделение, то работа интегрального ПИД-
регулятора прекращается при наступлении значения X, заданного функцией 38 
"Интегральная пауза ПИД-регулятора". В этом случае действуют только 
пропорциональные и дифференциальные операции. 
Если деактивировать интегральное разделение, оно остается неактивным 
независимо от того, активарованаили нет клемма S, назначенная функцией 38 
"Интегральная пауза ПИД". 
Останавливать ли интегральную работу, когда выход достигает предела. 
Если выбрано значение "Остановить интегральную операцию", то интегральная 
операция ПИД-регулятора прекращается, что может помочь уменьшить 
перерегулирование ПИД-регулятора. 

PA.26 Значение определения потери 
обратной связи ПИД 

По умолчанию 0.0% 

Диапазон 
настройки 

0.0%: не оценивается потеря обратной связи 0.1%: 
100.0% 

PA.27 Время определения потери 
обратной связи ПИД 

По умолчанию 0.0 сс 

Диапазон 
настройки 

0.0 с ~20.0 с 

По этим параметрам можно судить о потере обратной связи ПИД-регулятора. Если 
обратная связь ПИД-регулятора меньше значения параметра PA.26, а время 
непрерывной работы превышает значение параметра PA.27, то привод сообщает 
о PIDE и действует в соответствии с выбранным действием защиты от 
неисправностей.
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PA.28 Работа ПИД при останове По умолчанию0 

Диапазон 
настройки 

0 Отсутствие работы ПИД при 
останове 

1 Работа ПИД при останове 

 

Группа Pb: частота качаний, фиксированная длина и счет 

Функция частоты качаний применяется в текстильной промышленности и 
производстве химических волокон, а также в тех областях, где требуются функции 
траверсирования и намотки. 
Функция качающейся частоты показывает, что выходная частота привода 
переменного тока качается вверх и вниз с заданной частотой в качестве центра. 
Трассировка бегущей частоты на оси времени показана на следующем рисунке. 
Амплитуда качаний задается в параметрах Pb.00 и Pb.01. Если параметр Pb.01 
установлен в 0, то амплитуда качаний равна 0 и частоты качания не происходит. 

 
Рисунок 4-26 Управление частотой качания
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Pb.00 Режим установки 
частоты качания 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон 
настройки 

0 Относительно центральной частоты 

1 Относительно максимальной 
частоты 

 
Этот параметр используется для выбора базового значения размаха колебаний. 
0: Относительно центральной частоты (выбор источника частоты P0.03) 
Это система с переменной амплитудой качаний. Амплитуда качаний изменяется в 
зависимости от центральной частоты (заданной частоты). 
1: Относительно максимальной частоты (P0.12 максимальная выходная частота) 
Система с фиксированной амплитудой качаний. Амплитуда качаний фиксирована. 
 

Pb.01 Амплитуда частоты качания | По умолчанию 10.0% 

Диапазон настройки |0.0%~100.0% 

Pb.02 Амплитуда частоты скачка| По умолчанию |0.0% 

Диапазон настройки |0.0%~50.0% 

 
Этот параметр используется для определения амплитуды качаний и амплитуды 
скачкообразной частоты. 
Частота качания ограничивается верхним пределом частоты и нижним пределом 
частоты. 
Если считать относительно центральной частоты (Pb.00 = 0), то фактическая 
амплитуда качания AW равна результату расчета P0.03 (Выбор источника 
частоты), умноженному на Pb.01.Если относительно максимальной частоты (Pb.00 
= 1), то фактическая амплитуда качания AW равна результату расчета P0.12 
(Максимальная частота), умноженному на Pb.01.Частота скачка = Амплитуда 
качания AW x Pb.02 (Амплитуда скачка частоты). Если относительно центральной 
частоты (Pb.00 = 0), то частота скачков является переменной величиной. Если 
относительно максимальной частоты (Pb.00 = 1), то частота скачков является 
фиксированной величиной. 
Частота скачков ограничивается верхним пределом частоты и нижним пределом 
частоты. 
 

Pb.03 
Цикл частоты 
качания 

I По умолчанию 10.0 с 
Диапазон настройки |0.1 с~3000.0 с 

Pb.04 

Коэффициент 
увеличения времени 
треугольной волны 

По 
умолчан
ию 

50.0% 

Диапазон настройки |0.1%~100.0% 

Цикл частоты качания: время полного цикла частоты качания. 
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Pb.04 задает процентное отношение времени нарастания треугольной волны к 
Pb.03 (цикл частоты качания). 
Время нарастания треугольной волны = Pb.03 (цикл частоты качания) x Pb.04 
(коэффициент времени нарастания треугольной волны, единицы измерения: с) 
Время спада треугольной волны = Pb.03 (цикл частоты качания) x (1- Pb.04 
коэффициент времени нарастания треугольной волны, единица измерения: с) 
 

Pb.05 Заданная длина По 
умолчанию 

1000 м 

Диапазон настройки |0 м ~65535 м 

Pb.06 Действительная 
длина 

По 
умолчанию 

0 м 

Диапазон настройки 0 м ~65535 м 

Pb.07 Число импульсов на 
метр 

По 
умолчанию 

100.0 

Диапазон настройки |0.1-6553.5 

 

Предыдущие параметры используются для контроля фиксированной длины. 
Информация о длине собирается многофункциональными цифровыми 
терминалами. Параметр Pb.06 (фактическая длина) рассчитывается путем 
деления количества импульсов, собранных клеммой S, на параметр Pb.07 
(количество импульсов на каждый метр). 
Когда фактическая длина Pb.06 превышает установленную длину в Pb.05, клемма 
M01, назначенная функцией 10 (достигнутая длина), включается. 
При регулировании фиксированной длины операция сброса длины может быть 
выполнена через клемму С, назначенную с помощью функции 28. Подробнее см. 
описания параметров P5.00 - P5.05. 
При применении назначьте соответствующую клемму S с помощью функции 27 
(вход счета длины). Если частота импульсов высокая, необходимо использовать 
клемму S3. 
 

Pb.08 Заданное значение счета По умолчанию 11000 

Диапазон настройки 11-65535 

Pb.09 Заданное значение счета По умолчанию 11000 

Диапазон настройки 11-65535 

 

Значение счета должно собираться с помощью многофункциональных входных 
клемм. Назначьте соответствующие входные клеммы с функцией 25 (вход 
счетчика) в приложениях. Если частота импульсов высокая, необходимо 
использовать клемму S3. 
Когда значение счета достигает установленного значения счета (Pb.08), клемма 
M01, назначенная функцией 8 (Установленное значение счета достигнуто), 
включается. После этого счетчик прекращает счет. 
Когда значение счета достигает заданного значения счета (параметр Pb.09), 
клемма M01 с функцией 9 (достигнутое заданное значение счета) включается. 
Затем счетчик продолжает считать до достижения заданного значения счета. 
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Значение параметра Pb.09 должно быть меньше или равно значению параметра 
Рb.08.  
 

 
Рисунок 4-27 Достигнутое заданное счета и заданное значение счета 

Группа PC: многоссылочная и простая функция ПЛК 

Многоссылочные методы преобразователя WL2000 имеют более расширенные 
функции, чем многоскоростные. Кроме многоскоростной возможности, он может 
использоваться в качестве источника настройки источника напряжения с 
разделением напряжения и частоты, и источника настройки ПИД процесса. Кроме 
того, многоссылочность является относительной величиной. 
Функция простого ПЛК отличается от функции программируемого пользователем 
преобразователя WL2000. Простой ПЛК может выполнить только простую 
многоссылочную комбинацию, в то время как программируемая пользователем 
функция более богата и практична. Подробнее см. описания групповых ПК. 

PC.00 
многоссылочный 0 По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

PC.01 
многоссылочный 1 По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

PC.02 
многоссылочный 2 По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

PC.03 
многоссылочный 3 По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

PC.04 
многоссылочный 4 По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

PC.05 
многоссылочный 5 По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

PC.06 
многоссылочный 6 По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

  



Глава 4 Подробное описание функций 
 

105  

PC.07 многоссылочный 7 По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

PC.08 многоссылочный 8 По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

PC.09 многоссылочный 9 По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

PC.10 многоссылочный 10 По умолчанию 0.0Гц 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

PC. 11 многоссылочный 11 По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

PC.12 многоссылочный 12 По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

PC.13 многоссылочный 13 По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

PC.14 многоссылочный 14 По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

PC.15 Многоссылочный15 По умолчанию 0.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

Многоссылочность может использоваться в трех случаях: как источник частоты, 
источник напряжения разделенного напряжения и частоты, и как источник 
настройки ПИД-регулятора технологического процесса. Многоссылочность – это 
относительная величина, и она находится в диапазоне от -100,0% до 100,0%. 
В качестве источника частоты это процентное отношение к максимальной частоте. 
В качестве источника напряжения разделенного напряжения и частоты это 
процентное отношение к номинальному напряжению двигателя. 
В качестве источника настройки ПИД-регулятора процесса не требует 
преобразования. 
Переключение между группами может осуществляться на основе различных 
состояний многофункциональных цифровых клемм С. Подробнее см. описание 
группы P5. 

PC.16 Режим работы 
простого ПЛК 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон 
настройки 

0 Останов после того, как привод 
переменного тока совершает один 
рабочий цикл 

1 Сохранение конечных значений после 
того, как привод переменного тока 
совершает один рабочий цикл 

2 Повторениепослетого, как привод 
переменного тока совершает один 
рабочий цикл 

 

0: Останов после выполнения одного цикла приводом переменного тока  
Привод останавливается после выполнения одного цикла и запускается только 
после получения другой команды. 
1: Сохранение конечных значений после выполнения приводом одного цикла 
После выполнения одного цикла привод сохраняет конечные значения частоты и 
направления вращения. 
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2: Повторение после выполнения одного цикла. 
После выполнения одного цикла привод автоматически начинает другой цикл и не 
останавливается до получения команды "Стоп". 
Функция простого ПЛК имеет два вида: источник частоты или источник напряжения 
с разделением напряжения и частоты. 
Если простой ПЛК используется в качестве источника частоты, то будут значения 
параметров от PC. 00 до PC. 15 положительными или отрицательными, 
определяет направление движения. Если значения параметров отрицательны, это 
означает, что преобразователь работает в обратном направлении. 

 

 
Рисунок 4-28 Простой ПЛК при использовании в качестве источника частоты 

 

В качестве источника частоты ПЛК имеет три режима работы, в качестве источника 
напряжения с разделением напряжения и частоты он не имеет трех режимов, из 
них: 
0: Останов после выполнения одного цикла приводом переменного тока. 
Привод переменного тока останавливается после выполнения одного цикла и не 
запускается до получения другой команды. 
1: Сохранение конечных значений после выполнения одного цикла. Привод 
сохраняет конечные значения частоты и направления вращения после выполнения 
одного цикла. 
2: Повторение после выполнения одного цикла. 
После выполнения одного цикла привод переменного тока автоматически 
начинает другой цикл и не останавливается до получения команды останова. 
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PC.17 Выбор сохранения простого 
ПЛК 

По умолчанию 00 

Диапазон 
настройки 

Разряд единицdigit сохранение при сбое питания 

0 Нет 

1 Да 

Разряд десятков Сохранение при останове 

0 Нет 

1 Да 

Сохранение ПЛК при аварийном отключении питания означает, что привод 
переменного тока запоминает момент работы ПЛК и частоту его работы до 
отключения питания и после повторного включения продолжит работу с 
запомненного момента. Если разряд единиц установлен на 0, то после повторного 
включения питания преобразователь частоты перезапускает процесс ПЛК. 
Сохранение ПЛК при останове указывает на то, что при останове привод 
переменного тока запоминает момент и частоту работы ПЛК и после повторного 
включения продолжит работу с запомненного момента. Если разряд десятков 
установлен на 0, то после повторного включения привод перезапускает процесс 
работы ПЛК. 

PC.18 Время работы простого ПЛК ссылка 0 По умолчанию 
10.0с (ч) 

Диапазон настройки 0.0 с (ч)~6553.5 с (ч) 

PC.19 Время ускорения/замедленияпростого 
ПЛК ссылка 0 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон настройки 0—3 

PC.20 Время работы простого ПЛК ссылка 1 I По умолчанию 
|0.0с (ч) 

Диапазон настройки 0.0 с (ч) ~6553.5 с (ч) 

PC.21 Время ускорения/замедления простого 
ПЛК ссылка 1 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон настройки 0—3 

PC.22 Время работы простого ПЛК ссылка 2 I По умолчанию 
10.0 с (ч) 

Диапазон настройки 0.0 с (ч) ~6553.5 с (ч) 

PC.23 Время ускорения/замедленияпростого 
ПЛК ссылка 2 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон настройки 0-3 

PC.24 Время работы простого ПЛК ссылка 3 I По умолчанию 
10.0 с (ч) 

Диапазон настройки 0.0 с(ч) ~6553.5 с (ч) 

PC.25 Время ускорения/замедления простого 
ПЛК ссылка 3 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон настройки 0-3 

PC.26 Время работы простого ПЛК ссылка 4 I По умолчанию 
|0.0с (ч) 

Диапазон настройки 0.0 с(ч) ~6553.5 с (ч) 
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PC.27 Время ускорения/замедления простого 
ПЛК ссылка 4 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон настройки 0-3 

PC.28 Время работы простого ПЛК ссылка 5 По 
умолчанию 

0.0 с (ч) 

Диапазон настройки 0.0 с(ч) ~6553.5 с (ч) 

PC.29 Время ускорения/замедления простого 
ПЛК ссылка 5 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон настройки 0-3 

PC.30 Время работы простого ПЛК ссылка 6 I По умолчанию 10.0 с (ч) 

Диапазон настройки 0.0 с(ч) ~6553.5 с (ч) 

PC.31 Время ускорения/замедления простого 
ПЛК ссылка 6 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон настройки 0-3 

PC.32 Время работы простого ПЛК ссылка 7 I По умолчанию 10.0 с (ч) 

Диапазон настройки 0.0 с(ч) ~6553.5 с (ч) 

PC.33 Время ускорения/замедления простого 
ПЛК ссылка 7 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон настройки 0-3 

PC.34 Время работы простого ПЛК ссылка 8 I По умолчанию |0.0с (ч) 

Диапазон настройки 10.0 с(ч) ~6553.5 с (ч) 

PC.35 Время ускорения/замедления простого 
ПЛК ссылка 8 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон настройки0-3 

PC.36 Время работы простого ПЛК ссылка 9 I По 
умолчанию 

10.0с (ч) 

Диапазон настройки 10.0 с(ч) ~6500.0 с (ч) 

PC.37 Время ускорения/замедления простого 
ПЛК ссылка 9 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон настройки |0~3 

PC.38 Время работы простого ПЛК ссылка 10 | По умолчанию 10.0 с (ч) 

Диапазон настройки 10.0 с(ч) ~6500.0 с (ч) 

PC.39 Время ускорения/замедления простого 
ПЛК ссылка 10 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон настройки |0~3 

PC.40 Время работы простого ПЛК ссылка 11 | По умолчанию 10.0 с (ч) 

Диапазон настройки 10.0 с(ч) ~6500.0 с (ч) 

PC.41 Время ускорения/замедления простого 
ПЛК ссылка 11 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон настройки 0-3 

PC.42 Время работы простого ПЛК ссылка 12 I По умолчанию |0.0с (ч) 

Диапазон настройки 10.0 с(ч) ~6500.0 с (ч) 

PC.43 Время ускорения/замедления простого 
ПЛК ссылка 12 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон настройки 0-3 

PC 44 Время работы простого ПЛК ссылка 13 | По умолчанию |0.0 с(ч) 

 Диапазон настройки 0.0 с (ч) -6500.0 с (ч) 

PC.45 Время ускорения/замедления простого I По умолчанию l 0 
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ПЛК 

Диапазон настройки 0-3 

PC.46 Время работы простого ПЛК ссылка 14 I По умолчанию |0.0 с(ч) 

Диапазон настройки 10.0 с(ч) ~6500.0 с (ч) 

PC.47 Время ускорения/замедления простого ПЛК | По умолчанию 0 

Диапазон настройки 0-3 

PC.48 Время работы простого ПЛК ссылка 15 I По умолчанию |0.0с (ч) 

Диапазон настройки 10.0 с(ч) ~6500.0 с (ч) 

PC.49 Время ускорения/замедления простого 
ПЛК ссылка 15 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон настройки 0-3 

PC.50 Единицы измерения времени простого 
ПЛК 

По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 с (секунд) 

1 ч (час) 

PC.51 Источник ссылки 0  По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 Задается параметром PC.00 

1 FIV 

2 FIG 

3 Зарезервировано 

4 Настройка PULSE 

5 ПИД 

6 Задается предварительно 
заданной частотой (параметр 
Р0.10), изменяемой клеммой 
UP/DOWN 

 

Этот параметр определяет канал настройки контрольной нулевой точки. Можно 
осуществлять удобное переключение между каналами настройки. Если в качестве 
источника частоты используется многоссылочныйили простой ПЛК, то 
переключение между двумя источниками частоты легко выполнимо. 

Группа PD: параметры связи 

См. раздел "Протокол связи преобразователя WL2000"
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Группа PP: определяемые пользователем 
функциональные коды 

PP.00 Пароль пользователя |По умолчанию |0 

Диапазон настройки |0-65535 

Если этот параметр равен любому ненулевому числу, то включается функция 
защиты паролем. После установки и вступления в силу пароля для входа в меню 
необходимо ввести правильный пароль. Если пароль введен неверно, то просмотр 
или изменение параметров невозможны. Если параметр PP.00 установить в 00000, 
то ранее установленный пароль пользователя будет сброшен, а функция защиты 
паролем будет отключена. 
 

PP.01 Восстановление настроек по 
умолчанию 

По умолчанию 0 

Диапазон 
настройки 

0 Без действия 

1 Восстановление заводских 
настроек, кроме параметров 
двигателя  

2 Очистка записей 

1: Восстановление настроек по умолчанию, кроме параметров двигателя 
Если для параметра FP-01 установлено значение 1, то восстанавливаются 
настройки большинства функциональных кодов по умолчанию, кроме параметров 
двигателя, десятичной точки задания частоты (параметр P0.22, записей о 
неисправностях, накопленного времени работы (параметр P7.09), накопленного 
времени включения (параметр P7.13) и накопленного потребления энергии 
(параметр P7.14). 
2: Очистка записей 
Если для параметра PP.01 установлено значение 2, то записи о неисправностях, 
накопленном времени работы (параметр P7.09), накопленном времени включения 
(параметр P7.13) и накопленном энергопотреблении (параметр P7.14) очищаются. 

Группа CO: параметры управления моментом и 
ограничительные параметры 

C0,00 Выбор управления 
скоростью/моментом 

По умолчанию 0 

Диапазон 
настройки 

0 Управление скоростью 

1 Управлениие моментом 

 
Этот параметр используется для выбора режима управления приводом 
переменного тока: управление скоростью или управление моментом. 
В преобразователе WL2000 предусмотрены клеммы Sс двумя функциями, 
связанными с крутящим моментом: запрет управления крутящим моментом 
(функция 29) и переключение управления скоростью/крутящим моментом (функция 
46). Эти две клеммы S необходимо использовать вместе с параметром C0.00 для 
реализации управления скоростью и переключения управления моментом. 
Если клемма S, назначенная с функцией 46 (переключение управления 
скоростью/крутящим моментом), выключена, то режим управления определяется 
значением параметра C0.00. Если клемма S, назначенная с функцией 46, 
включена, то режим управления будет обратным значению параметра C0-00. 
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Однако если клемма, запрещающая управление моментом, включена, то привод 
фиксированно работает в режиме управления скоростью. 

C0.01 Источник настройки 
момента при управлении 
моментом 

По 
умолчанию 

0 

Диапазон 
настройки 

0 Цифровая настройка (C0.03) 

1 FIV 

2 FIС 

3 Зарезервировано 

4 Настройка PUSE  

5 Настройка связи 

6 MIN (FIV.FIC) 

7 MAX (FIV.FIC) 

C0.03 Цифровая настройка 
момента при управлении 
моментом 

По 
умолчанию 

150% 

Диапазон 
настройки 

-200.0%~200.0% 

 
Параметр C0.01 используется для установки источника задания момента. Всего 
существует восемь источников задания момента. Задание момента является 
относительной величиной. 100,0% соответствует номинальному моменту привода 
переменного тока. Диапазон настройки составляет от -200,0% до 200,0%, что 
означает, что максимальный крутящий момент преобразователя частоты в два 
раза превышает номинальный крутящий момент. 
При настройке момента с помощью 1-7, связи, аналогового входа и импульсного 
входа формат данных -100,00% - 100,00%. 100% соответствует значению C0.03. 

C0.05 Максимальная частота 
при работе в прямом 
направлении при 
управлении моментом 

По 
умолчанию 

50.00Гц 

Диапазон настройки |0.00Гц~максимальная частота 

C0.06 Максимальная частота 
при работе в обратном 
направлении при 
управлении моментом 

По 
умолчанию 

50.00Гц 

Диапазон настройки |0.00Гц~ максимальная частота 
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Эти два параметра используются для установки максимальной частоты при 
прямом или обратном вращении в режиме управления моментом. 
В режиме управления моментом, если момент нагрузки меньше выходного 
момента двигателя, скорость вращения двигателя будет постоянно возрастать. Во 
избежание выхода механической системы из строя максимальная скорость 
вращения двигателя в режиме управления моментом должна быть ограничена. 
Непрерывное изменение максимальной частоты можно реализовать при 
управлении моментом динамически, управляя верхним пределом частоты. 

C0.07 Время ускоренияпри управлении моментом | По умолчанию 
0.00 с 

Диапазон настройки |0.00 с~650.00 с 

C0.08 Время замедленияпри управлении моментом | По 
умолчанию 0.00 с 

Диапазон настройки |0.00 с~650.00 с 

При регулировании момента разница между выходным моментом двигателя и 
моментом нагрузки определяет скорость изменения скорости вращения двигателя 
и нагрузки. Скорость вращения двигателя может изменяться быстро, что приведет 
к появлению шума или слишком большой механической нагрузки. Установка 
времени разгона/торможения при управлении моментом позволяет плавно 
изменять скорость вращения двигателя. 
Однако в тех случаях, когда требуется быстрая реакция на изменение момента, 
установите время ускорения/замедления в режиме управления моментом равным 
0,00 с. Например, два привода переменного тока подключены для управления 
одной и той же нагрузкой. Чтобы сбалансировать распределение нагрузки, 
установите один преобразователь в качестве ведущего в режиме управления 
скоростью, а другой - в качестве ведомого в режиме управления моментом. 
Ведомый получает от ведущего выходной момент в качестве команды крутящего 
момента и должен быстро следовать за ведущим. В этом случае время 
ускорения/замедления ведомого в режиме управления моментом устанавливается 
равным 0,0 с. 

Группа C5: параметры оптимизации управления 

C5.00 Верхний предел частоты 
частоты переключения 

PWM 

По умолчанию 12.00 Гц 

Диапазон настройки 0.00 Гц ~ 15 Гц 

Этот параметр действителен только для управления V/F. 
Он используется для определения режима волновой модуляции при V/F-
управлении асинхронным двигателем. 
Если частота меньше значения этого параметра, то форма волны представляет 
собой 7-сегментную непрерывную модуляцию. Если частота больше значения 
этого параметра, то форма волны представляет собой 5-сегментную прерывистую 
модуляцию. 
7-сегментная непрерывная модуляция приводит к большим потерям в 
коммутаторах привода переменного тока, но к меньшим пульсациям тока. 5-
сегментная прерывистая модуляция приводит к меньшим потерям на 
коммутаторах преобразователя, но к большим пульсациям тока. Это может 
привести к нестабильной работе двигателя на высокой частоте. В общих случаях 
не изменяйте этот параметр. 



Глава 4 Подробное описание функций 
 

113  

При нестабильности управления V/F см. параметр P4.11. Потери в приводе 
переменного тока и повышение температуры см. в описании параметра P0.17. 

C5.01 Режим модуляции PWM  По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 0: асинхронная модуляция 

1 1: синхронная модуляция 

 

Эффективно только управление по напряжению/частоте, при высокой выходной 
частоте (более 100 Гц) используется асинхронная модуляция, способствующая 
повышению качества выходного напряжения. 

C5.02 Встречная 
компенсация 

По умолчанию |1 

Диапазон 
настройки 

0 Компенсация отсутствует 

1 Режим компенсации 1 

2 Режим компенсации 2 

 
Обычно этот параметр не требует изменения. 

C5.03 Случайная 
глубина PWM  

По умолчанию |0 

Диапазон 
настройки 

0 Случайный PWM 
недействителен 

1-10 Случайная глубина несущей 
частоты PWM  

 
Случайная глубина PWM задается для улучшения шумовых характеристик 
двигателя и снижения электромагнитных помех. 

C5.04 Октрытие быстрого 
ограничения тока 

По умолчанию |1 

Диапазон 
настройки 

0 Без открытия 

1 открытие 

 

Открытие быстрого ограничения тока может уменьшить перегрузку по току и 
обеспечить нормальную работу преобразователя. Длительное открытие быстрого 
ограничения тока может привести к перегреву преобразователя и появлению 
сообщения о неисправности CBC. CBC означает неисправность быстрого 
ограничения тока и необходимость остановки. 

C5.05 Компенсация 
определения тока 

По 
умолчанию 

5 

Диапазон настройки 0-100 

 
Этот параметр используется для задания компенсации определения, и его не 
рекомендуется изменять. 

C5.06 

Установка пониженного 
напряжения По умолчанию 1100% 

Диапазон настройки 60.0-140.0% 

Этот параметр используется для установки недостаточного напряжения 
преобразователя LU. Различные уровни напряжения преобразователя 100%, 
соответствующие различным напряжениям, соответственно однофазному 220 В 
или трехфазному 220 В: трехфазному 380 В; 350 В; трехфазному 690 В; 650 В. 
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C5.07 

Выбор режима 
оптимизации СFВC  

По умолчанию 1 

Диапазон 
настройки 

0 Оптимизация отсутствует 

1 Режим оптимизации 1 

2 Режим оптимизации 2 

Режим оптимизации 1 
Используется при высоких требованиях к линейности регулирования момента. 
Режим оптимизации 2 
Используется при высоких требованиях к стабильности скорости. 

Группа C6: настройки кривой Fl (FI является FIV или FIC) 

C6.00 Минимальный вход кривой Fl 4 По умолчанию l0,00В 

Диапазон настройки -10.00В~C6.02 

C6.01 Соответствующая настройка минимального входа кривой Fl4 | 
По умолчанию |0.0% 

Диапазон настройки |-100.0%~100.0% 

C6.02 Вход перегиба 1 кривой Fl 4  По умолчанию I3.00В 

Диапазон настройки |C6.00~C6.04 

C6.03 Соответствующая настройка входа 
перегиба 1 кривой Fl 4  

По 
умолчанию 

30.0% 

Диапазон настройки |-100.0%~100.0% 

C6.04 Вход перегиба 2 кривой Fl 4  I По умолчанию 6.00В 

Диапазон настройки |C6.02~C6.06 

C6.05 Соответствующая настройка 
минимального входа перегиба 2 
кривой Fl 4 

По 
умолчанию 

60.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

C6.06 Максимальный вход кривой Fl 4  По 
умолчанию 

10.00 В 

Диапазон настройки |C6.06~10.00В 

C6.07 Соответствующая настройка максимального входа кривой Fl 4 | 
По умолчанию|100.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

C6.08 Минимальный вход кривой Fl 5  По умолчанию l0,00В 

Диапазон настройки |-10.00 В -C6.10 

С6.09 Соответствующая настройка максимального входа кривой Fl 5 | 
По умолчанию |0.0% 

Диапазон настройки 1-100.0%~100.0% 

C6.10 Вход перегиба 1 кривой Fl 5  По умолчанию 3.00В 

Диапазон настройки |C6.08~C6.12 

С6.11 Соответствующая настройка входа 
перегиба 1 кривой Fl 5  

По 
умолчанию 

30.0% 

Диапазон настройки |-100.0%~100.0% 

С6.12 Вход перегиба 2 кривой Fl 5  По умолчанию 16.00 В 

Диапазон настройки |C6.10~C6.14 
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C6.13 Соответствующая настройка входа перегиба 2 кривой Fl 5 
| Поумолчанию|60.0% 

Диапазон настройки |-100.0%~100.0% 

C6.14 Максимальный вход кривой Fl 5 | По умолчанию  
10.00В 

Диапазон настройки |C6.14~10.00В 

C6.15 Соответствующая настройка входа кривой Fl 5 | По 
умолчанию 100.0% 

Диапазон настройки -100.0%~100.0% 

 

Функции кривой 4 и кривой 5 аналогичны функциям кривой 1 и кривой 3, но кривые 
1 и 3 являются линиями, а кривые 4 и 5 - четырехточечными кривыми, 
реализующими более гибкие соответствующие связи. Принципиальная схема 
кривой 4 и кривой 5 показана на следующем рисунке. 

 
Рисунок 4-29 Блок-схема кривой 4 и кривой 5 

При задании кривой 4 и кривой 5 следует учитывать, что минимальное входное 
напряжение, напряжение перегиба 1, напряжение перегиба 2 и максимальное 
напряжение должны быть расположены в порядке возрастания. 
Параметр P5.33 (выбор кривой Fl) используется для определения способа выбора 
кривой для FIV - FIC из пяти кривых. 

C6.16 Точка скачка соответствующей настройки входа FIV |По 
умолчанию |0.0% 

Диапазон настройки |-100.0%~100.0% 

C6.17 Амплитуда скачка соответствующей настройки входа FIV | 
По умолчанию |0.5% 

Диапазон настройки |0.0%~100.0% 

C6.18 Точка скачка соответствующей настройки входа FIC|По 
умолчанию0.0% 

Диапазон настройки |-100.0%~100.0% 

C6.19 Амплитуда скачка соответствующей настройки входа FIC | 
По умолчанию |0.5% 

Диапазон настройки.0%~100.0% 
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Все аналоговые выходные клеммы (от FIVдоFIC) преобразователя WL2000 
поддерживают функцию скачка соответствующей настройки, которая фиксирует 
соответствующую настройку аналогового входа в точке скачка, когда 
соответствующая настройка аналогового входа делает скачок в его диапазоне. 
Например, входное напряжение FIV делает скачок около 5,00 В, а диапазон скачков 
составляет 4,90 - 5,10 В. Минимальное входное напряжение FIV 0,00 В 
соответствует 0,0%, а максимальное входное напряжение 10,00 В соответствует 
100,0%. Соответствующая настройка обнаруженного входа FIV варьируется в 
пределах 49,0% - 51,0%. 
Если задать параметру C6.16 значение 50,0%, а параметру C6.17 значение 1,0%, 
то после выполнения функции скачка полученный стабильный входной сигнал FIV 
будет зафиксирован на уровне 50,0%, что устранит эффект колебаний. 

Функциональный код Описание Диапазон Значение по 
умолчанию 

C9.00 Частота покоя ПИД 0-P0.12 00.00 Гц 

C9.01 Время покоя ПИД 0 - 5000.0с 10.0 с 

C9.02 Значение активизации ПИД 0 ~ 100.0 % 60.0 % 

Описание функции: 
Работа, выходная частота меньше частоты ждущего режима ПИД (параметр 
C9.00), и ее дительность больше значения параметра C9.01, а значение обратной 
связи больше 90% от заданного значения. Частота снижается до 0 от перехода в 
спящий режим. Обратная связь по спящему режиму меньше значения параметра 
C9.02, умноженного на заданное значение, преобразователь выходит из спящего 
режима, выходная частота увеличивается. Спящий режим – температура менее 42 
градусов, вентилятор останавливается. 

Группа CC: коррекция FI/FO 

CC.00 Измеренное напряжение FIV 1 | Поумолчанию | Корректируется на 
заводе 

Диапазон настройки |0.500 В ~ 4.000 В 

CC.01 Отображаемое напряжение FIV 1 | Поумолчанию |Корректируется на 
заводе 

Диапазон настройки |0.500 В ~ 4.000 В 

CC.02 Измеренное напряжение FIV 2 |Поумолчанию [Корректируется на 
заводе 

Диапазон настройки |6.000 В ~ 9.999 В 

CC.03 Отображаемое напряжение FIV 2 [Поумолчанию [Корректируется на 
заводе 

Диапазон настройки |6.000 В  ~ 9.999 В 

CC.04 Измеренное напряжение FIC 1 [Поумолчанию [Корректируется на 
заводе 

Диапазон настройки |0.500 В ~ 4.000 В 

CC.05 Отображаемое напряжение FIC 1 [Поумолчанию [Корректируется на 
заводе 

Диапазон настройки |0.500 В ~ 4.000 В 

CC.06 Измеренное напряжение FIC 2 [Поумолчанию [Корректируется на 
заводе 

Диапазон настройки |6.000 В ~ 9.999 В 
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CC.07 Отображаемое напряжение FIC 2 [Поумолчанию [Корректируется на 
заводе 

Диапазон настройки |-9.999 В - 10.000 В 

Эти параметры используются для коррекции Fl с целью устранения влияния 
смещения нуля и усиления Fl. 
Они были скорректированы при поставке. При восстановлении заводских значений 
эти параметры будут восстановлены до значений, скорректированных на заводе. 
В общем случае их коррекция при применении не требуется. 
Измеренное напряжение указывает на фактическое значение выходного 
напряжения, измеренное такими приборами, как мультиметр. Отображаемое 
напряжение - отображаемое значение напряжения, дискретизированное 
преобразователем. Более подробную информацию см. в описании параметров 
D0.21, D0.22. Во время коррекции подайте два значения напряжения на каждую 
клемму Fl и сохраните измеренные и отображаемые значения в функциональных 
кодах CC.00 - CC.07. После этого преобразователь автоматически выполнит 
коррекцию смещения нуля и коэффициента усиления Fl. 

CC.12 Целевое напряжение FOВ 1 | Поумолчанию | Корректируется на 
заводе 

Диапазон настройки |0.500В~4.000В 

CC.13 Измеренное напряжение FOV 1 |Поумолчанию [Корректируется на 
заводе 

Диапазон настройки |0.500В~4.000В 

CC.14 Целевое напряжение FOV 2 | Поумолчанию | Корректируется на 
заводе 

Диапазон настройки |6.000В~9.999В 

CC.15 Измеренное напряжение FOV 2 [Поумолчанию [Корректируется на 
заводе 

Диапазон настройки |6.000В~9.999В 

CC.16 Зарезервировано 

CC.17 Зарезервировано 

CC.18 Зарезервировано 

CC.19 Зарезервировано 

Эти параметры используются для коррекции FOV. 
Они были скорректированы при поставке. При восстановлении заводских значений 
эти параметры будут восстановлены до значений, скорректированных на заводе. 
Их коррекция при применении не требуется. 
Целевое напряжение указывает на теоретическое значение выходного напряжения 
привода переменного тока. Измеренное напряжение указывает на фактическое 
значение выходного напряжения, измеренное такими приборами, как мультиметр. 

Группа DO: параметры контроля 

Группа DO используется для контроля рабочего состояния привода переменного 
тока. Вы можете просматривать значения параметров с помощью панели 
оператора, удобной для ввода в эксплуатацию на месте, либо с главного 
компьютера с помощью связи.
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Параметры с DO.00 до D0.31 – это параметры контроля в состоянии работы и 
останова, определяемые параметрами P7.03 и P7.04. 
Более подробную информацию см. в таблице 
Параметры группы DO: 
 

Функциональный 
код 

Наименование параметра Ед. изм. 

D0.00 Рабочая частота (Гц) 0.01 Гц 

D0.01 Заданная частота (Гц) 0.01 Гц 

D0.02 Напряжение шины (В) 0.1 В 

D0.03 Выходное напряжение (В) 1 В 

D0.04 Выходной ток (A) 0.01 A 

D0.05 Выходная мощность (кВт) 0.1 кВт 

D0.06 Выходной момент (%) 0.1% 

D0.07 Состояние входа С 1 

D0.08 Состояние выхода M01 1 

D0.09 Зарезервировано  

D0.10 Напряжение FIC (В) 0.01 В 

D0.11 Зарезервировано  

D0. 12 Значение счета 1 

D0.13 Значение длины 1 

D0.14 Отображение скорости под 
нагрузкой 

1 

D0.15 Настройка ПИД 1 

D0.16 Обратная свазь ПИД 1 

D0. 17 Шаг ПЛК 1 

D0.18 Входная импульсная частота 0.01 кГц 

D0.19 Зарезервировано  

D0.20 Оставшееся время работы 0.1 мин 

D0.21 НапряженеFIV до коррекции 0.001 В 

D0.22 Напряжение FIC до коррекции 0.001 В 

D0.23 Зарезервировано  

D0.24 Линейная скорость 1 м/мин 

D0.25 Текущее время работы под 
напряжением 

1 мин 

D0.26 Текущее время работы 0.1 мин 

D0.27 Входная импульсная частота 1 Гц 

D0.28 Значение настройки связи 0.01% 

D0. 29 Зарезервировано  

D0.30 Зарезервировано  

D0.31 Вспомогательная частота Y 0.01 Гц 

D0.32 Просмотр любых значений 
адресов памяти 

1 

D0.33 Зарезервировано  

D0.34 Температура двигателя 1 °С 

D0.35 Целевой крутящий момент 0.1% 

D0.36 Зарезервировано  

D0.37 Угол коэффициента мощности 0.1 
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Функциональный 
код 

Наименование параметра Ед. изм. 

D0.38 Зарезервировано  

D0.39 Целевое напряжение при 
разделении V/F 

1 В 

D0.40 Выходное напряжение при 
разделении V/F  

1 В 

D0.41 Зарезервировано  

D0.42 Зарезервировано  

D0.43 Зарезервировано  

D0. 44 Зарезервировано  

D0.45 Код текущего отказа 0 
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Глава 5 Проверка и устранение неисправностей 

5.1 Сигналы об отказах и меры по устранению отказов 

Преобразователь серии WL2000 имеет в общей сложности 28 предупреждающих 
сообщений и функцию защиты. Когда происходит сбой, включается функция 
защиты, преобразователь останавливает вывод, срабатывают контакты реле 
защиты преобразователя, и код неисправности отображается на панели дисплея. 
Пользователь может проверить себя в соответствии с советами, прежде чем 
обратиться в сервис, проанализировать причину проблемы и найти решение. Если 
причина неисправности указана в пунктирной рамке, обратитесь в сервисную 
службу, к представителям приобретенного вами преобразователя или напрямую в 
нашу компанию. 
21 Предупреждающая информация OUOC — это сигналы перегрузки по току или 
напряжению для аппаратуры, в большинстве случаев неисправность аппаратуры 
по перенапряжению вызывает появление сигнала OUOC. 
 

Наименование 
неисправности 

Отображение 
на панели 

Возможная причина Решения 

Защита блока 
преобразователя 

ОС 

1. Выходная цепь 
заземлена или 
короткозамкнута. 
2. Слишком длинный 
соединительный кабель 
двигателя. 
3. Модуль 
перегревается. 
4. Ослаблены 
внутренние соединения. 
5. Неисправна главная 
плата управления. 
6.  Неисправна плата 
привода. 
7: Неисправен модуль 
преобразователя 

1:  Устраните 
внешние неисправности. 
2: Установите 
реактор или выходной 
фильтр. 
3: Проверьте 
воздушный фильтр и 
вентилятор охлаждения. 
4:  Правильно 
подключите все кабели. 
5,6,7 Обратитесь за 
технической поддержкой 

Перегрузка по току 
во время ускорения 

OC1 1:  Выходная цепь 
заземлена или 
короткозамкнута. 
2: Не выполнена 
автонастройка двигателя. 
3: Слишком короткое 
время ускорения. 
4: Ручное увеличение 
крутящего момента или 
кривая V/F не подходит. 
5: Слишком низкое 
напряжение. 
6: Операция ввода в 
эксплуатацию выполняется 
на вращающемся двигателе. 
7: Во время ускорения 
добавляется внезапная 
нагрузка. 
Модель привода переменного 

1: Устраните 
внешние неисправности. 
2: Выполните 
автонастройку двигателя. 
3: Увеличьте 
время ускорения. 
4: Отрегулируйте 
ручное усиление 
крутящего момента или 
кривую V/F. 
5: Отрегулируйте 
напряжение до 
нормального диапазона. 
6: Выберите 
скорость вращения для 
отслеживания 
перезапуска или запуска 
двигателя после его 
остановки. 
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Наименование 
неисправности 

Отображение 
на панели 

Возможная причина Решения 

тока имеет слишком низкий 
класс мощности. 

7: Снимите 
дополнительную 
нагрузку. 
Выберите 
преобразователь 
переменного тока более 
высокого класса 
мощности. 

Перегрузка по току 
во время ускорения 

OC2 1: Выходная цепь 
заземлена или 
короткозамкнута. 
2: Не выполнена 
автонастройка двигателя. 
3: Слишком короткое 
время замедления. 
4: Слишком низкое 
напряжение. 
5: Во время 
замедления резко 
добавляется нагрузка. 
8: Не установлены 
тормозной блок и тормозной 
резистор. 

1:  Устраните 
внешние неисправности. 
2: Выполните 
автонастройку двигателя. 
3: Увеличьте 
время замедления. 
4: Отрегулируйте 
напряжение до 
нормального диапазона. 
5: Снимите 
дополнительную 
нагрузку. 
8: Установите 
тормозной блок и 
тормозной резистор. 

Перегрузка по току 
при постоянной 

скорости 

OC3 1: Выходная цепь 
заземлена или 
короткозамкнута. 
2:  Не выполнена 
автонастройка двигателя. 
3: Напряжение 
слишком низкое. 
4: Во время работы 
добавляется внезапная 
нагрузка. 
6: Модель привода 
переменного тока имеет 
слишком низкий класс 
мощности. 

1:  Устраните 
внешние неисправности. 
2: Выполните 
автонастройку двигателя. 
3: Отрегулируйте 
напряжение до 
нормального диапазона. 
4: Снимите 
дополнительную 
нагрузку. 
6: Выберите 
электропривод 
переменного тока более 
высокого класса 
мощности. 

Перегрузка по 
напряжению во 

время ускорения 
OU1 

1: : Слишком высокое 
входное напряжение. 
2: Внешняя сила 
приводит двигатель в 
движение во время 
ускорения. 
3: Время ускорения 
слишком мало. 
 Не установлены тормозной 
блок и тормозной резистор. 

1: Отрегулируйте 
напряжение до 
нормального диапазона. 
2: Отмените 
внешнее усилие или 
установите тормозное 
резистор. 
3: Увеличьте 
время ускорения. 
Установите тормозной 
блок и тормозной 
резистор. 

Перегрузка по 
напряжению во 

время замедления 
OU2 

1. Слишком высокое 
входное напряжение. 
2. Внешняя сила 
приводит двигатель в 

1 Отрегулируйте 
напряжение до 
нормального диапазона. 
2 Отмените 
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Наименование 
неисправности 

Отображение 
на панели 

Возможная причина Решения 

движение во время 
замедления. 
3. Время ускорения 
слишком мало. 
4: Не установлены 
тормозной блок и тормозной 
резистор. 

внешнее усилие или 
установите тормозной 
резистор. 
4: Установите 
тормозной блок и 
тормозной резистор. 

Перегрузка по 
напряжению при 

постоянной 
скорости 

OU3 

1 Слишком высокое 
входное напряжение. 
4. Внешняя сила 
приводит двигатель в 
движение во время 
замедления. 

1 Отрегулируйте 
напряжение до 
нормального диапазона. 
3 Отмените 
внешнее усилие или 
установите тормозной 
резистор. 

Сбой 
электропитания 

управления 
POFF 

2 Входное 
напряжение находится вне 
допустимого диапазона 

2 Отрегулируйте 
входное напряжение до 
допустимого диапазона 

Недостаточное 
напряжение 

LU 

1: Возникает 
мгновенный отказ входного 
питания. 
2: Входное 
напряжение преобразователя 
переменного тока не 
соответствует допустимому 
диапазону. 
3: Ненормальное 
напряжение шины. 
4: Неисправны 
выпрямительный мост и 
буферный резистор. 
5: Неисправность 
платы привода. 
3 Неисправность 
главной платы управления. 

1 Сбросьте 
неисправность. 
2 Отрегулируйте 
напряжение до 
нормального диапазона. 
3, 4, 5, 6: Обратитесь за 
технической поддержкой 

Перегрузка привода 
переменного тока 

OL2 

1: Слишком большая нагрузка 
или заклинивание двигателя. 
6: 2: Модель привода 
переменного тока имеет 
слишком низкий класс 
мощности. 

1: Уменьшите нагрузку и 
проверьте состояние 
двигателя и 
механической части. 
3 2: Выберите 
электропривод 
переменного тока более 
высокого класса 
мощности. 

Перегрузка 
двигателя 

OL1 

1: Неверно задан параметр 
P9.01. 
2: Слишком большая нагрузка 
или заклинивание двигателя. 
3: Модель привода 
переменного тока имеет 
слишком малый класс 
мощности. 

1:  Задайте правильную 
настройку параметра 
P9.01. 
2: Уменьшите нагрузку и 
проверьте состояние 
двигателя и его 
механической части. 
3: Выберите 
электропривод 
переменного тока более 
высокого класса 
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Наименование 
неисправности 

Отображение 
на панели 

Возможная причина Решения 

мощности. 

Потеря фазы 
выхода питания 

(зарезервировано) 
Lo 

1:  Неисправен кабель, 
соединяющий привод 
переменного тока и 
двигатель. 
2: Трехфазный выход 
привода переменного тока не 
сбалансирован при 
работающем двигателе. 
3: Неисправна плата 
привода. 
4. Неисправен модуль 

1  Устраните 
внешние неисправности. 
2 Проверьте, в 
норме ли трехфазная 
обмотка двигателя. 
1: Обратитесь за 
технической поддержкой. 

    

Перегрев модуля OH 

1: Слишком высокая 
температура окружающей 
среды. 
2: Воздушный фильтр 
засорен. 
3: Поврежден 
вентилятор. 
4: Поврежден 
термочувствительный 
резистор модуля. 
4: Поврежден модуль 
преобразователя. 

1:  Уменьшите 
температуру окружающей 
среды. 
2: Очистите 
воздушный фильтр. 
3: Замените 
поврежденный 
вентилятор. 
4: Замените 
поврежденный 
термочувствительный 
резистор. 
3 Замените 
модуль преобразователя. 

Неисправность 
внешнего 

оборудования 
EF 

1: Сигнал внешней 
неисправности подается 
через X. 
5: 2: Сигнал внешней 
неисправности подается 
через виртуальный 
вход/выход. 

5: Сбросьте 
операцию. 

Сбой связи CE 

1: Неисправность 
главного компьютера. 
2: Неисправен кабель 
связи. 
3: Неправильно задан 
параметр P028. 
4. Неправильно заданы 
параметры связи в группе PD. 

1: Проверьте 
кабели главного 
компьютера. 
2: Проверьте 
кабели связи. 
3: Правильно 
задайте параметр P028. 
4: Правильно задайте 
свойства параметров 
связи. 

Неисправность 
контактора 

rAy 
1: Неисправна плата привода 
и источник питания. 
2.Неисправен контактор. 

1: Замените неисправную 
плату привода или плату 
питания. 
2.Замените неисправный 
контактор. 

Сбой определения 
тока 

IE 
1: Устройство HALL 
неисправно. 
2: Плата привода неисправна. 

1: Замените неисправное 
устройство HALL. 
2: Замените неисправную 
плату привода. 
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Наименование 
неисправности 

Отображение 
на панели 

Возможная причина Решения 

Сбой автонастройки 
двигателя 

ТЕ 

1: Параметры двигателя не 
заданы в соответствии с 
заводской табличкой. 
2: Время автонастройки 
двигателя истекло. 

1: Задайте параметры 
двигателя в соответствии 
со свойствами заводской 
таблички. 
2: Проверьте кабель, 
соединяющий привод 
переменного тока с 
двигателем. 

EEPROM сбой 
чтения-записи 

EEP 
Чип EEPROM поврежден. 

Замените главную плату 
управления. 

Аппаратная 
неисправность 

привода 
переменного тока 

OUOC 
1:  Имеется перегрузка по 
напряжению. 
2: Имеется перегрузка по току. 

1: Разберитесь в 
ситуации в связи с 
перегрузкой по 
напряжению. 
2: Разберитесь в 
ситуации в связи с 
перегрузкой потоку. 

Короткое 
замыкание на 

землю 
GND Короткое замыкание 

двигателя на землю. 
Замените кабель или 
двигатель. 

Достигнуто 
накопленное время 

работы 

END1 
Накопленное время работы 
достигает заданного 
значения. 

Очистите историю с 
помощью функции 
инициализации 
параметров. 

Достигнуто 
накопленное время 

работы под 
напряжением 

END2 
Накопленное время работы 
достигает установленного 
значения. 

Очистите историю с 
помощью функции 
инициализации 
параметров. 

Нагрузка 
становится нулевой 

LOAD 

Рабочий ток привода 
переменного тока меньше, 
чем значение параметра 
P9.64. 

Проверьте, что нагрузка 
отключена, или 
проверьте правильность 
настройки параметров 
P9.64 и P9.65. 

Обратная связь 
ПИД теряется во 

время работы 

PIDE 
Обратная связь ПИД меньше, 
чем значение параметра 
PA.26. 

Проверьте сигнал 
обратной связи ПИД или 
задайте параметру PA.26 
правильное значение. 

Наименование 
неисправности 

Отображение 
на панели 

Возможная причина Решения 

Сбой порога 
поимпульсного тока 

CBC 

1: Слишком большая нагрузка 
или ротор двигателя 
заблокирован. 
2: Модель привода 
переменного тока имеет 
слишком малый класс 
мощности. 

1: Снизьте нагрузку и 
проверьте состояние 
двигателя и 
механической части. 
2: Выберите 
электропривод 
переменного тока с более 
высоким классом 
мощности. 

Слишком большое 
отклонение 

скорости вращения 
ESP 

1 Параметры датчика 
заданы неверно. 
2 Автонастройка 
двигателя не выполняется. 
3 : Неправильно заданы 
параметры слишком 

1 : Задайте параметры 
датчика корректно 
2: Выполните 
автонастройку двигателя. 
3: Задайте параметры 
P9.69 и P9.70 в 
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Наименование 
неисправности 

Отображение 
на панели 

Возможная причина Решения 

большого отклонения 
частоты вращения P9.69 и 
P9.70. 

соответствии с реальной 
ситуацией. 

Превышение 
скорости вращения 

двигателя 
oSP 

1 Параметры датчика 
заданы неверно. 
2 Автонастройка 
двигателя не выполняется. 
3 Неправильно 
заданы параметры слишком 
большого отклонения 
частоты вращения P9.69 и 
P9.70. 

 
1: Задайте 
параметрыдатчика 
корректно 
2: Выполните 
автонастройку двигателя. 
3: Задайте параметры 
P9.69 и P9.70 в 
соответствии с реальной 
ситуацией. 

 

5.2 Общие неисправности и решения 

Вы можете столкнуться со следующими неисправностями во время использования привода 
переменного тока. Изучите следующую таблицу в целях простого анализа неисправностей. 
Таблица 5-1. Общие неисправности привода переменного тока и способы их устранения 

№ Неисправность Возможные причины Решения 

1 Отсутствует 
отображение при 

включенном 
питании. 

1: Отсутствует подача напряжения 
на привод переменного тока или 
напряжение на входе преобразователя 
слишком низкое. 
2: Неисправен блок питания на 
плате привода переменного тока. 
3: Поврежден выпрямительный 
мост. 
4: Неисправна плата управления 
или панель управления. 
5: Оборван кабель, соединяющий плату 
управления с платой привода и панелью 
управления. 

1: Проверьте питание 
от сети. 
2: Проверьте 
напряжение на шине. 
3: Обратитесь за 
технической 
поддержкой 

2 

“2000” 
отображается при 

включенном 
питании. 

1: Плохой контакт кабеля между платой 
привода и платой управления. 
2: Повреждены соответствующие 
компоненты на плате управления. 
3: Двигатель или кабель двигателя замкнут 
на землю. 
4: Неисправно устройство HALL. 
5.Слишком низкий уровень напряжения на 
входе привода переменного тока. 

Обратитесь за 
технической 
поддержкой 

3 

“GND” 
отображается при 

включенном 
питании 

1: Двигатель или выходной кабель 
двигателя замкнут на землю. 
2: Привод переменного тока поврежден. 

1: Измерьте 
сопротивление 
изоляции двигателя и 
выходного кабеля 
мегомметром. 
2: Обратитесь за 
технической 
поддержкой 

4 
Отображение 

привода 
переменного тока 

1: Вентилятор охлаждения поврежден или 
произошла блокировка ротора. 
2: Замыкание кабеля внешней клеммы 

1: Замените 
поврежденный 
вентилятор. 
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№ Неисправность Возможные причины Решения 

в норме при 
включенном 

питании. Но “2000" 
отображается 

после работы, и 
привод 

немедленно 
останавливается. 

управления. 2: Устраните внешние 
неисправности. 

5 

Часто выдается 
неисправность 
OЧ(перегрев 

модуля) 

1: Слишком высокая настройка 
несущей частоты. 
2: Поврежден вентилятор 
охлаждения или засорен воздушный 
фильтр. 
Повреждены компоненты внутри привода 
переменного тока (термоэлемент или 
другие). 

1. Уменьшите несущую 
частоту (параметр 
P017). 
2. Замените вентилятор 
и очистите воздушный 
фильтр. 
3.Обратитесь за 
технической 
поддержкой 

6 

Двигатель не 
вращается после 
работы привода 

переменного тока 

1: Проверьте двигатель и кабели 
двигателя. 
2: Неправильно заданы параметры 
привода переменного тока (параметры 
двигателя). 
3: Плохой контакт кабеля между 
платой привода и платой управления. 
4. Неисправна плата привода. 

1: Убедитесь, что 
кабель между 
приводом и двигателем 
в норме. 
2: Замените двигатель 
или устраните 
механические 
неисправности. 
3. Проверьте и 
переустановите 
параметры двигателя. 

№ Неисправность 4: Возможные причины 3: Решения 

7 
Клеммы S 

отключены. 

1: Параметры установлены неверно. 
2: Неправильно подан внешний 
сигнал 
3: Ослабла перемычка между OP и 
+24 В. 
5: Неисправна плата управления. 

1: Проверьте и 
сбросьте параметры в 
группе P5. 
2: Подключите заново 
внешние сигнальные 
кабели. 
3: Перепроверьте 
перемычку между ОП и 
+24 В. 
4: Обратитесь за 
технической 
поддержкой 

8 Зарезервировано   

9 

Привод 
переменного тока 
часто сообщает о 
перегрузке по току 

и напряжению 

1: Параметры двигателя заданы 
неправильно. 
2: Время ускорения/замедления не 
соответствует норме. 
3.Нагрузка колеблется. 

1: Задайте заново 
параметры двигателя 
или выполните 
повторную 
автонастройку 
двигателя. 
2: Установите 
правильное время 
ускорения/замедления 
3: Обратитесь за 
технической 
поддержкой 

10 RAY выдается при Контактор плавного запуска не 1: Проверьте, не 
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№ Неисправность Возможные причины Решения 

включенном 
питании и 

работающем 
приводе 

переменного тока 

срабатывает. ослаблен ли кабель 
контактора. 
2: Проверьте, исправен 
ли контактор. 
3: Проверьте, исправно 
ли питание контактора 
от сети 24 В. 
4.Обратитесь за 
технической 
поддержкой 
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Глава 6 Техническое обслуживание 

 ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ 

• Техническое обслуживание должно проводиться в 
соответствии с установленными методиками. 
• Техническое обслуживание, осмотр и замена деталей должны 
выполняться только аттестованным специалистом. 
• После отключения питания основной цепи перед 
обслуживанием или проверкой необходимо подождать 10 минут. 
• ЗАПРЕЩАЕТСЯ прикасаться непосредственно к компонентам 
или устройствам печатной платы. В противном случае 
преобразователь может быть поврежден электростатическим 
напряжением. 
• После выполнения технического обслуживания необходимо 
затянуть все винты. 

6.1. Осмотр 

Для предотвращения возникновения неисправностей преобразователя и 
обеспечения его бесперебойной работы с высокой эффективностью в течение 
длительного времени пользователи должны выполнять периодический осмотр 
преобразователя (в течение полугода). В следующей таблице приводится объем 
периодического осмотра. 

Проверяемые 
элементы Содержание 

Температура и 
влажность 

Температура окружающей среды должна быть ниже 
40"C. Влажность должна составлять 20—90% и не 
содержать взвесей 

Дым и загрязнения 
Отсутствие скопления пыли, следов утечки воды и 
конденсата. 

Преобразователь 
Проверьте преобразователь, чтобы убедиться в 
отсутствии необычного нагрева и посторонней вибрации 

Вентилятор 
Убедитесь, что вентилятор работает нормально, в нем 
не застревает мусор и т.д. 

Вход питания 
Входное напряжение и частота питания находятся в 
допустимом диапазоне 

Двигатель 
Проверить двигатель на наличие посторонней вибрации, 
необычного нагрева, постороннего шума, потери фазы и 
т.д. 

6.2. Периодическое техническое обслуживание 

Пользователи должны регулярно проверять привод для обеспечения его 
бесперебойной работы с высокой эффективностью в течение длительного 
времени. Содержание проверок следующее: 
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Проверяемые элементы Содержание проверки Решения 

Винты клемм 
управления 

Проверьте, не ослаблены 
ли винты клемм управления  

Затянуть клеммы 

Печатные платы Пыль и грязь Очиститепечатныепла
тыивоздуховодыпылес
осом 

Вентилятор Необычный шум, 
ненормальная вибрация 
при использовании в 
течение более 20,000 часов 

Очистите от 
загрязнений и 
замените вентилятор 

Электролитический 
конденсатор 

Изменившийся или 
необычный цвет или запах 

Замените 
электролитический 
конденсатор 

Радиатор Загрязнения Очиститевоздуховоды
пылесосом 

Элементы 
электропитания 

Грязь и пыль Очиститевоздуховоды
пылесосом 

6.3. Замена изношенных деталей 

Вентиляторы и электролитические конденсаторы являются быстроизнашивающимися 
деталями, поэтому для обеспечения долговременной, безопасной и безотказной работы 
необходимо производить их периодическую замену. Сроки замены указаны ниже: 

♦ ♦ Вентилятор: подлежит замене при использовании до 20 000 часов; 

♦ ♦ Электролитический конденсатор: подлежит замене при использовании до 30 000-40 000 
часов. 

6.4. Гарантия на преобразователь 

Компания предоставляет 12-месячную гарантию на преобразователь серии WL2000 с 
момента его выхода с завода. 
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Глава 7 Выбор периферийных устройств 

Проверьте мощность двигателя приобретенного преобразователя. В соответствии 
с мощностью необходимо выбрать соответствующие периферийные устройства. 
Изучите следующий список и подготовьте соответствующие периферийные 
устройства: 

7.1. Описание периферийных устройств 

Наименование 
устройства 

Описание 

Автоматический 
выключатель и 
выключатель с 
функцией защиты при 
утечке на землю 

Защита электропроводки преобразователя, 
удобство ее монтажа и технического 
обслуживания. 

Электромагнитный 
контактор 

Преобразователь соответствует требованиям к 
подключению и отключению электропитания. 
Убедитесь в безопасности 

Заградительный 
фильтр 

 

Разделительные 
трансформаторы 

Изоляция входа и выхода преобразователя, 
подавление помех 

Реактор постоянного 
тока 

Защита преобразователя и подавление высоких 
гармоник 

Реактор переменного 
тока 

Защита преобразователя и подавление высоких 
гармоник. Защита от воздействия перенапряжения 

Резистор торможения 
и тормозной узел 

Поглощение возобновляемой энергии 

Фильтр подавления 
помех 

Снижение электромагнитных помех, создаваемых 
преобразователем 

Ферритовое кольцо Снижение электромагнитных помех, создаваемых 
преобразователем   
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7.2. Характеристики применяемого резистора 
торможения 

Модель Резистор торможения Тормозной 
узел CDBR 

Выходная 
мощность 
двигателя 

(кВт) 

Мощность  
(Вт) 

Значение 
сопротивления 

(Ом) 

WL22Q0-0R4G 80 Вт 200 встроенны
й 

0.4 

WL2200-0R75G 80 Вт 150 0.75 

WL2200-1R5G 100 Вт 100 1.5 

WL2200-2R2G 100 Вт 70 2.2 

WL2200-3R7G 250 Вт 65 3.7 

WL2200-5R5G 550 Вт 35 5.5 

WL2200-7R5G 780 Вт 26 7.5 

WL2400-OR4G 150 Вт 300 0.4 

WL2400-0R75G 150 Вт 300 0.75 

WL2400-1R5G 150 Вт 220 1.5 

WL2400-2R2G 250 Вт 200 2.2 

WL2400-
3R7G/5R5P 

300 Вт 130 3.7/5.5 

WL2400-5R5G 400 Вт 90 5.5 

WL2400-7R5P 500 Вт 65 7.5 

WL2400-7R5G/11P 500 Вт 65 7.5/11 

WL2400-11G/15P 800 Вт 43 11/15 

WL2400-
15G/18.5P 

1000 Вт 32 15/18.5 

WL2400-
18.5G/22P 

4кВт 24 18.5/22 

WL2400-22G/30P 4.5кВт 24 22/30 

WL2400-30G/37P 6кВт 19.2 30/37 

WL2400-37G/45P 7кВт 14.8 37/45 

Модель Резистор торможения Тормозной 
узел CDBR 

Выходная 
мощность 
двигателя 

(кВт) 

Мощность 
(Вт) 

Значение 
сопротивления 

(Ом) 

  

WL2400-45G/55P 9 кВт 12.8 Опция 
(встроенны

й) 

45/55 

WL2400-55G 11 кВт 9.6 55 

WL2400-75P 11 кВт 9.6 75 

WL2400-75G/90P 15 кВт 6.8 75/90 

WL2400-90G/110P 9 кВт*2 9.3*2 90/110 

WL2400-
110G/132P 

11 кВт*2 9.3*2 110/132 

WL2400-
132G/160P 

13 кВт*2 6.2*2 132/160 

WL2400-
160G/185P 

16 кВт*2 6.2*2 160/185 

WL2400- 19 кВт*2 2.5*2 внешний 185/200 
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185G/200P 

WL2400-
200G/220P 

19 кВт*2 2.5*2 200/220 

WL2400-
220G/250P 

21 кВт*2 2.5*2 220/250 

WL2400-
250G/280P 

24 кВт*2 2.5*2 250/280 

WL2400-
280G/315P 

27 кВт*2 2.5*2 280/315 

WL2400-
315G/350P 

20 кВт*3 2.5*3 315/350 

WL2400-
350G/400P 

23 кВт*3 2.5*3 350/400 

WL2400-
400G/450P 

26к Вт*3 2.5*3 400/450 

WL2400-
450G/500P 

29 кВт*3 2.5*3 450/500 

 
Вычисление значения тормозного сопротивления: 
Величина тормозного сопротивления зависит от величины постоянного тока при 
торможении преобразователя. При питании от сети 380 В напряжение постоянного 
тока при торможении составляет 800-820 В, а при питании от сети 220 В - 400 В. 

Кроме того, величина тормозного сопротивления связана с тормозным моментом 
Mbr%, а для разных тормозных моментов величины тормозных резисторов 
различны, и формула расчета выглядит следующим образом: 

где 
Udс – напряжение торможения постоянным током; 
PMotor – мощность двигателя; 
Mbr – тормозной крутящий момент; 
ŋMotor – КПД двигателя; 
ŋTransducer – эффективность работы преобразователя. 
 
Тормозная мощность зависит от тормозного момента и частоты торможения. На 
приведенном выше рисунке тормозной момент составляет 125%, а частота - 10%, 
в зависимости от различных нагрузочных ситуаций, цифры на рисунке приведены 
для справки. 
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Приложение A Список функциональных 
параметров 

Если значение параметра PP.00 – ненулевое число, то защита параметров 
включена. Для входа в меню необходимо ввести правильный пароль 
пользователя. Чтобы отменить функцию защиты паролем, введите пароль и 
установите PP.00 в ноль. Меню параметров, настраиваемых пользователем, не 
защищено паролем. Группа P - параметры основных функций, группа D - 
параметры контроля функций. Символы в таблице функциональных кодов 
описаны следующим образом: 

☆ Параметр может быть изменен, когда привод переменного тока находится в 

состоянии останова или работы. 

★ Параметр не может быть изменен, если привод переменного тока находится в 

рабочем состоянии. 
● Параметр является фактически измеренным значением и не может быть 
изменен. 
* Параметр является заводским и может быть установлен только 
производителем. 
Стандартные функциональные параметры 
Функцион
альный 

код 

Наименование 
параметра 

Диапазон задания По 
умолчанию 

Свойств
о 

ГруппаP0: стандартные функциональные параметры 

P0.00 Тип отображения 
G/P  

1: Тип G(постоянная нагрузка 
моментом) 
2: Тип P (переменная нагрузка 
моментом, например, вентилятор и 
насос) 

В 
зависимости 
от модели 

★ 

P0.01 Выборрежимауправ
ления 

0: Регулирование по 
напряжению/частоте (V/F)  
1: Бессенсорное управление 
вектором магнитного потока (СFVC) 

0 ★ 

P0.02 Выбористочникако
манд 

0: Управление с панели оператора 
1 Управление с помощью клемм 
2: Управление спомощью связи 

0 ☆ 
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Функци
ональн
ый код 

Наименование 
параметра 

Диапазон задания По 
умолчани

ю 

Свойство 

P0.03 Выборналожения
источниковчастот

ы 

Разряд единиц 
(источникчастоты) 0: 
Основнойисточникчастоты X 
1: Работа X и Y (отношение 
работы, определяемое 
Разряд десятков) 
2: Переключение между X и Y 
3: Переключение между X и 
"работой X и Y" 
4: Переключение между Y и 
"работой X и Y" 
Разряд десятков (работа X и 
Y) 
0: X+Y 
1:X-Y 
2: Максимум 
3: Минимум 

00 ☆ 

P0.04 Выбор основного 
источника 
частоты X 

0: Цифровая настройка 
(предустановленная частота 
параметра P01.0, 
можноизменятьUP/DOWN, 
сбой по питанию не 
запоминается) 
1: Цифроваянастройка 
(предустановленнаячастотаP
01.0, 
можноизменятьUP/DOWN, 
сбой по питанию 
запоминается) 
2: FIV 
3: FIC 
4: зарезервировано 
5: импульсная настройка (S3) 
6: многоступенчатая команда 
7: простой ПЛК 
8: ПИД 
9: предоставленная связь 

0 ★ 

P0.05 Выбор 
вспомогательного 

источника 
частоты Y 

То же, что параметр P0.04 
(выбор основного источника 
частоты X) 

0 ★ 

P0.06 Выбордиапазонан
аложениявспомог
ательнойчастоты 

0: Относительно 
максимальной частоты 
1: Относительно основного 
источника частоты X 

0 ☆ 

P0.07 Диапазон 
наложения 
источника 

вспомогательной 
частоты Yrange 

0%~150% 100% ☆ 
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P0.08 
Время ускорения 

1 

0.00 с~65000 с 

В 
зависимос

ти от 
модели 

☆ 

P0.09 
Время 

замедления 1 

0.00 с~65000 с 

В 
зависимос

ти от 
модели 

☆ 

P0.10 
Предустановка 

частоты 
0.00 Гц– максимальная 
частота (P0.12) 

50.00 Гц ☆ 

P0.11 
Направление 

вращения 
0: то же направление 
1: обратное направление 

0 ☆ 

P0.12 
Максимальная 

частота 
50.00Гц~320.00Гц 50.00 Гц ★ 

P0.13 
Верхний предел 

источника 
частоты 

0: P0.12 
1: FIV 
2: FIC 
3: зарезервировано 
4: настройки PULSE  
Настройки связи 

0 ★ 

P0.14 
Верхний предел 

частоты 

Нижний предел частоты 
P0.16 ~ Максимальная 
частота P0.12 

50.00 Гц ☆ 

P0.15 
Сдвиг верхнего 

предела частоты 
0.00 Гц– максимальная 
частота P0.12 

0.00 Гц ☆ 

P0.16 
Нижний предел 

частоты 
0.00Гц – верхний предел 
частотыP0.14 

0.00 Гц ☆ 

P0.17 

Несущая частота 

1kГц~16.0 кГц 

В 
зависимос

ти от 
модели 

☆ 

P0.18 

Регулировка 
несущей частоты 

с помощью 
температуры 

0: Нет 
1: Да 

1 ☆ 

P0.19 

Единицы 
измерения 
времени 

ускорения/замедл
ения 0: 1с 1:0.1с 2:0.01 с 

1 ★ 

P0.21 

Сдвигчастотывспо
могательногоисто
чникачастотыдля 

работы XиY 

0.00 Гц– максимальная 
частота P0.12 

0.00Гц ☆ 

P0.22 
Эталонная 

частота 
1: 0.1 Гц 
2: 0.01 Гц 

2 ★ 

Функцио
нальный 
код 

Наименование 
параметра Диапазон задания 

По 
умолчани

ю 
Свойство 

P0.23 

Сохранение 
цифровой 
настройки 

частоты при 
включении 

питания 

0: Не сохраняется 
1: Сохраняется 

0 ☆ 
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P0.24 

Базовая частота 
времени 

ускорения/замедл
енияfrequency 

0: Максимальнаячастота 
(P0.12) 
1: Заданная частота  
2:100 Гц 

0 ★ 

P0.25 

Базоваячастотадл
яизмененияUP/DO

WNво время 
работы 

0: Рабочаячастота 
1: Заданная частота 

0 ★ 

P0.26 

Связывание 
источника 
команды с 
источником 

частоты 

Разряд единиц: Связывание 
команды панели управления 
с источником частоты 
0: без связывания 
1: источник частоты при 
цифровом задании 
2: FIV 
3: FIC 
4: зарезервировано 
5: импульсная настройка (S3) 
6: многоссылочный 
7: простойПЛК 
8: ПИД 
9: Настройка связи 
Разряд десятков: 
Связывание команды клеммы 
с источником частоты (0~9, 
то же, что Разряд единиц) 
Разряд сотен: Связывание 
команды клеммы с 
источником частоты (0~9, то 
же, что Разряд единиц) 

000 ☆ 

P0.27 
Тип расширения 

платы связи 
0: плата связи Modbus 0 ☆ 

Группа P1: Управление запуском/остановом 

P1.00 Режим запуска 

0: непосредственный запуск 
1 : перезапуск отслеживания 
скорости вращения 
: запуск с предвозбуждением 
(асинхронный двигатель) 

0 ☆ 

P1.01 

Режим 
отслеживания 

скорости 
вращения 

0: От частоты при останове 
1: От нулевой скорости 
2: От максимальной частоты 

0 ★ 

P1.02 

Скорость 
отслеживания 

скорости 
вращения 

1-100 20 ☆ 

P1.03 
Частота при 

запуске 
0.00 Гц ~ 10.00 Гц 0.00Гц ☆ 

P1.04 
Время удержания 

частоты при 
запуске 

0.0 с~100.0 с 0.0 с ★ 

P1.05 
Постоянный ток 
торможения / ток 
предвозбуждения 

0%~100% 0% ★ 
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P1.06 

Время 
торможения 

постоянным током 
при запуске / 

время 
предвозбуждения 

0.0 с~100.0 с 0.0 с ★ 

P1.07 
Режим 

ускорения/замедл
ения 

0: Линейное ускорение/ 
замедление 
1: S-образная кривая 
ускорения/замедления A 
2: S-образная кривая 
ускорения/замедления В 

0 ★ 

P1.08 

Временная 
пропорция начала 

S-образной 
кривой 

0.0%~ (100.0%-P1.09) 30.07o ★ 

P1.09 

Временная 
пропорция конца 

С-образной 
кривой 

0.07o~ (100.0%-P1.08) 30.07o ★ 

P1.10 Режим останова 
0: Замедление до остановки 
1: Работа по инерции до 
остановки (выбег) 

0 ☆ 

P1.11 

Начальная 
частота останова 
при торможении 

постоянным током 

0.00 Гц-максимальная 
частота 

0.00Гц ☆ 

P1.12 

Время ожидания 
останова при 
торможении 

постоянным током 

0.0 с~100.0 с 0.0 с ☆ 

P1.13 
Постоянный ток 
торможения при 

останове 
07o~100% 0% ☆ 

P1.14 

Время 
торможения 

постоянным током 
при останове 

0.O с-100.0 с 0.0 с ☆ 

P1.15 

Коэффициент 
использования 

тормоза 0%~100% 100% ☆ 

Группа P2: Параметры двигателя 

P2.00 
Выбор типа 
двигателя 

0: обычный асинхронный 
двигатель 
1: асинхронный двигатель с 
изменяемой частотой 

0 ★ 

P2.01 
Номинальная 

мощность 
двигателя 

0.1 кВт~30.0 кВт 

В 
зависимос

ти от 
модели 

★ 

P2.02 
Номинальное 
напряжение 
двигателя 

1 В – 2000 В 

В 
зависимос

ти от 
модели 

★ 
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P2.03 
Номинальный ток 

двигателя 

0.01A-655.35A 

В 
зависимос

ти от 
модели 

★ 

P2.04 
Номинальная 

частота двигателя 

0.01Гц~максимальная 
частота 

В 
зависимос

ти от 
модели 

★ 

P2.05 
Номинальная 

частота вращения 
двигателя 

1 об/мин ~65535 обмин 

В 
зависимос

ти от 
модели 

★ 

P2.06 

Сопротивление 
статора 

(асинхронный 
двигатель) 

0.001 Q-65.535Q 

В 
зависимос

ти от 
модели 

★ 

P2.07 

Сопротивление 
статора 

(асинхронный 
двигатель) 

0.001 Q-65.535Q 

В 
зависимос

ти от 
модели 

★ 

P2.08 

Индуктивное 
сопротивление 

рассеяния 
(асинхронный 

двигатель) 

0.01mH~655.35mH 

В 
зависимос

ти от 
модели 

★ 

P2.09 

Взаимноеиндукти
вноесопротивлени

е (асинхронный 
двигатель) 

0.1mH~6553.5mH 

В 
зависимос

ти от 
модели 

★ 

P2.10 
Ток без нагрузки 

(синхронный 
двигатель) 

0.01A-P2.03 

В 
зависимос

ти от 
модели 

★ 

P2.11-
P2.36 
зарезерв
ировано  

   

P2.37 
Выбор 

автонастройки 

0: автонастройка отсутствует 
1: статическаяавтонастройка 
асинхронного двигателя 
2: полная автонастройка 
асинхронного двигателя 

0 ★ 

Группа P3: параметры векторного регулирования 

P3.00 
Пропорционально

сть контура 
скорости 

1-100 30 ☆ 

Функцио
нальный 
код 

Наименование 
параметра Диапазон задания 

По 
умолчани

ю 
Свойство 

P3.01 

Время 
интегрирования 

контура скорости 
1 

0.01 с ~10.00 с 0.50 с ☆ 

P3.02 
Частота 

переключения 1 
0.00-P3.05 5.00Гц ☆ 
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P3.03 
Пропроционально

сть контура 
скорости 2 

1-100 20 ☆ 

P3.04 

Время 
интегрирования 

контура скорости 
2 

0.01 с -10.00 с 1.00 с ☆ 

P3.05 
Частота 

переключения 2 
P3.02~ максимальная 
выходная частота 

10.00Гц ☆ 

P3.06 

Усиление 
проскальзывания 

векторного 
управления 

50%~200% 100% ☆ 

P3.07 
Константа 

времени фильтра 
контура скорости 

0.000 с~0.100 с 0.000 с ☆ 

P3.08 

Усилениеперевоз
буждения 

векторного 
регулирования 

0-200 64 ☆ 

P3.09 

Верхний предел 
момента в режиме 

скоростного 
регулирования 

0: P3.10 
1: FIV 
2: FIC 
3: зарезервировано 
4: импульсная установка 
5: установка связи  
6: MIN (FIV, FIC) 
7: MAX (FIV, FIC) 

0 ☆ 

P3.10 

Цифровая 
настройка 

верхнего предела 
момента в режиме 

скоростного 
регулирования 

0.0%~200.0% 150.0% ☆ 

P3.13 

Пропроционально
е усиление 
регулировки 
возбуждения 

0-60000 2000 ☆ 

P3.14 

Интегральный 
коэффициент 

усиления 
регулировки 
возбуждения 

0-60000 1300 ☆ 

P3.15 

Пропорционально
е усиление 
регулировки 

момента 

0-60000 2000 ☆ 

P3.16 

Интегральный 
коэффициент 

усиления 
регулировки 

момента 

0-60000 1300 ☆ 

Функцио
нальный 
код 

Наименование 
параметра Диапазон задания 

По 
умолчани

ю 
Свойство 
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P3.17 
Интегральное 

свойство контура 
скорости 

Разряд единиц: 
интегральноеразделение 
0: отключено 
1: включено 

0 ☆ 

P3.18 
зарезерв
ировано  

 
  

P3.19 
зарезерв
ировано  

 
  

P3.20 
зарезерв
ировано  

 
  

P3.21 
зарезерв
ировано  

 
  

P3.22 
зарезерв
ировано  

 
  

Группа P4: параметры регулирования напряжение/частота (V/F) 

P4.00 
Задание кривой 

V/F 

0: Линейная V/F 
1: Многоточечная V/F 
2: Квадратичная V/F 
3: 1.2-V/F 
4: 1.4-V7F 
6: 1.6-V/F 
8: 1.8-V/F 
9: Зарезервировано 
10: ПолноеразделениеV/F 
11: половинное разделение 
V/F  

0 ★ 

P4.01 
Усиление 
момента 

0.0%: (автоматическое 
усиление момента) 
0.1%~30.0% 

В 
зависимос

ти от 
модели 

☆ 

P4.02 
Граничная 

частота усиления 
момента 

0.00 Гц – максимальная 
выходная частота  

50.00Гц ★ 

P4.03 
Многоточечнаячас

тота1 V/F (F1) 
0.00 Гц - P4.05 0.00Гц ★ 

P4.04 
Многоточечное 

напряжение 1 V/F 
(V1) 

0.0%~100.0% 0.0% ★ 

P4.05 
Многоточечнаячас

тота2 V/F (F2) 
P4.03~P4.07 0.00Гц ★ 

P4.06 
Многоточечное 

напряжение 2 V/F 
(V2) 

0.0%~100.0% 0.0% ★ 

P4.07 
Многоточечнаячас

тота 3 V/F (F3) 
P4.05~номинальная частота 
двигателя (P1.04) 

0.00Гц ★ 

P4.08 
Многоточечное 

напряжение 3 V/F 
(V3) 

0.0%~100.0% 0.0% ★ 

P4.09 
Усиление 

компенсации 
скольжения V/F 

0.0%~200.0% 0.0% ☆ 
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P4.10 
Усиление 

перевозбуждения 
V/F 

0-200 64 ☆ 

P4.11 
Усиление 

подавления 
колебаний V/F 

0-100 

В 
зависимос

ти от 
модели 

☆ 

P4.13 
Источник 

напряжения для 
разделения V/F 

0: цифровая установка 
(P4.14) 
1: FIV 
2: FIC 
3: зарезервировано  
4: установка PULSE (S3) 
5: многоссылочный 
6: простой ПЛК 
7: ПИД 
8: настройкасвязи 100.0% 
соответствует номинальному 
напряжению двигателя. 

0 ☆ 

P4.14 

Цифровая 
установка 

напряжения для 
разделения V/F  

0V~ номинальное 
напряжение двигателя 

OV ☆ 

P4.15 
Времяповышения
напряженияразде

ления V/F 

0.0 с~1000.0 с 
Указываетнавремяповышени
янапряженияот 0 В до 
номинального напряжения 
двигателя 

0.0 с ☆ 

P4.16 
Времяпонижениян
апряженияраздел

ения V/F 

0.0 с~1000.0 с 
Указываетнавремяпонижения
напряженияотноминального 
напряжения двигателя до 0 
В. 

0.0 с ☆ 

Группа P5: входные клеммы 

P5.00 

Выборфункции 
FWD  

0: функция отсутствует 
1: Работа (RUN) в прямом 
направлении (FWD) 
2: Работа (RUN) в обратном 
направлении (REV)  
3: Трехлинейное управление 
4: Скачок (JOG) вперед 
(FJOG)  
5: Скачок (JOG) назад (RJOG) 

1 ★ 

P5.01 
Выборфункции 

REV  
 

4 ★ 

P5.02 
Выбор функции 

С1  
 

9 ★ 
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P5.03 
Выбор функции   

С2  

6: Клемма UP 
7: Клемма DOWN 
8: Работа по инерции до 
остановки 
9: Сброс аварийного состояния 
(RE СET)  
10: Пауза RUN 
11: Нормальноразомкнутый (NO) 
вход внешней аварии 
12: Многоссылочная клемма1 13: 
Многоссылочная клемма2 14: 
Многоссылочная клемма3 15: 
Многоссылочная клемма4 16: 
Клемма 1 для выбора времени 
ускорения/замедления 
17: Клемма 2для выбора времени 
ускорения/замедления 
18: Переключение источника 
частоты 
19: Очистка настройки UP и 
DOWN (клемма, панель 
оператора) 
20: Клемма переключения 
источника команд 
21: Ускорение/замедление 
запрещено 
22: Пауза ПИД 
23: Сброс состояния ПЛК 
24: Паузакачания 
25: Вход счетчика 
26: Сброс счетчика 
27: Вход счета длины 
28: Сброс длины 
29: Управление моментом 
запрещено 
30: Импульсныйвход (включен 
только для S3) 
31: Зарезервировано 
32: Немедленное торможение 
постоянным током 
33: Нормальнозамкнутый (NC) 
вход внешней аварии 

12 ★ 
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P5.04 

Выбор функции 
S3 

34: Изменение частоты 
запрещено 
35: Направление обратного 
действия ПИД 
36: Внешняя клемма 1 СTOP 
37: Клемма 2 переключения 
источника команд 
38: Интегральная пауза ПИД 
39: Переключение между 
основным источником 
частоты X и 
предустановленной частотой 
40: Переключение между 
вспомогательным источником 
частоты Yи 
предустановленной частотой 
41: Клемма выбора 
двигателя 1 
42: Клемма выбора 
двигателя 2 
43: Переключение параметра 
ПИД 
44: Зарезервировано 
45: Зарезервировано 
46: Переключение между 
управлением 
скоростью/управлением 
моментом 
47: Аварийный останов 
48: Внешняя клемма2 СTOP 
49: Замедление при 
торможении постоянным 
током 
50: Очистка текущего 
времени работы 
51-59: Зарезервировано 

13 ★ 

P5.05 
Выбор функции   

S4   
0 ★ 

P5.10 Время фильтра S 0.000 с~1.000 с 0.010 с ☆ 

P5.11 
Режим команды 

клеммы 

0: Двухлинейный режим 1 
1: Двухлинейный режим 2 
2: Трехлинейный режим 1 
3: Трехлинейный режим 2 

0 ★ 

P5.12 
Скорость 

действия клеммы 
UP/ DOWN 

0.001 Гц/ с~65.535Гц/ с 1.00Гц/ с ☆ 

P5.13 
Минимальный 

вход Fl кривой 1  
0.00 В -P5.15 0.00V ☆ 

P5.14 

Соответствующая 
настройка 

минимального 
входа Flкривой 1  

-100.0%-+100.0% 0.0% ☆ 

P5.15 
Максимальный 
вход Fl кривой 1  

P5.13-+10.00V 10.00V ☆ 
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P5.16 

Соответствующая 
настройка 

максимального 
входа Fl кривой 1  

-100.0%-+100.0% 100.0% ☆ 

P5.17 
Время фильтра Fl 

кривой 1 
0.00 с~10.00 с 0.10 с ☆ 

P5.18 
Минимальный 

вход Fl кривой 2 
0.00 В - P5.20 0.00V ☆ 

P5.19 

Соответствующая 
настройка 

минимального 
входа Fl кривой 2 

-100.0%-+100.0% 0.0% ☆ 

P5.20 
Максимальный 
вход Fl кривой 2  

P5.18-+ 10.00 В 10.00V ☆ 

P5.21 

Соответствующая 
настройка 

максимального 
входа Flкривой 2 

-100.0%-+100.0% 100.0% ☆ 

P5.22 
Время фильтра Fl 

кривой 2 
0.00 с~10.00 с 0.10 с ☆ 

P5.23 
Минимальный 

вход Fl кривой 3 
-10.00 В - P5.25 -10.00V ☆ 

P5.24 

Соответствующая 
настройка 

минимального 
входа Fl кривой 3 

-100.0%-+100.0% -100.0% ☆ 

P5.25 
Максимальный 
вход Fl кривой 3 

P5.23-+10.00 В 10.00 В ☆ 

P5.26 

Соответствующая 
настройка 

максимального 
входа Fl кривой 3 

-100.0%-+100.0% 100.0% ☆ 

P5.27 
Время фильтра Fl 

кривой 3 
0.00 с~10.00 с 0.10 с ☆ 

P5.28 

Минимальный 
вход 

PULSEminimuminp
ut 

0.00 кГц - P5.30 0.00 кГц ☆ 

P5.29 

Соответствующая 
настройка 

минимального 
импульсного 

входа 

-100.0%-100.0% 0.0% ☆ 

P5.30 
Максимальный 

вход PULSE 
P5.28 ~ 100.00 кГц 50.00 кГц ☆ 

P5.31 

Соответствующая 
настройка 

максимального 
импульсного 

входа 

-100.0% - 100.0% 100.0% ☆ 

P5.32 
Время фильтра 

PULSE  
0.00 с~10.00 с 0.10 с ☆ 

Функцио
нальный 
код 

Наименование 
параметра Диапазон задания 

По 
умолчани

ю 
Свойство 
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P5.33 Выборкривой Fl 

Разряд единиц: выбор кривой 
FIV 
1: кривая 1 (2 точки, см. 
параметры P5.13~P5.16) 
2: Кривая 2 (2 точки, см. 
параметры P5.18~P5.21) 
3: Кривая 3 (2 точки, см. 
параметры P5.23~P5.26) 
4: Кривая 4 (4 точки, см. 
параметры C6.00~C6.07) 
5: Кривая5 (4 точки, см. 
параметры C6.08~C6.15) 
Разряд десятков: выбор 
кривой FIC (1-5, то же, что 
FIV)  
Разряд сотен: выбор кривой 
FIA (1-5, то же, что FIV) 

321 ☆ 

P5.34 

НастройкадляFlме
ньше 

минимального 
входа 

Разряд единиц: настройка 
для FIV меньше 
минимального входа 
0: Минимальное значение 
1: 0.0% 
Разряд десятков: настройка 
для FIV меньше 
минимального входа (0~1, то 
же, что FIV) 
Разряд сотен: настройка для 
FIV меньше минимального 
входа (0~1, то же, что FIV) 

000 ☆ 

P5.35 
Время задержки 

FWD  0.0 с ~ 3600.0 с 0.0 с ★ 

P5.36 
Время задержки 

REV  0.0 с ~ 3600.0 с 0.0 с ★ 

P5.37 
Время задержки 

S1 0.0 с~3600.0 с 0.0 с ★ 

P5.38 
Выбор 1 

действительного 
режима S 

0: Высокий уровень 
действителен 
1: Низкий уровень 
действителен 
Разряд единиц: FWD 
Разряд десятков: REV 
Разряд сотен: С1  
Разряд тысяч: С2  
Разряд десятков тысяч: S3 

00000 ★ 

P5.39 
Выбор 2 

действительного 
режима S 

0: Высокий уровень 
действителен  
1: Низкий уровень 
действителен 
Разряд единиц: S4 

0 ★ 

Группа P6: выходные клеммы 

P6.00 
Выходной режим 

клеммы M01 
1: Выход сигнала 
переключения (M01) 

0 ☆ 
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P6.01 Функция M01  

0: Нет вывода 
1: Привод переменного тока 
работает 
2: Вывод неисправности 
(останов) 
3: Вывод FDT1 определения 
уровня частоты 
4: Достигнутая частота 
5: Работаснулевойскоростью 
(нет вывода при останове) 
6: Предварительное 
извещение о перегрузке 
двигателя 
7: Предварительное 
извещение о перегрузке 
привода переменного тока 
8: Заданное значение счета 
достигнуто 
9 Назначенное значение 
счета достигнуто 
10: Длина достигнута 
11: Цикл ПЛК завершен 
12: Накопленное время 
работы достигнуто 
13: Частота ограничена 
14: Момент ограничен 
15: Готов к работе (RUN) 
16: FIV>FIC 
17: Верхний предел частоты 
достигнут 
18: Нижний предел частоты 
достигнут (нет вывода при 
останове) 
19: Вывод состояния 
пониженного напряжения 
20: Настройка связи 
21:  Зарезервировано 
22:  Зарезервировано 
23: Работа с нулевой 
скоростью 2 (с выводом при 
останове) 
24: Накопленное время 
работы под напряжением 
достигнуто 
25: Вывод FDT2 определения 
уровня частоты 
26: Частота 1 достигнута 
27: Частота 2 достигнута 
28: Ток 1 достигнут 
29: Ток 2достигнут 
30: Настройка времени 
достигнута 
31: Превышен входной 
предел FIV 
32: Нагрузка становится 0 
33: Обратный ход 

0 ☆ 
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34: Состояние нулевого тока 
35: Температура модуля 
достигнута 
36: Превышен лимит тока 

P6.02 
Функция выхода 

реле (RA-RB- RC) 

37: Нижний предел частоты 
достигнут (с выводом при 
останове) 
38: Вывод аварийного 
сигнала 
39: Зарезервировано 
40: Текущее время работы 
достигнуто 

2 ☆ 

P6.07 
Выбор функции 

FOV  

0: Рабочая частота 
1: Задание частоты 
2: Выходной ток 
3: Выходной момент 
4: Выходная мощность 
5: Выходное напряжение 
6: Импульсный вход (100.0% 
для 100.0 кГц) 
7: FIV 
8: FIC 
9:  Зарезервировано 
10: Длина 
11: Значение счета 
12: Настройка связи 
13: Скорость вращения 
двигателя 
14: Выходной ток (100.0% 
для 1000.0A) 
15: Выходное 
напряжение (100.0% для 
1000.0 В) 
Зарезервировано 

0 ☆ 

P6.08 Зарезервировано    

P6.09 Зарезервировано   ☆ 

P6.10 
Коэффициент 

сдвига FOV 
-100.0%-+100.0% 0.0% ☆ 

P6.11 Усиление FOV  -10.00-+10.00 1.00 ☆ 

P6.12 Зарезервировано   ☆ 

P6.13 Зарезервировано   ☆ 

P6.17 
Время задержки 

вывода M01  
0.0 с~3600.0 с 0.0 с ☆ 

P6.18 
Время задержки 

вывода RA-RB-RC 
0.0 с-3600.0 с 0.0 с ☆ 

P6.19 Зарезервировано  0.0 с ☆ 

P6.20 Зарезервировано    

P6.21 Зарезервировано    

P6.22 

Выбор 
действительного 
режима выходной 

клеммы 

0: Положительная логика 
1: Отрицательнаялогика 
Разряд единиц: M01 
Разряд десятков:  RA-RB-RC 

00 ☆ 

Функцио
нальный 
код 

Наименование 
параметра Диапазон задания 

По 
умолчани

ю 
Свойство 



Руководство по эксплуатации преобразователей частоты серии WL2000 

 

148 

Группа P7: Панель управления и дисплей 

P7.00 
Коэффициенткорр
екциивыходноймо

щности 
0.0-200.0 100.0 ☆ 

P7.01 Зарезервировано    

P7.02 
Функция клавиши  

STOP/RESET 

0: клавиша 
STOP/RESETвключена 
только в режиме работы при 
управлении с панели 
оператора 
1: клавиша STOP/RESET 
включена в любом рабочем 
режиме 

1 ☆ 

P7.03 
Параметры 
работы ЖК-
дисплея 1 

0000-FFFF 
бит00: Рабочаячастота 1 (Гц) 
бит01: Заданная частота (Гц) 
бит02: Напряжение шины (В) 
бит03: Выходное напряжение 
(В) 
бит04: Выходной ток (A) 
бит05: Выходная мощность 
(кВт) 
бит06: Выходной момент (%) 
бит07: Состояние входа С 
бит08: Состояние выхода 
M01  
бит09: напряжение FIV (V) 
бит10: напряжение FIC (V) 
Вit 11: Зарезервировано 
бит12: Значение счета 
бит13: Значение длины 
бит14: Отображение скорости 
загрузки 
бит15: Настройка ПИД 

1F ☆ 
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P7.04 
Параметры 
работы ЖК-
дисплея 2 

0000-FFFF 
бит00: Обратная связь ПИД 
бит01: Шаг ПЛК 
бит02: Частота задания 
импульса (кГц) 
бит03: Рабочая частота 2 (Гц) 
бит04: Оставшееся время 
работы 
бит05: Напряжение FIV до 
коррекции (В) 
бит06: Напряжение FIC до 
коррекции (В) 
бит07: Зарезервировано 
бит08: Линейная скорость 
бит09: Текущее время 
работы под напряжением 
(час) 
бит10: Текущее время 
работы (мин) 
бит11: Частота задания 
импульса (Гц) 
бит12: Значение установки 
связи 
бит13: Зарезервировано 
бит14: Отображение 
основной частоты X (Гц) 
бит 15: Отображение 
вспомогательной частоты 
Y(Гц) 

0 ☆ 

P7.05 
Параметры 

останова ЖК-
дисплея 

0000-FFFF 
бит00: Заданная частота (Гц) 
бит01: Напряжение шины (В) 
бит02: Состояние входа С 
бит03: Состояние выхода 
M01  
бит04: Напряжение FIV (V) 
бит05: Напряжение FIC (V) 
бит06: Зарезервировано 
бит07: Значение счета 
бит08: Значение длины 
бит09: Шаг ПЛК 
бит 10: Скорость нагрузки 
бит11: Настройка ПИД 
бит12: Частота задания 
импульса (кГц) 
бит13: Значение обратной 
связи ПИД 

33 ☆ 

P7.06 

Коэффициент 
отображения 
скорости под 

нагрузкой 

0.0001-6.5000 1.0000 ☆ 

P7.07 
Температура 

радиатора 
преобразователя 

0.0’0-150.0’0 - • 
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P7.08 

Временная 
версия 

программного 
обеспечения 

0.0’0-150.0’0 - • 

P7.09 
Накопленное 
время работы 

0 ч ~ 65535 ч - • 

P7.10 Зарезервировано - - • 

P7.11 
Версия 

программного 
обеспечения 

- - • 

P7.12 

Число десятичных 
разрядов для 
отображения 
скорости под 

нагрузкой 

0: 0 десятичных разрядов 
1: 1 десятичный разряд 
2:2 десятичных разряда 
3: 3 десятичных разряда 

1 ☆ 

P7.13 
Накопленное 

время работы под 
напряжением 

0ч – 65535 ч - • 

P7.14 
Накопленное 
потребление 

энергии 
0 кВт*ч ~65535 кВт*ч - • 

Группа P8: Вспомогательные функции 

P8.00 
Частота работы 

скачка 
0.00 Гц - максимальная 
частота 

2.00Гц ☆ 

P8.01 
Время ускорения 

скачка 
0.0 с-6500.0 с 20.0 с ☆ 

P8.02 
Время 

замедления 
скачка 

0.0 с~6500.0 с 20.0 с ☆ 

P8.03 
Время ускорения 

2 

0.0 с~6500.0 с 

В 
зависимос

ти от 
модели 

☆ 

P8.04 
Время 

замедления 2 

0.0 с~6500.0 с 

В 
зависимос

ти от 
модели 

☆ 

P8.05 
Время ускорения 

3 

0.0 с~6500.0 с 

В 
зависимос

ти от 
модели 

☆ 

P8.06 
Время 

замедления 3 

0.0 с~6500.0 с 

В 
зависимос

ти от 
модели 

☆ 

P8.07 
Время ускорения 

4 

0.0 с~6500.0 с 

В 
зависимос

ти от 
модели 

☆ 

P8.08 
Время 

замедления 4 

0.0 с~6500.0 с 

В 
зависимос

ти от 
модели 

☆ 

P8.09 
Частота скачка 1 

0.00 Гц - максимальная 
частота 

0.00Гц ☆ 
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Функцио
нальный 
код 

Наименование 
параметра Диапазон задания 

По 
умолчани

ю 
Свойство 

P8.10 
Частота скачка 2 

0.00 Гц - максимальная 
частота 

0.00Гц ☆ 

P8.11 
Амплитуда 

частоты скачка 
0.00 Гц - максимальная 
частота 

0.01Гц ☆ 

P8.12 

Время в мертвой 
зоне при 

вращении 
вперед/назад 

0.0 с ~ 3000.0 с 0.0 с ☆ 

P8.13 
Управление 
обратным 

вращением 
0: Включено 
1: Отключено 

0 ☆ 

P8.14 

Режим работы 
при заданной 
частоте ниже 

нижнего порога 
частоты 

0: Работа на нижнем пределе 
частоты 
1: Останов 
2: Работа на нулевой 
скорости 

0 ☆ 

P8.15 
Контроль 
статизма 0.00Гц~10.00Гц 0.00Гц ☆ 

P8.16 

Порог 
накопленного 

времени работы 
под напряжением 

0 ч ~65000 ч 0 ч ☆ 

P8.17 
Порог 

накопленного 
времени работы 

0 ч ~ 65000 ч 0 ч ☆ 

P8.18 
Защита при 

запуске 
0: нет 
1: да 

0 ☆ 

P8.19 
Значение 

определения 
частоты (FDTI) 

0.00 Гц - максимальная 
частота 

50.00 Гц ☆ 

P8.20 
Гистерезис 

определения 
частоты (FDTI) 

0.0%~100.0% (уровень FDT1) 5.0% ☆ 

P8.21 
Диапазон 

определения 
частоты достигнут 

0.0%~ 100.0% (максимальная 
частота) 

0.0% ☆ 

P8.22 

Частота скачка во 
время 

ускорения/замедл
ения 

0: Отключено 
1: Включено 

0 ☆ 

P8.25 

Точка 
переключения 
частоты между 

временем 
ускорения 1 и 

временем 
ускорения 2 

0.00 Гц - максимальная 
частота 

0.00Гц ☆ 
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P8.26 

Точка 
переключения 
частоты между 

временем 
замедления 1 и 

временем 
замедления 2 

0.00 Гц-максимальная 
частота  

0.00Гц ☆ 

P8.27 
Предпочтительна

я клемма JOG 0: Отключено 1: Включено 
0 ☆ 

P8.28 
Значение 

определения 
частоты (FDT2) 

0.00 Гц - максимальная 
частота 

50.00Гц ☆ 

P8.29 
Гистерезис 

определения 
частоты (FDT2) 

0.0%~100.0% (уровень FDT2) 5.0% ☆ 

P8.30 

Любая частота, 
достигающая 

значения 
определения 1 

0.00 Гц-максимальная 
частота 

50.00Гц ☆ 

P8.31 

Любая частота, 
достигающая 

значения 
амплитуды 1 

0.0%~100.0% (максимальная 
частота) 

0.0% ☆ 

P8.32 

Любаячастота, 
достигающая 

значения 
определения 2 

0.00 Гц-максимальная 
частота 

50.00Гц ☆ 

P8.33 

Любая частота, 
достигающая 

значения 
амплитуды 2 

0.0%~ 100.0% (максимальная 
частота) 

0.0% ☆ 

P8.34 
Уровень 

определения 
нулевого тока 

0.0%~300.0% 
100.0% для номинального 
тока двигателя 

5.0% ☆ 

P8.35 
Время задержки 

определения 
нулевого тока 

0.01 с~600.00 с 0.10 с ☆ 

P8.36 Выход выше 
порога тока 

0.0% (без определения) 
0.1%~300.0% (номинальный 
ток двигателя) 

200.0% ☆ 

P8.37 
Выход выше 

времени задержки 
определения тока 

0.00 с ~ 600.00 с 0.00 с ☆ 

P8.38 
Достижение 

любого тока 1 
0.0%~300.0% (номинальный 
ток двигателя) 

100.0% ☆ 

P8.39 
Амплитуда 
достижения 

любого тока 1 

0.0%~300.0% (номинальный 
ток двигателя) 

0.0% ☆ 

P8.40 
Достижение 

любого тока 2 
0.0%~300.0% (номинальный 
ток двигателя) 

100.0% ☆ 

P8.41 
Амплитуда 
достижения 

любого тока 2 

0.0%~300.0% (номинальный 
ток двигателя) 

0.0% ☆ 

P8.42 Функция времени 0: Отключено 1: Включено 0 ☆ 
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P8.43 
Источник 

длительности 
функции времени 

0: P8.44 
1: FIV 
2: FIC 
3: Зарезервировано 
100 % аналогового входа 
соответствует значению 
параметра P8.44 

0 ☆ 

P8.44 
Длительность 

функции времени 0.0 мин ~6500.0 мин 0.0 мин ☆ 

P8.45 
Нижний предел 

входного 
напряжения FIV 

0.00 В -P8.46 3.10 В ☆ 

P8.46 
Верхний предел 

входного 
напряжения FIV 

P8.45~10.00 В 6.80 В ☆ 

P8.47 
Порог 

температуры 
модуля 

0°C~150°C 100°C ☆ 

P8.48 
Управление 

вентилятором 
охлаждения 

0: Вентилятор работает во 
время работы 
1: Вентилятор работает 
непрерывно 

0 ☆ 

P8.49 Частота 
активизации 

Частотапокоя (параметр 
P8.51)-максимальная частота 
(параметр P0.12) 

0.00Гц ☆ 

P8.50 
Время задержки 

активизации 
0.0 с ~6500.0 с 0.0 с ☆ 

P8.51 
Частота покоя 

0.00 Гц– частота активизации 
(параметр P8.49) 

0.00Гц ☆ 

P8.52 
Время задержки 

покоя 
0.0 с ~6500.0 с 0.0 с ☆ 

P8.53 
Текущее время 

работы 
достигнуто 

0.0 мин – 6500 мин 0.0 мин ★ 

Группа P9: Аварийные состояния и защита от них 

P9.00 
Выбор защиты 
двигателя от 
перегрузки 

0: Отключено  
1: Включено 

1 ☆ 

P9.01 
Усиление защиты 

двигателя от 
перегрузки 

0.20-10.00 1.00 ☆ 

P9.02 

Коэффициент 
аварийного 

сигнала 
перегрузки 
двигателя 

50%~100% 80% ☆ 

P9.03 

Усиление 
останова при 
перегрузке по 
напряжению 

0-100 0 ☆ 

P9.04 

Защитное 
напряжение 

останова при 
перегрузке по 
напряжению 

120%~150% 130% ☆ 
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P9.05 
Усиление 

останова при 
перегрузке по току 

0-100 20 ☆ 

P9.06 
Защитный ток 
останова при 

перегрузке по току 
100%~200% 150% ☆ 

P9.07 

Короткое 
замыкание на 

землю при подаче 
питания 

0: Отключено 
1: Включено 

1 ☆ 

P9.09 

Количество 
сбросов 

аварийного 
состояния 

0-20 0 ☆ 

P9.10 

Действие M01 во 
время 

автоматического 
сброса 

аварийного 
состояния 

0: Бездействие  
1: Действие 

0 ☆ 

P9.11 

Временной 
интервал 

автоматического 
сброса 

аварийного 
состояния 

0.1 с ~100.0 с 1.0 с ☆ 

P9.12 Зарезервировано   ☆ 

P9.13 

Выбор защиты от 
потери фазы 

выходного 
сигнала 

0: Отключено  
1: Включено 

1 ☆ 

Функцио
нальный 
код 

Наименование 
параметра Диапазон задания 

По 
умолчани

ю 
Свойство 
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P9.14 
Тип первой 

неисправности 

0: Отсутствие неисправности 
1: Защита блока 
преобразователя 
2 Превышение по току во время 
ускорения  
3: Превышение по току во время 
заземления 
4: Превышение по току при 
постоянной скорости 
5: Превышение по напряжению 
во время ускорения 
6: Превышение по напряжению 
во время замедления 
7: Превышение по напряжению 
при постоянной скорости 
8: Перегрузка буферного 
сопротивления 
9: Превышение по напряжению 
10: Перегрузка привода 
переменного тока 
11: Перегрузка двигателя 
12: Зарезервировано 
13: Потеря фазы выходной 
мощности 
14: Перегрев модуля 
15: Неисправность внешнего 
оборудования 
16: Сбой связи 
17: Неисправность контактора 
18: Сбой определения тока 
19: Сбой автонастройки 
двигателя 
20: Зарезервировано 
21: Ошибка чтения-записи 
EEPROM  
22: Аппаратный сбой привода 
переменного тока 
23: Короткое замыкание на землю 
24: Зарезервировано 
25: Зарезервировано 
26: Накопленное время работы 
достигнуто 
27: Зарезервировано 
28: Зарезервировано 
29: Накопленное время работы 
под напряжением достигнуто 
30: Нагрузка становится нулевой 
31: Потеря обратной связи ПИД 
во время работы 

40: Сбой предела по току с 
волной 
41-43: Зарезервировано 
51: Зарезервировано 

- • 

P9.15 
Тип второй 

неисправности  
- • 

P9.16 
Тип третьей 
(последней) 

неисправности  
- • 

P9.17 
Частота при 

третьей 
неисправности 

- - • 

P9.18 
Ток при третьей 
неисправности 

- - • 
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P9.19 
Напряжение шины 

при третьей 
неисправности 

- - • 

P9.20 

Состояние 
входной клеммы 

при третьей 
неисправности 

- - • 

P9.21 

Состояние 
выходной клеммы 

при третьей 
неисправности 

- - • 

P9.22 

Состояние 
привода 

переменного тока 
при третьей 

неисправности 

- - • 

P9.23 

Время работы под 
напряжением при 

третьей 
неисправности 

- - • 

P9.24 
Время работы при 

третьей 
неисправности 

- - • 

P9.27 
Частота при 

второй 
неисправности 

- - • 

P9.28 
Ток при второй 
неисправности 

- - • 

P9.29 
Напряжение шины 

при второй 
неисправности 

- - • 

P9.30 

Состояние 
входной клеммы 

при второй 
неисправности 

- - • 

P9.31 

Состояние 
выходной клеммы 

при второй 
неисправности 

- - • 

P9.32 
Частота при 

второй 
неисправности 

- - • 

P9.33 
Ток при второй 
неисправности 

- - • 

P9.34 
Напряжение шины 

при второй 
неисправности 

- - • 

P9.37 

Состояние 
входной клеммы 

при первой 
неисправности 

- - • 

P9.38 

Состояние 
выходной клеммы 

при первой 
неисправности 

- - • 
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P9.39 
Частота при 

первой 
неисправности 

- - • 

P9.40 
Ток при первой 
неисправности 

- - • 

P9.41 
Напряжение шины 

при третьей 
неисправности 

- - • 

P9.42 

Состояние 
входной клеммы 

при первой 
неисправности 

- - • 

P9.43 

Состояние 
выходной клеммы 

при первой 
неисправности 

- - • 

P9.44 
Частота при 

первой 
неисправности 

- - • 

P9.47 
Выбор действия 
для защиты от 

сбоя 1 

Разряд единиц: Перегрузка 
двигателя (OL1) 
0: Работа по инерции до 
остановки 
1: Останов в соответствии с 
режимом останова 
2: Продолжение работы 
Разряд десятков: 
Зарезервировано 
Разряд сотен: Потеря фазы 
выходной мощности (LO) 
Разряд тысяч: Неисправность 
внешнего оборудования (EF) 
Разряд десятков тысяч: 
Сбой связи (CE) 

00000 ☆ 

P9.48 
Выбор действия 
для защиты от 

сбоя 2 

Разряд единиц: Зарезервировано 
0: Работа по инерции до 
остановки 
Разряд десятков: ошибкачтения-
записи EE PROM (EEP) 
0: Работа по инерции до 
остановки 
1: Останов в соответствии с 
режимом останова 
Разряд сотен: Зарезервировано 
Разряд тысяч: Зарезервировано 
Разряд десятков тысяч: 

Накопленное время работы 
достигнуто (ENDI) 

00000 ☆ 
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P9.49 
Выбор действия 
для защиты от 

сбоя 3 

Разряд единиц: зарезервировано 
0: Работа по инерции до 
остановки 
1: Останов в соответствии с 
режимом останова 
2: Продолжение работы 
Разряд десятков: 
зарезервировано 
0: Работа по инерции до 
остановки 
1: Останов в соответствии с 
режимом останова 
2: Продолжение работы  
Разряд сотен: накопленное время 
работы под напряжением 
достигнуто (END2) 
0: Работа по инерции до 
остановки 
1: Останов в соответствии с 
режимом останова 
2: Продолжение работы  
Разряд тысяч: нагрузка 
становится нулевой 
0: Работа по инерции до 
остановки 
1: Останов в соответствии с 
режимом останова 
2: Продолжение работы при 7% 
от номинальной частоты 
двигателя и возврат к заданной 
частоте в слуае восстановления 
нагрузки  
Разряд десятков тысяч: потеря 
обратной связи ПИД во время 
работы 
0: Работа по инерции до 
остановки 
1: Останов в соответствии с 
режимом останова 
2: Продолжение работы  

00000 ☆ 

P9.50 Зарезервировано   ☆ 

P9.54 
Выбор частоты 

для продложения 
работы 

0: Текущая рабочая частота 
1: Заданная частота 
2: Верхний предел частоты 
3: Нижний предел частоты 
4: Резервная частота в 
случае сбоя 

0 ☆ 

P9.55 
Резервная 

частота в случае 
сбоя 

60.0%~100.0% 100.0% ☆ 

P9.56 Зарезервировано   ☆ 

P9.57 Зарезервировано   ☆ 

P9.58 Зарезервировано   ☆ 

P9.59 
Выбор действия 
при мгновенном 

сбое питания 

0: Недействительно 
1: Замедление 
2: Замедление до остановки 

0 ☆ 



Приложение A Список функциональных параметров 
 

159  

P9.60 

Пауза действия 
для оценки 

напряжения при 
мгновенном сбое 

питания 

0.0%~100.0% 100.0% ☆ 

P9.61 

Время оценки 
повышения 

напряжения при 
мгновенном сбое 

питания 

0.00 с~100.00 с 0.50 с ☆ 

P9.62 
Напряжение при 
мгновенном сбое 

питания 

60.0%~100.0% (стандартное 
напряжение шины) 

80.0% ☆ 

P9.63 
Защита при 

падении нагрузки 
до нуля 

0: отключено 
1: включено 

0 ☆ 

P9.64 

Уровень 
определения 

нагрузки, 
падающей до 

нуля 

0.0-100.0% 10.0% ☆ 

P9.65 

Время 
определения 

нагрузки, 
падающей до 

нуля 

0.0-60.0 с 1.0 с ☆ 

P9.67 Зарезервировано   ☆ 

P9.68 Зарезервировано   ☆ 

P9.69 Зарезервировано   ☆ 

P9.70 Зарезервировано   ☆ 

Группа PA: функция ПИД-регулирования технологического процесса 

PA.00 
Источник 

настройки ПИД 

0: PA.01 
1: FIV 
2: FIC 
3: Зарезервировано 
4: Настройка PULSE (S3) 
5: Настройка связи 
6: Многоссылочный 

0 ☆ 

PA.01 
Цифровая 

настройка ПИД 
0.0%~100.0% 50.0% ☆ 

PA.02 
Источник 

обратной связи 
ПИД 

0: FIV 
1: FIC 
2: Зарезервировано 
3: FIV-FIC 
4: Настройка PULSE (S3) 
5: Настройка связи 
6: FIV+FIC 
7: MAX (|FIV|, |FIC|) 
8: MIN (|FIV|, |FIC|) 

0 ☆ 

PA.03 
Направление 
действия ПИД 

0: Вперед 
1: Назад 

0 ☆ 

PA.04 

Диапазон 
настройки 

обратной связи 
ПИД 

0-65535 1000 ☆ 
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PA.05 
Пропроционально

е усиление Kp1 
0.0-100.0 20.0 ☆ 

PA.06 
Время 

интегрирования 
Ti1 

0.01с -10.00 с 2.00 с ☆ 

PA.07 
Время 

дифференцирова
ния Td1 

0.000с -10.000 с 0.000 с ☆ 

PA.08 
Частота среза 

обратного 
вращения ПИД 

0.00 – максимальная частота 2.00 Гц ☆ 

PA.09 
Предел 

отклонения ПИД 
0.0%~100.0% 0.0% ☆ 

PA. 10 
Предел 

дифференцирова
ния ПИД 

0.00%~100.00% 0.10% ☆ 

PA. 11 
Время изменения 

настройки ПИД 
0.00-650.00 с 0.00 с ☆ 

PA. 12 
Время фильтра 
обратной связи 

ПИД 
0.00-60.00 С 0.00 с ☆ 

PA. 13 
Время фильтра 

выхода ПИД 
0.00-60.00 С 0.00 с ☆ 

PA. 14 Зарезервировано - - ☆ 

PA. 15 
Пропорционально

е усиление Kp2 
0.0-100.0 20.0 ☆ 

PA. 16 

Время 
интегрирования 

TÏ2 0.01 с -10.00 с 2.00 с ☆ 

PA. 17 
Время 

дифференцирова
ния Td2 

0.000 с~10.000 с 0.000 с ☆ 

PA. 18 
Условие 

переключения 
параметра ПИД 

0: Без переключения 
1: Переключение через 
клемму S 
2: Автоматическое 
переключение, основанное 
на отклонении 

0 ☆ 

PA. 19 
Отклонение 1 при 

переключении 
параметра ПИД 

0.0%~PA.20 20.0% ☆ 

PA.20 
Отклонение 2 при 

переключении 
параметра ПИД 

PA. 19-100.0% 80.0% ☆ 

PA.21 
Начальное 

значение ПИД 0.0%-100.0% 0.0% ☆ 

PA.22 
Время удержания 

начального 
значения ПИД 

0.00-650.00 с 0.00 с ☆ 

PA.23 

Максимальное 
отклонение двух 
выходов ПИД в 

прямом 
направлении 

0.00%~100.00% 1.00% ☆ 
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PA.24 

Максимальное 
отклонение двух 
выходов ПИД в 

обратном 
направлении 

0.00%~100.00% 1.00% ☆ 

PA.25 
Интегральное 
свойство ПИД 

Разряд единиц: 
Интегральное разделение 
0: Недействительно 
1: Действительно 
Разряд десятков: 
Останавливать ли 
интегральную работу при 
достижении выхода 
0: Продолжать интегральную 
работу 
1: Остановить интегральную 
работу 

00 ☆ 

PA.26 

Значение 
определения 

потери обратной 
связи ПИД 

0.0%: Без оценки потери 
обратной связи 
0.1 %~100.0% 

0.0% ☆ 

PA.27 

Время 
определения 

потери обратной 
связи ПИД 

0.0 с~20.0 с 0.0 с ☆ 

PA.28 Работа ПИД при 
останове 

0: Без работы ПИД при 
останове 
1: Работа ПИД при останове 

0 ☆ 

Группа Pb: Частота качаний, фиксированная длина и счет 

Pb.00 
Режим настройки 
частоты качания 

0: Относительно центральной 
частоты 
1: Относительно 
максимальной частоты 

0 ☆ 

Pb.01 Частота качания 0.0%~100.0% 0.0% ☆ 

Pb.02 
Амплитуда 

частоты скачка 
0.0%~50.0% 0.0% ☆ 

Pb.03 
Цикл частоты 

качаний 
0.1 с~3000.0 с 10.0 с ☆ 

Pb.04 

Коэффициент 
увеличения 

времени 
треугольной 

волны 

0.1 %~100.0% 50.0% ☆ 

Pb.05 Заданная длина 0 м ~65535 м 1000m ☆ 

Pb.06 
Действительная 

длина 
0 м ~65535 м 0m ☆ 

Pb.07 
Число импульсов 

на метр 
0.1 - 6553.5 100.0 ☆ 

Pb.08 
Заданное 

значение счета 
1 - 65535 1000 ☆ 

Pb.09 
Установленное 
значение счета 

1 - 65535 1000 ☆ 

Группа PC: Многоссылочная функция и функция простого ПЛК 

PC.00 Ссылка 0 -100.0%-100.0% 0.0% ☆ 

PC.01 Ссылка 1 -100.0%~100.0% 0.0% ☆ 
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PC.02 Ссылка 2 -100.0%~100.0% 0.0% ☆ 

PC.03 Ссылка 3 -100.0%~100.0% 0.0% ☆ 

PC.04 Ссылка 4 -100.0%~100.0% 0.0% ☆ 

PC.05 Ссылка 5 -100.0%~100.0% 0.0% ☆ 

PC.06 Ссылка 6 -100.0%-100.0% 0.0% ☆ 

PC.07 Ссылка 7 -100.0%~100.0% 0.0% ☆ 

PC.08 Ссылка 8 -100.0%~100.0% 0.0% ☆ 

PC.09 Ссылка 9 -100.0%-100.0% 0.0% ☆ 

PC.10 Ссылка 10 -100.0%~100.0% 0.0% ☆ 

PC.11 Ссылка 11 -100.0%~100.0% 0.0% ☆ 

PC.12 Ссылка 12 -100.0%-100.0% 0.0% ☆ 

PC.13 Ссылка 13 -100.0%-100.0% 0.0% ☆ 

PC.14 Ссылка 14 -100.0%~100.0% 0.0% ☆ 

PC.15 Ссылка 15 -100.0%-100.0% 0.0% ☆ 

PC.16 
Режим работы 
простого ПЛК 

0: Останов после того, как 
привод переменного тока 
отработает один цикл 
1: Сохранение конечного 
значения после того, как 
привод переменного тока 
отработает один цикл 
2: Повторение значения 
после того, как привод 
переменного тока отработает 
один цикл 

0 ☆ 

Функцио
нальный 
код 

Наименование 
параметра Диапазон задания 

По 
умолчани

ю 
Свойство 

PC.17 
Выбор 

сохранения 
простого ПЛК 

Разряд единиц: Сохранение 
при сбое питания 
0: Нет 
1: Да 
Разряд десятков: Сохранение 
при останове 
0: Нет 
1: ДА 

00 ☆ 

PC.18 
Время работы 
простого ПЛК 

ссылка 0 0.0с (ч)~6553.5с (ч) 
0.0с (ч)  

PC.19 

Время ускорения/ 
замедления 

простого ПЛК 
ссылка 0 0-3 

0  

PC.20 
Время работы 
простого ПЛК 

ссылка 1 0.0с (ч)~6553.5с (ч) 
0.0 с (ч) ☆ 

PC.21 

Время ускорения/ 
замедления 

простого ПЛК 
ссылка 1 0-3 

0 ☆ 

PC.22 
Время работы 
простого ПЛК 

ссылка 2 0.0с (ч)~6553.5с (ч) 
0.0с (ч) ☆ 
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PC.23 

Время ускорения/ 
замедления 

простого ПЛК 
ссылка 2 0-3 

0 ☆ 

PC.24 
Время работы 
простого ПЛК 

ссылка 3 0.0 с (ч)~6553.5с (ч) 
0.0с (ч) ☆ 

PC.25 

Время ускорения/ 
замедления 

простого ПЛК 
ссылка 3 0-3 

0 ☆ 

PC.26 
Время работы 
простого ПЛК 

ссылка 4 0.0с (ч)~6553.5с (ч) 
0.0с (ч) ☆ 

PC.27 

Время ускорения/ 
замедления 

простого ПЛК 
ссылка 4 0-3 

0 ☆ 

PC.28 
Время работы 
простого ПЛК 

ссылка 5 0.0с (ч)~6553.5с (ч) 
0.0с (ч) ☆ 

PC.29 

Время ускорения/ 
замедления 

простого ПЛК 
ссылка 5 0-3 

0 ☆ 

PC.30 
Время работы 
простого ПЛК 

ссылка 6 0.0с (ч)-6553.5с (ч) 
0.0с (ч) ☆ 

PC.31 

Время ускорения/ 
замедления 

простого ПЛК 
ссылка 6 0-3 

0 ☆ 

PC.32 
Время работы 
простого ПЛК 

ссылка 7 0.0с (ч)~6553.5с (ч) 
0.0с (ч) ☆ 

PC.33 

Время ускорения/ 
замедления 

простого ПЛК 
ссылка 7 0-3 

0 ☆ 

PC.34 
Время работы 
простого ПЛК 

ссылка 8 0.0с (ч)~6553.5с (ч) 
0.0 с (ч) ☆ 

PC.35 

Время ускорения/ 
замедления 

простого ПЛК 
ссылка 8 0-3 

0 ☆ 

PC.36 
Время работы 
простого ПЛК 

ссылка 9 0.0с (ч)~6553.5с (ч) 
0.0 с (ч) ☆ 

PC.37 

Время ускорения/ 
замедления 

простого ПЛК 
ссылка 9 0-3 

0 ☆ 

PC.38 
Время работы 
простого ПЛК 

ссылка 10 0.0 с {ч)~6553.5 с (ч) 
0.0 с (ч) ☆ 
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PC.39 

Время ускорения/ 
замедления 

простого ПЛК 
ссылка 10 0-3 

0 ☆ 

PC.40 
Время работы 
простого ПЛК 

ссылка 11 0.0с (ч)-6500.0с (ч) 
0.0 с (ч) ☆ 

PC.41 

Время ускорения/ 
замедления 

простого ПЛК 
ссылка 11 0-3 

0 ☆ 

PC.42 
Время работы 
простого ПЛК 

ссылка 12 0.0с (ч)~6500.0с (ч) 
0.0 с (ч) ☆ 

PC.43 

Время ускорения/ 
замедления 

простого ПЛК 
ссылка 12 0-3 

0 ☆ 

PC.44 
Время работы 
простого ПЛК 

ссылка 13 0.0с (ч)~6500.0с (ч) 
0.0 с (ч) ☆ 

PC.45 

Время ускорения/ 
замедления 

простого ПЛК 
ссылка 13 0-3 

0 ☆ 

PC.46 
Время работы 
простого ПЛК 

ссылка 14 0.0с (ч)-6500.0с (ч) 
0.0 с (ч) ☆ 

PC.47 

Время ускорения/ 
замедления 

простого ПЛК 
ссылка 14 0-3 

0 ☆ 

PC.48 
Время работы 
простого ПЛК 

ссылка 15 0.0с (ч)~6500.0 с (ч) 
0.0 с (ч) ☆ 

PC.49 

Время ускорения/ 
замедления 

простого ПЛК 
ссылка 15 0-3 

0 ☆ 

PC.50 
Время работы 
простого ПЛК 

0: с (секунды) 
1: ч (часы) 

0 ☆ 

PC.51 Источник ссылки 0  

0: Задается параметром 
PC.00 
1: FIV 
2: FIC 
3: Зарезервировано 
4: Настройка PULSE 
5: ПИД 
Задается заранее заданной 
частотой (параметр P010), 
изменяется с помощью 
терминала UP/DOWN 

0 ☆ 

Группа PD: Параметры связи 
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PD.00 
Скорость 

передачи данных 

Разряд единиц:MODBUS 
0:300 BPS 
1:600 BPS 
2:1200 BPS 
3:2400 BPS 
4:4800 BPS 
5:9600 BPS 
6:19200 BPS 
7:38400 BPS 
8:57600 BPS 
9:115200 BPS 
Разряд десятков: 
Зарезервировано 
Разряд сотен: 
Зарезервировано 
Разряд тысяч: 
Зарезервировано 

0005 ☆ 

PD.01 Формат данных 

0: Без проверки, формат 
данных <8,N,2> 
1: Проверка четности, 
формат данных <8,E,1> 
2: Проверка нечетности, 
формат данных <8,O,1> 
3: Без проверки, формат 
данных <8,N,1>Применимо 
для Modbus 

3 ☆ 

PD.02 Локальный адрес 
1 - 247,  
0: широковещательный адрес 1 ☆ 

PD.03 Задержка ответа  0 мс ~ 20 мс 2 ☆ 

PD.04 
Тайм-аут связи 

0.0 (недействительно), 0.1 
с~60.0 с 

0.0 ☆ 

PD.05 
Выбор протокола 

Modbus 

Разряд единиц: протокол 
Modbus 
0: Нестандартный протокол 
Modbus 
1: Стандартный протокол 
Modbus 
Разряд десятков: 
зарезервировано 

1 ☆ 

PD.06 
Дискретность тока 

при считывании 
связи 

0: 0.01 A 
1.0.1 A 

0 ☆ 

Группа PE: зарезервировано 
Группа PP: Определяемые пользователем функциональные коды 

PP.OO 
Пароль 

пользователя 0-65535 0 ☆ 
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PP01 
Восстановление 

настройки по 
умолчанию 

0: Без действия 
01: Восстановление 
заводских настроек, кроме 
параметров двигателя 
02: Очистка записей 
04: Восстановление 
пользовательских резервных 
параметров 
501: Резервирование 
текущих пользовательских 
параметров 

0 ★ 

Группа C0: управление моментом и ограничительные параметры 

С0.00 

Выбор 
управления 
скоростью/ 
моментом 

0: Управление скоростью 
1: Управление моментом 

0 ★ 

С0.0.01 

Источник 
настройки 

момента при 
управлении 
моментом 

0: Цифровая настройка 
(CO.03) 
1: FIV 
2: FIG 
3: Зарезервировано 
4: Настройка PULSE 
5: Настройка связи 
6: MIN (FIV.FIC) 
MAX (FIV.FIC) 

0 ★ 

C0.03 
Цифровая 
настройка 
момента 

-200.0%~200.0% 150.0% ☆ 

C0. 05 

Максимальная 
мощность при 

вращении вперед 
при управлении 

моментом  

0.00 Гц – максимальная 
частота  

50.00 Гц ☆ 

C0.06 

Максимальная 
мощность при 

вращении назад 
при управлении 

моментом  

0.00 Гц – максимальная 
частота  

50.00 Гц ☆ 

C0.07 
Время ускорения 
при управлении 

моментом 
0.00 с~650.00 с 0.00 с ★ 

C0. 08 

Время 
замедления при 

управлении 
моментом 

0.00 с~650.00 с 0.00 с ☆ 

Группа C1-C4: зарезервировано 
Группа C5: параметры оптимизации управления с 

C5.00 

Верхний предел 
частоты 

переключения 
PWM 

0.00 Гц - 15.00 Гц 12.00 Гц ☆ 

C5.01 
Режим модуляции 

PWM 
0: Асинхронная модуляция 
1: Синхронная модуляция 

0 ☆ 

C5.02 
Выбор режима 
компенсации 
мертвой зоны 

0: Без компенсации 
1: Режим компенсации 1 
2: Режим компенсации 2 

1 ☆ 
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C5.03 
Случайная 

глубина PWM 

0: Случайная PWM 
недействительна 
1-10: Случайная глубина 
несущей частоты PWM  

0 ☆ 

C5.04 
Предел быстрого 

тока 
0: Отключено 
1: Включено 

1 ☆ 

C5.05 
Компенсация 

определения тока 
0-100 5 ☆ 

C5.06 
Порог 

пониженного 
напряжения 

60.0%~140.0% 100.0% ☆ 

C5.07 
Выбор режима 
оптимизации 

SFVC 

0: Без оптимизации 
1: Режим оптимизации 1 
2: Режим оптимизации 2 

1 ☆ 

Группа C6: настройки кривой Fl (FI – это FIV или FIC) 

C6.00 
Минимальный 

вход Fl кривой 4  
-10.00 В ~C6.02 0.00 В ☆ 

C6.01 

Соответствующая 
установка 

минимального 
входа Fl кривой 4 

-100.0%-+100.0% 0.0% ☆ 

C6.02 
Вход Fl перегиба 

1 кривой 4  
C6.00~C6.04 3.00 В ☆ 

C6.03 

Соответствующая 
установка входа 

Fl перегиба 1 
кривой 4 

-100.0%-+100.0% 30.0% ☆ 

C6.04 
Вход Fl перегиба 

2 кривой 4  
C6.02 ~ C6.06 6.00 В ☆ 

C6.05 

Соответствующая 
установка 

минимального 
входа Fl перегиба 

2 кривой 4 

-100.0%-+100.0% 60.0% ☆ 

C6.06 
Максимальный 
вход Fl кривой 4 

C6.06-+10.00V 10.00 В ☆ 

C6.07 

Соответствующая 
установка 

максимального 
входа Fl кривой 4 

-100.0%-+100.0% 100.0% ☆ 

C6.08 
Минимальный 

вход Fl кривой 5 
-10.00 В ~ C6.10 0.00 В ☆ 

C6.09 

Соответствующая 
установка 

минимального 
входа Fl кривой 5 

-100.0%-+100.0% -100.0% ☆ 

C6.10 
Вход Fl перегиба 

1 кривой 5  
C6.08~C6.12 3.00 В ☆ 

C6.11 

Соответствующая 
установка входа 

Fl перегиба 1 
кривой 5 inflexion 

1 input 

-100.0%~+100.0% -30.0% ☆ 

C6.12 
Вход FI перегиба 

2 кривой 5  
C6.10~C6.14 6.00 В ☆ 
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C6.13 

Соответствующая 
установка входа 

Fl перегиба 2 
кривой 5  

-100.0%-+100.0% 30.0% ☆ 

C6.14 
Максимальный 
вход Fl кривой 5 

C6.12-+10.00 В 10.00 В ☆ 

C6.15 
Соответствующая 
установка кривой 

Fl 
-100.0%-+100.0% 100.0% ☆ 

C6.16 
Точка скачка 

входа FIV 
-100.0%~100.0% 0.0% ☆ 

C6.17 
Амплитудаскачкав

хода FIV 
0.0%~100.0% 0.5% ☆ 

C6.18 
Точка скачка 

входа FIС 
-100.0%-100.0% 0.0% ☆ 

C6.19 
Амплитудаскачкав

хода FIС 
0.0%~100.0% 0.5% ☆ 

C9.00 
Частота режима 
ожидания ПИД 

0-P0.12 00.00 Гц ☆ 

C9.01 
Время ожидания 

ПИД 0 - 5000.0 с 10.0 с ☆ 

C9.02 
Значение 

активизации ПИД 
0-100.0% 60.0 % ☆ 

ГруппаCC: коррекция FI/FO 

CC.00 FIV измеренное 
напряжение1 

0.500 В -4.000 В 
Скорректи
рован на 
заводе 

☆ 

CC.01 FIV отображаемое 
напряжение1 

0.500 В -4.000 В 
Скорректи
рован на 
заводе 

☆ 

CC.02 FIV измеренное 
напряжение2 

6.000 В -9.999 В 
Скорректи
рован на 
заводе 

☆ 

Функцио
нальный 
код 

Наименование 
параметра Диапазон задания 

По 
умолчани

ю 
Свойство 

CC.03 FIV отображаемое 
напряжение 2 

6.000 В-9.999 В 
Скорректи
рован на 
заводе 

☆ 

CC.04 FIC измеренное 
напряжение1 

0.500 В-4.000 В 
Скорректи
рован на 
заводе 

☆ 

CC.05 FIC отображаемое 
напряжение1 

0.500 В-4.000 В 
Скорректи
рован на 
заводе 

☆ 

CC.06 FIC измеренное 
напряжение2 

6.000 В-9.999 В 
Скорректи
рован на 
заводе 

☆ 

CC.07 FIC отображаемое 
напряжение2 

6.000 В-9.999В 
Скорректи
рован на 
заводе 

☆ 

CC.08 Зарезервировано 
 Скорректи

рован на 
заводе 

☆ 
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CC.09 Зарезервировано 
 Скорректи

рован на 
заводе 

☆ 

CC.10 Зарезервировано 
 Скорректи

рован на 
заводе 

☆ 

CC.11 Зарезервировано 
 Скорректи

рован на 
заводе 

☆ 

CC.12 FOV целевое 
напряжение 1 

0.500 В -4.000 В 
Скорректи
рован на 
заводе 

☆ 

CC.13 FOV измеренное 
напряжение1 

0.500 В -4.000 В 
Скорректи
рован на 
заводе 

☆ 

CC.14 FOV целевое 
напряжение 2 

6.000 В -9.999 В 
Скорректи
рован на 
заводе 

☆ 

CC.15 FOV измеренное 
напряжение2 

6.000 В -9.999 В 
Скорректи
рован на 
заводе 

☆ 

CC.18 Зарезервировано 
 Скорректи

рован на 
заводе 

☆ 

CC.17 Зарезервировано 
 Скорректи

рован на 
заводе 

☆ 

CC.18 Зарезервировано 
 Скорректи

рован на 
заводе 

☆ 

CC.19 Зарезервировано 
 Скорректи

рован на 
заводе 

☆ 

 
Группа DO: параметры контроля 

Функциональн
ый код 

Наименование параметра Ед. изм. 

D0.00 Рабочая частота (Гц) 0.01Гц 

D0.01 Заданная частота (Гц) 0.01Гц 

D0.02 Напряжение шины (В) 0.1 В   
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Функцио
нальный 

код 
Наименование параметра Ед. Изм. 

D0.03 Напряжение шины (В) 1 В 

D0.04 Выходной ток (A) 0.01A 

D0.05 Выходная мощность (кВт) 0.1 кВт 

D0.06 Выходной момент (%) 0.1% 

D0.07 Состояние входа С 1 

D0.08 Состояние выхода M01  1 

D0.09 Напряжение FIV (В) 0.01 В 

D0.10 Напряжение FIC (В) 0.01 В 

D0.11 Зарезервировано  

D0.12 Значение счета 1 

D0.13 Длина  1 

D0.14 Скорость под нагрузкой 1 

D0.15 Настройка ПИД 1 

D0.16 Обратная связь ПИД 1 

D0.17 Шаг ПЛК 1 

D0.18 Входная импульсная частота 0.01 кГц 

D0.19 Зарезервировано  

D0.20 Оставшееся время работы 0.1 мин 

D0.21 Напряжение FIV до коррекции 0.001 В 

D0. 22 Напряжение FIC до коррекции 0.001 В 

D0.23 Зарезервировано  

D0.24 Линейная скорость 1 м/мин 

D0.25 Onthecurrenttime 1 мин 

D0.26 Рабочее время тока 0.1 мин 

D0.27 Входная импульсная частота 1Гц 

D0.28 Значение настройки связи 0.01% 

D0. 29 Зарезервировано  

D0.30 Зарезервировано  

D0.31 Вспомогательная частота Y 0.01Гц 

D0.32 Просмотр любых значений 
адресов памяти 

1 

D0.33 Зарезервировано  

D0.34 Температура двигателя 1 °С 

D0.35 Целевой крутящий момент 0.1% 

D0.36 Зарезервировано  

D0.37 
Угол коэффициента 

мощности 0.1 

D0.38 Зарезервировано  

D0.39 
Целевое напряжение при 

разделении V/F 1 В 
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Функцио
нальный 

код 
Наименование параметра Ед. Изм. 

D0.40 
Выходное напряжение при 

разделении V/F  1 В 

D0.41 Зарезервировано  

D0.42 Зарезервировано  

D0.43 Зарезервировано  

D0. 44 Зарезервировано  

D0.45 Код текущего отказа 0 
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Приложение Б Протокол связи 

Преобразователь серии WL2000 обеспечивает интерфейс связи RS232 / RS485 и 
поддерживает протокол связи Modbus. Связь с пользователями может 
осуществляться с помощью вычислительной машины или центрального 
управления ПЛК, через протокол связи, при задании команды работы 
преобразователя, при изменении или считывании параметров функционального 
кода, считывании рабочего состояния преобразователя и информации о 
неисправностях и т. д. 

1 Содержание соглашения 
Протокол последовательной связи определяет формат передачи данных, 
включающий формат запроса ведущего устройства, широковещательного запроса, 
тип кодирования содержимого (код события, контроль целостности передачи и 
ошибок). Формат ответа ведомых устройств соответствует структуре: 
подтверждение действия, возврат данных, контроль ошибок. Если ведомый 
находится в состоянии ошибки в момент получения данных или не может 
выполнить команду, он отправляет ведущему сигнал «авария». Пользователь 
может задавать, изменять, считывать значения параметров, считывать рабочие 
параметры и состояния преобразователя частоты с помощью компьютера или 
контроллера, оборудованного интерфейсом RS232/RS485. 
 

2 Способы применения 
Режим применения преобразователя с доступом по шине RS232 / RS485 от 
одиночной главной управляющей сети ПК/ПЛК. 

3 Структура шины 
(1) Аппаратное обеспечение интерфейса RS232 / RS485. 
(2) Протокол передачи данных основан на полудуплексной модели передачи, когда 
командное устройство и только одно из подчиненных устройств могут 
обмениваться данными в отдельно взятый момент времени. Пересылаемые в 
процессе обмена данные имеют форму сообщения. В асинхронном режиме данные 
передаются последовательно фрейм за фреймом в виде отдельных сообщений. 
(3) Топологическая структура: сеть состоит из одного командного устройства и 
нескольких подчиненных устройств. Адресация в сети должна быть уникальной для 
каждого устройства и входить в диапазон от 1 до 247. 0 – это адрес для общей 
(широковещательной) связи. 
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4 Описание протокола 
В серии преобразователей частоты WL2000 используется асинхронный 
последовательный «ведущий-ведомый» протокол связи Modbus, это 
разновидность для подключения через последовательный порт. В сети может быть 
только одно устройство, работающее в режиме «ведущий» и формирующее 
запросы. Остальные устройства могут только отвечать на запросы «ведущего» и 
выполнять его команды. В качестве «ведущего» устройства может выступать 
персональный компьютер (ПК) промышленное оборудования для управления или 
программируемый логический контроллер (ПЛК), и т.д. Преобразователь 
выступает в качестве «ведомого». «Ведущий» может взаимодействовать как с 
отдельным ведомым, так и отправлять широковещательные запросы всем 
«ведомым» одновременно. В случае широковещательного запроса «ведомым» не 
нужно отправлять подтверждение «ведущему». 
 

5 Структура данных связи 
Преобразователь серии WL2000 передает данные по протоколу Modbus RTU: 
используемые протоколом сообщения пересылаются с интервалом в 3,5 символа 
перед каждым новым сообщением. Символы, которые могут быть использованы 
при пересылке сообщений, включают цифры 0...9 и буквы A…F в 
шестнадцатеричном формате. Подключенные устройства отслеживают 
сообщения, передаваемые по шине. Каждое устройство проверяет поле адреса 
сообщения для поиска адресованных ему сообщений. Интервал в 3,5 символа 
означает конец сообщения. Весь фрейм должен передаваться одним потоком. 
Если имеется пауза в 1,5 символа, то принимающее устройство считает, что фрейм 
закончился, и следующие символы являются адресом следующего сообщения. 
Аналогичным образом, если новое сообщение начинается раньше интервала в 3,5 
символа после предыдущего сообщения, то оно будет воспринято как его 
продолжение. Это приведет к ошибке, т.к. в поле контрольной суммы (значение 
поля CRC) будет неверное значение. 
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Формат фрейма RTU имеет следующий вид: 

Заголовок фрейма START 3.5 символа 

Адрес ведомого ADR Адрес связи: 1 – 247 

Код команды CMD 
03: чтение параметров машины; 06: 

запись параметров машины 

Содержание данных DATA 
(N-1) 

Содержание информации: адрес 
параметра функционального кода, 
число параметров функционального 
кода, значения параметров 
функционального кода и т.д. 
 

Содержание данных DATA 
(N-2) 

 ....  

Содержание данных DATA0 

Старший разряд CRC CHK 
Расчетное значение: значение CRC  

Младший разряд CRC CHK 

END Время 3.5 символов 

CMD (инструкция команды) и DATA (описание слова данных) код команды: 03H, 
прочитать N слово (слово) (можно прочитать большинство слов из 12)  
Например. С машинного адреса 01 запуск преобразователя F105 постоянное 
чтение двух последовательных значений 
 
Информация о команде главного компьютера  

ADR 01H 

CMD 03H 

Старший разряд начального адреса F1H 

Младший разряд начального адреса 05H 

Старший разряд регистра 00H 

Младший разряд регистра 02H 

Младший разряд CRC CHK Ожидание вычисления 
значений CRC CHK 

Старший разряд CRC CHK  

В ответ на информацию от ведомого компьютера установить PD.05 в 0: 

ADR 01H 

CMD 03H 

Старший разряд байт 00H 

Младший разряд байт 04H 

Старший разряд данных F002H 00H 

Младший разряд данных F002H 00H 
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Старший разряд данных F003H OOH 

Младший разряд данных F003H 01H 

Младший разряд данных CRC CHК  Ожидание вычисления 
значений CRC CHK  Старший разряд данных CRC CHK 

 

Установить PD.05 в 1: 

ADR 01H 

CMD 03H 

Число байт 04H 

Старший разряд данных F002H OOH 

Младший разряд данных F002H OOH 

Старший разряд данных F003H OOH 

Младший разряд данных F003H 01H 

Младший разряд CRC CHK  

Старший разряд CRC CHK  Ожидание вычисления 
значений CRC CHK  

 

Код команды: 06Чзапись слова (Word) 
Например, запись 000(BB8H) ведомому компьютеру. 
Адрес 05Чадреса F00AЧпреобразователя. 
Информация о команде главного компьютера 

ADR 05H 

CMD 06H 

Старший разряд адреса данных FOH 

Младший разряд адреса данных OAH 

Старший разряд содержания информации OBH 

Младший разряд содержания информации B8H 

Младший разряд CRC CHK Ожидание 
вычисления значений 

CRC CHK 
Старший разряд CRC CHK 

 

В ответ на информацию от ведомой машины 

ADR 02H 

CMD 06H 

Старший разряд адреса данных FOH 

Младший разряд адреса данных OAH 

Старший разряд содержания информации 13H 

Младший разряд содержания информации 88 H 

Младший разряд CRC CHK Ожидание 
вычисления значений 

CRC CHK 
Старший разряд CRC CHK 

 
Способ проверки - алгоритм проверки контрольной суммы, входит в фрейм RTU и 
включает алгоритм проверки целостности сообщений на основе метода CRC 
(циклического избыточного кода). Поле CRC контролирует все содержимое 
сообщения. Оно состоит из 2-х байт, по 16 двоичных бит данных. Значение CRC 
рассчитывается отправляющим устройством и добавляется к сообщению. 
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Принимающее устройство рассчитывает значение CRC полученного сообщения и 
сравнивает его с имеющимся в сообщении значением. Несоответствие считается 
ошибкой передачи. Начальное значение CRC 0xFFFF, затем в него помещается 
рассчитанное 8-ми битное значение. Во время генерации CRC каждый 8-й бит 
исключается OR(XOR), результат записывается в младший байт, старшие байты 
заполняются нулями. Производится проверка младшего байта, если он равен 1, в 
регистр записывается результат XOR, с ранее заданным значением; если младший 
байт равен 0, XOR не используется. Процесс повторяется 8 раз. После окончания 
операции с последним (восьмым) битом, для следующих восьми бит проводится 
XOR с ранее заданным значением регистра. Окончательное значение CRC 
формируется, когда пройдены все биты сообщения. Когда CRC прикрепляется к 
сообщению, младший байт прикрепляется в первую очередь, за ним следует 
старший байт. Процедура CRC выглядит следующим образом: 
 
 
unsigned int crc_cal_value(unсigned char *data_value,unsigned 

char data_length) 

{ 

Int i; 

Unsigned int crc_value=0xffff; 

while(data_length-) 

{ 

crc_value^=*data_value++; 

for(i=0;i<8;i++) 

{ 

If(crc_value&0x0001 ) 

crc_value=(crc_value>>1)^0xa001; 

else 

crc_value=crc_value>>1; 

 } 

} 

Return(crc_value); 

} 

 
 
 
Определение адреса параметров связи 
Для обозначения параметров используются группы и номера параметров. 
Старший байт адреса: F0- FF (группы Р), A0-AF (группы С), 70-7F (группы D); 
Младший байт: 00-FF. На пример адрес параметра P3.12 выглядит как F30C. 
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ОБРАТИТЕ ВНИМАНИЕ: группа параметров PF не может быть прочитана или 
изменена по RS-485; группа параметров D может быть только прочитана. 
Некоторые параметры не могут быть изменены в процессе работы 
преобразователя. Частое использование EEPROM ведет к уменьшению срока ее 
службы, поэтому не рекомендуется без необходимости заносить туда данные, 
для временного хранения лучше использовать RAM. Для получения доступа к 
параметрам без сохранения в EEPROM необходимо правильно сформировать 
адрес параметра. Для доступа к параметрам группы P необходимо заменить F в 
старшем байте адреса на 0. Для доступа к параметрам группы С необходимо 
заменить А в старшем байте адреса на 4. Параметр Р3.12 не хранится в 
EEPROM, его адрес - 030С; параметр С0.05 имеет адрес 4005. Данные метод 
адресации может использоваться только при работе с RAM; при попытке считать 
значение по адресам такого формата будет получена ошибка. 
 
Параметры останова/запуска: 
 

Адрес 
параметра Описание параметра 

1000 
Значение настройки связи (-10000-10000) 

(десятичная система) 

1001 Рабочая частота 

1002 Напряжение шины 

1003 Выходное напряжение 

1004 Выходной ток 

1005 Выходная мощность 

1006 Выходной момент 

1007 Скорость работы 

1008 Флаг ввода С 

1009 Флаг вывода M01  

100A Напряжение FIV  

100B Напряжение FIC  

100C Зарезервировано 

100D Ввод значения счета 

100E Длина ввода 

100F Скорость под нагрузкой 

1010 Настройка ПИД 

1011 Обратная связь ПИД 

1012 Шаги ПЛК 

1013 
Частота импульсного (PULSE) ввода, 

единица 0.01 гГц 

1014 Зарезервировано 

1015 Оставшееся время работы 

1016 FIV до напряжения корректировки 

1017 FIC до напряжения корректировки 

1018 Зарезервировано 

1019 Линейная скорость 

101A 
Время текущего доступа к 

электроснабжению 

101B Текущее время работы 
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101C 
Частота импульсного (PULSE) ввода, 

единица 1 Гц 

101D Значение настройки связи 

101E Зарезервировано 

101F Отображение основной частоты X 

1020 
Отображение вспомогательной частоты 

Y 

Внимание: 

Значение настройки связи является относительным процентным отношением, 
10000 соответствует 100,00% и -10000 соответствует -100,00%. Частота 
размерных данных – это процентное отношение к максимальной частоте 
(параметр P0.12); размерные данные крутящего момента противодействия – это 
процентное отношение параметра P2.10. 
 
Ввод команды управления в преобразователь (только запись) 
 

Адрес слова 
команды 

Функция команды 

2000 0001: вращение вперед 

0002: вращение назад 

0003: нормальное медленное 
прокручивание 

0004: движение в точке возврата 

0005: свободное время простоя 

0006: замедление 

0007: сброс неисправности 
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Чтение состояния преобразователя (только чтение) 

Адрес слова 
состояния 

Функция слова состояния 

3000 0001: вращение вперед 

0002: вращение назад 

0003: прекращение 

Проверка блокировки параметров паролем: (если возвращается 8888H, это 
указывает на то, что происходит проверка пароля) 

Адрес пароля Содержание вводимого пароля 

1F00 ***** 

Адрес команды Содержание команды 

2001 

ВIT0:(зарезервировано) 
BIT1: (зарезервировано) 
BIT2: управление выходом RA-RB-RC 
BIT3: зарезервировано 
BIT4: управление выходом M01  

FOV управление аналоговым выходом (только запись) 

Адрес команды Содержание команды 

2002 0-7FFF представляет 0%~100% 

Управление аналоговым выходом (обратное) 

Адрес команды Содержание команды 
2003 0~7FFF представляет 0%~100% 

Управление импульсным (PULSE) выходом (только запись) 

Адрес команды Содержание команды 

2004 0~7FFF представляет 0%~100% 
Описание неисправности преобразователя: 

Адрес 
неисправности 

преобразователя 

Информация о неисправности преобразователя 

8000 

0000: Бесперебойная работа 
0001: Зарезервировано 
0002: Перегрузка по току при ускорении 
0003: Перегрузка по току при замедлении 
0004: Перегрузка по току при постоянной скорости 
0005: Перегрузка по напряжению при ускорении 
0006: Перегрузка по напряжению при замедлении 
0007: Перегрузка по напряжению при постоянной 
скорости 
0008: Сбой буферного сопротивления при 
перегрузке 
0009: Сбой при недостаточном напряжении 
000А: Перегрузка преобразователя 
000B: Перегрузка двигателя 
000C: Зарезервировано 
000D: Фаза выхода 
000E: Модуль перегревается 
000F: Внешняя неисправность 
0010: Некорректная связь 

8000 0011: Неисправность контактора 
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0012: Сбой определения тока 
0013: Сбой вращения двигателя 
0014: Зарезервировано 
0015: Неверные параметры, считывание и запись 
0016: Аппаратный сбой преобразователя 
0017: Короткое замыкание двигателя 
0018: Зарезервировано 
0019: Зарезервировано 
001A; Достигнуто время работы 
001B: Зарезервировано 
001C: Зарезервировано d 
001D: Достигнуто время при работе под 
напряжением 
001 E: Нагрузка становится нулевой 
001 F: Потеря обратной связи ПИД во время работы 
0028: Сбой предела тока 
0029: Сбой переключения двигателя во время 
работы 
002A: Слишком большое отклонение скорости 
002B: Превышение скорости работы двигателя 
002D: Перегревдвигателя 
005A: Ошибка выбора задания номера строки 
датчика 
005B: Не подключать датчик 
005C: Сбой начального положения 
005E: Ошибка обратной связи по скорости 

Адрес сбоя связи Описание неисправности  

8001 

0000: Бесперебойная работа 
0001: Ошибка пароля 
0002: Ошибка кода команды 
0003: Ошибка проверки CRC  
0004: Недействительный адрес 
0005: Недействительный параметр 
0006: Недействительный корректирующий параметр 
0007: Система заблокирована 
0008: Блокировка при операции EEPROM  

Отображение параметров связи группы РD 
PD.00 Скорость передачи данных Заводское значение| 0005 

Диапазон настройки Разряд единиц: скорость передачи 
данных MODBUS 
0: 300 BPS 
1: 600 BPS 
2: 1200 BPS 
3: 2400 BPS 
4: 4800 BPS 
5: 9600 BPS 
6: 19200 BPS 
7: 38400 BPS 
8: 57600 BPS 
9: 115200 BPS 



Приложение Б Протокол связи 
 

181  

Этот параметр используется для установки скорости передачи данных между ПК и 

преобразователем. Учтите, что установка скорости передачи данных вышестоящей 

машины и преобразователя должна быть согласована, в противном случае обмен данными 

невозможен. Чем выше скорость передачи данных, тем лучше связь. 

PD.01 

Формат 
данных Заводское значение| 3 

Диапазон 
настройки 

0: Без проверки: формат данных <8,N,2> 
1: Частичная четная проверка: формат 
данных <8,E,1> 
2: Частичная нечетная проверка: формат 
данных <8,O,1> 
3: Без проверки: формат данных <8-N-1> 

Формат данных и ПК, заданный преобразователем, должен согласовываться; в 
противном случае дальнейшая связь невозможна. 

PD.02 Адрес машины Заводское значение  1 

Диапазон настройки 1—247, 0 – широковещательный 
адрес 

Когда адрес машины установлен в 0, а именно для широковещательного адреса, 
реализуются функции широковещательной передачи ПК. 
Адрес машины уникален (кроме широковещательного адреса), что является 
основой для одноранговой связи между машиной и преобразователем. 

PD.03 Задержка ответа Заводское значение| 2 мс 

Диапазон настройки 0-20 мс 

Задержка ответа определяет интервал времени между окончанием приема данных 
и началом отправки ответа «ведущему» устройству. Если время задержки ответа 
меньше, чем время обработки информации системой, получение ответа будет 
зависеть от системы. Если время задержки ответа больше, чем время обработки 
информации системой, система будет ожидать получения данных. 

PD.04 Тайм-аут связи Заводское значение 0 

Диапазон настройки 0.0 с (недействительно) 0.1-60.0 с 

Когда функциональному коду задано значение 0.0 с, параметр тайм-аута связи 
недействителен. 
Когда функциональному коду заданй допустимые значения, и если время передачи 
данных и время следующей передачи больше значения тайм-аута связи, в системе 
происходит ошибка сбоя связи (CE). Обычно данный параметр устанавливается 
неактивным, но задание времени тайм-аута позволяет анализировать состояние 
сети передачи данных.
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PD.05 

Выбор протокола связи 
Заводское 

значение 
1 

Диапазон настройки 
0: нестандартный протокол 

Modbus 1: стандартный 
протокол Modbus 

PD.05=1: выбрать стандартный протокол Modbus 
PD.05=0: при чтении команды возвращает число байт от машины, это байт, 
больший чем в стандартном протоколе Modbus, описанном в данном соглашении. 
Структуры данных связи. 

PD.06 

Чтение текущего 
разрешения 

Заводское 
значение 

1 

Диапазон настройки 
0: 0.01 A 
1: 0.1 A 

Используется для определения связи при чтении выходного тока, текущее 
значение в единицах выхода. 



 

  


